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Apresentacdo

E apresentado nesse documento, o termo de aditamento como alteragdo do Projeto
Politico Pedagogico do Curso de Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacéo,
oferecido pelo Instituto Federal de Educacdo Ciéncia e Tecnologia de Goias (IFG) Campus
Goiania, estando esse Curso vinculado ao Departamento de Areas Académicas IV e a

Coordenacéo da Area de Eletrotécnica.

Esse trabalho foi concebido com o objetivo de regulamentar e orientar a oferta de um
Curso de qualidade, que atenda as necessidades do mercado, as bases legais e as Diretrizes do
Conselho Federal de Engenharia e Arquitetura, bem como a Legislag&o vigente no IFG.

Participaram da elaboracdo da presente proposta de aditamento os servidores do IFG
ligados as CoordenacBes de Cursos de areas afins, a saber: Eletrotécnica, Telecomunicacdes,
Informética e Mecanica, pertencentes ao Departamento de Areas Académicas IV e um membro
da Pro-reitoria de Ensino do IFG, que compuseram a Comissdo de Elaboracdo do mesmo, tendo
como metodologia de trabalho a realizacdo de reunides sistematicas, consulta a legislacdo

vigente e pesquisa bibliogréfica.

A expectativa da Comissdo que elaborou esse trabalho é que a haja a melhoria na
qualidade do Curso de Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacéo ofertado pelo IFG
atendendo as exigéncias legais, aos anseios da Instituicdo e, principalmente, cumprindo o seu
papel junto a comunidade que é o de formar ndo somente um profissional de qualidade, mas
essencialmente um cidaddo com competéncia, maturidade e consciéncia do papel que ele deve

exercer junto a sociedade.

“Se alguém quer ser o primeiro,
sera o ultimo e servo de todos.”
Jesus Cristo

“Quem n&o vive para servir,
nao serve para viver.”
Mahatma Gandhi
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1-JUSTIFICATIVA E OBJETIVOS DO CURSO

1.1 - Justificativa

Viés Social:

A aplicacdo dos conceitos da Engenharia de Controle e Automacéo no desenvolvimento
de produtos é uma tendéncia inegavel, principalmente na automacdo fabril impelida pela
competicdo internacional dos produtos manufaturados. Os engenheiros das linhas de producéo
que quiserem alcancar sucesso terdo que se envolver com a Mecatrénica para se tornarem lideres
de equipes de desenvolvimento e de geréncia.

O impacto da Automacdo em nossa sociedade ndo pode mais ser colocado em segundo
plano. Ela tem influenciado a vida das pessoas, mesmo daquelas que ndo trabalham diretamente
nas areas técnicas. O profissional da Mecatronica ira influenciar significativamente a forma
como o trabalho sera dividido entre homens e maquinas, ndo apenas em fabricas, mas também
nos escritorios, nos hospitais, e até mesmo em nossas residéncias.

Um sistema mecanico, desde a sua concepc¢éo, projeto, desenvolvimento, implementacéo,
operacdo e manutengdo, ndo pode mais ser pensado sem a presenca de componentes e
ferramentas de Informaética e de Eletro-eletronica. Os microprocessadores controlam desde
simples sistemas, como uma maquina de lavar roupas, até complexos sistemas de producdo em
série. O Engenheiro de Controle e Automacdo é o profissional que agrega as habilidades de
Engenharia Mecanica aos conceitos e técnicas de Informatica, Eletronica e Eletrotécnica.

Sistemas mecatronicos se caracterizam por apresentar simultaneamente aspectos
mecanicos, eletro-eletrénicos e informaticos. Exemplos de sistemas mecatronicos sdo robés,
maquinas fotograficas auto-foco, freios antitravamento (ABS), bem como diversos processos
envolvendo a aplicacdo de elementos eletro-eletrénicos e de informatica em seu sensoriamento,
controle e otimizacao.

A Engenharia Mecénica cléssica baseia-se em areas de conhecimento como Projeto,
Materiais e Processos de fabricacdo, Cinética, Termodindmica, Fendmenos de Transporte alem
de Medidas e Controle de Sistemas. Além de objetivos tradicionais como: altos rendimentos e
baixos custos de investimento e trabalho.

As possibilidades de utilizagdo do célculo por computador conduziram a uma revolugéo
fundamental na profissdo. Surgiram novas ferramentas como Simulag6es, Técnicas de Medidas e
Experimentacdo Auxiliadas por Computador (CAX), CAD, CAM, CAE, entre outras. Com 0
aporte destas novas ferramentas, novas questdes se tornaram importantes (novos objetivos):
energia total consumida, utilizacdo otimizada de recursos, impacto ambiental e confiabilidade.

Esta alteracdo na forma de atuacdo do Engenheiro Mecénico, acaba por necessitar de
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conhecimentos especificos que ampliariam em muito a carga horaria do curso de Eng. Mecanica,
fazendo com que uma nova especialidade precisasse ser criada. Esse fato por si norteia a
formacdo do Engenheiro de Controle e Automagdo e, como consequéncia destas novas
ferramentas, surgem novos produtos, instalacdes e processos.

O Engenheiro de Controle e Automacéo precisa dispor de solidos conhecimentos em sua
area profissional, além de deter conhecimentos bésicos em todas as areas da Engenharia.
Desenvolver uma postura profissional critica também é importante, assim como a todos os
profissionais formados nas diversas engenharias. Do profissional pode ser cobrado, por exemplo,
a estimativa de vida util de um desenvolvimento tecnoldgico, dentre outras tantas atividades que
perpassam a técnica e a tecnologia, envolvendo questBes humanistas, ambientais, morais e
filosoficas.

O Engenheiro de Controle e Automacdo ao conceber novas maquinas e sistemas
inteligentes, pensa e age de forma holistica, dada a crescente necessidade de se integrar
elementos e conceitos de &reas distintas nos mais diversos tipos de sistemas, desde uma maquina
fotogréfica até os complexos sistemas de producgdo automatizados.

O Engenheiro deve possuir uma solida formacao técnico-cientifica e profissional geral,
que o capacite a absorver e desenvolver tecnologias, estimulando a sua atuacdo critica e criativa
na identificacdo e resolucdo de problemas, considerando os seus aspectos politicos, econémicos,
sociais, ambientais e culturais, com visdo ética humanistica em atendimento a demandas da
sociedade. Faz parte do perfil do egresso de um Curso de Engenharia, a ser garantido por seu

Curriculo, a postura de permanente busca da atualizacdo profissional.

Viés Mercadoldgico:

O desenvolvimento tecnoldgico tem forcado, e ao mesmo tempo, propiciado, a industria a
buscar formas de producdo mais eficientes e seguras. As solucdes encontradas normalmente
levam a automatizacdo dos processos de fabricacdo. Disso, surge a necessidade de um
profissional cuja formacdo reuna, satisfatoriamente, aspectos das areas Mecénica e Eletronica,
para lidar com a automacao da producéo.

A atuacdo dos profissionais da &rea concentra-se basicamente na industria de
transformacéo. Isso inclui hidrelétricas, siderurgicas, fabricas de medicamentos e automdveis,
entre outras. O bacharel em Engenharia de Controle e Automacao pode trabalhar também com
desenvolvimento de softwares e automatizacdo de projetos. O nicho deve expandir-se cada vez
mais com o crescente uso de maquinas em substituicdo ao trabalho bracal.

O Engenheiro de Controle e Automacéo € o profissional que possui tanto habilitacdes da



Engenharia Mecanica quanto da Engenharia Eletrénica, visando principalmente a aplicacdo da
Eletronica no controle de sistemas mecéanicos.

O profissional podera trabalhar em equipes multidisciplinares (como lider ou membro)
utilizando ferramentas computacionais atualizadas, otimizando diferentes ramos de atividade
produtiva nas indudstrias dos setores metal-mecéanico, automotivo, agro-industrial, farmacéutico e
quimico. Mais recentemente, a roboética e a automacéo passaram a influenciar também ambientes
ndo industriais como hospitais, depositos, escritorios e supermercados. Num futuro ndo muito
distante estes profissionais estardo inseridos nestes mercados ndo industriais.

O mercado para esse profissional se amplia a medida que aumenta a automacdo nos
processos industriais, manufatureiros e até em alguns setores de servi¢o, como o da Medicina.
Geralmente sdo as empresas de médio e grande porte que absorvem esse tipo de mao-de-obra
especializada.

As industrias automotivas estdo entre os grandes empregadores dos Engenheiros de
Controle e Automacéo, tanto pela aplicacdo de componentes eletrénicos nos carros, como pela
robotizacdo das fabricas. Com a instalagdo de montadoras de veiculos no estado de Goias nos
ultimos anos, veio também a necessidade de contratacdo, obrigando as indUstrias a importarem
os profissionais de outros estados da federacao.

Por ter uma formagdo multidisciplinar, o Engenheiro de Controle e Automacdo pode
trabalhar em empresas mecénicas tradicionais, como naquelas ligadas somente a computacdo e a
automacdo industrial. Os setores da Agricultura e da Pecuéria sdo outros possiveis campos de
trabalho, assim como a Inddstria e a Informéatica. O Engenheiro de Controle e Automacédo pode
ainda atuar no setor de servigos, na comercializacdo e manutencdo de equipamentos e sistemas,
ou no setor Industrial Téxtil, Automobilistico, Metallrgico, Siderdrgico, de Mecénica Fina, de
Ceramica, de Imagem e de Entretenimento (parques de diversdo), e em qualquer outra empresa
que utilize a automacéo e o controle de processos.

Sempre que uma organizacdo usar, planejar, conceber, produzir, integrar e manter
sistemas de acionamento, movimentacdo e manipulacdo mecéanica, robotica, equipamentos
hidraulicos e pneumaticos, controladores programaveis, comando numérico computadorizado,
CAD/CAMI/CAE, simulacdo de processos, instrumentacdo, desenvolvimento de softwares
necessarios a area, entdo ela precisara de um profissional que tenha uma formagcdo como a do
Engenheiro de Controle e Automagéo.

No Brasil, a automacgéo industrial ainda se dd em pequena escala. Entretanto, o futuro
aponta para exemplos como o Japdo, onde existem muitas fabricas totalmente robotizadas,

exigindo méo-de-obra altamente especializada. Hoje operam no Brasil cerca de setenta
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fabricantes de produtos de automacéo industrial, que estdo impulsionando a tendéncia iniciada
em 1983 com a chegada dos primeiros rob6s importados pela industria automobilistica. J& a
algum tempo, empresas tém contratado engenheiros Mecanicos e Eletricistas para tentar a
automacdo de seus processos, visando aumentar sua producéo e melhorar sua qualidade.

Em 1991, quando se formou a primeira turma de engenheiros Mecatronicos da USP, ndo
faltaram empregos e os salarios eram bem acima dos de outras &reas da Engenharia. As
perspectivas futuras da Engenharia de Controle e Automacéo sdo promissoras em nivel nacional.
A internacionalizacdo dos mercados mundiais, e a necessidade de se elevar a qualidade e a
competitividade, fardo com que as industrias nacionais busquem solugcfes mais criativas e mais
bem elaboradas para seus produtos. O papel da Engenharia, e mais especialmente da Engenharia
de Controle e Automacao, torna-se importante neste quadro [2].

O crescimento do PIB e a melhor distribuicdo de renda [4] foram impulsionados pela boa
fase de expansdo da economia nacional, pela globalizacéo e pela priorizacédo de politicas sociais,
conforme aponta diversos indicadores economicos e relatorios do IBGE: “No confronto janeiro
2011/ janeiro 2010, o emprego industrial apontou crescimento de 2,7%, com o contingente de
trabalhadores mostrando avango em todas as quatorze areas investigadas e em doze dos dezoito
setores” [3]. Tudo isso tem imposto uma necessidade de producdo cada dia maior a industria
nacional, a qual terd que se automatizar para fazer frente a essa onda de crescimento que vive a
nacao brasileira. Regionalmente os indicadores sdo ainda mais expressivos: “Ainda no indicador
mensal, os locais que assinalaram os maiores impactos positivos no total nacional foram: S&o
Paulo (1,9%), Minas Gerais (5,0%), regido Norte e Centro-Oeste (5,8%), Parana (3,5%) e Santa
Catarina (3,0%)” [3].

Pode-se avaliar que o crescimento da industria regional se dara de forma mais intensa e
consequentemente com maior criacdo de vagas para 0s Engenheiros de Controle e Automacao.

Alguns outros aspectos podem ser suscitados para confirmar a tendéncia de expansao do
setor industrial na regido como, por exemplo, a recriacdo da SUDECO (Super. de Desenv. do
Centro-Oeste), a criacdo da Ride/DF (Regido Integrada e Desenvolvimento do Distrito Federal e
Entorno) e o aumento do percentual (atualmente em 20%) da industria no FCO (Fundo
Constitucional do Centro-Oeste) [5], além do viés politico de investir na industrializacdo do
estado de forma intensa (Secr. de Planej. Estado de Goiés). Outros tantos indicadores podem ser
elencados para corroborarem na expansao intensa das atividades industriais na presente década.

A economia goiana vem se expandindo e diversificando rapidamente, e com ela tem-se
uma crescente participacdo da atividade industrial na composi¢do do PIB. O Estado possui um
territorio com area de 340.086 km? e populacdo, em 2010, de 5.849.105 habitantes (IBGE, Censo



2010, D.0O.U. 04/11/2010), situado na regido central do Brasil. Dista-se da capital federal em 200
km. Goias possui 11.101 km de rodovias pavimentadas e capacidade instalada para armazenar
até 10.000.000 de toneladas de gréos. [6]

O ultimo PIB Estadual divulgado (2008) teve um crescimento de 8,0% em relacdo a
2007, acima da taxa nacional (5,16%). Goias acumula um avancgo nesse indicador de 34,19% ao
longo de 2002-2008, com uma taxa media anual de crescimento de 5,02%. Dentre as unidades da
federacdo, Goids mantem-se na 9° posicéo, tendo participado com 2,48% no PIB Nacional, sendo
o PIB goiano, a precos correntes em 2008, de R$ 75,1 bilhGes. [6]

A distribuicdo do PIB goiano nos diversos setores da economia € a seguinte: Servi¢cos
correspondem a 60,95%, com crescimento de 4,93% em 2008; IndUstria participa com 26,21%, e
cresceu 4,07% no periodo. E o setor Agropecuério, com crescimento de 6,12%, representa
12,84% do PIB estadual. Em 2008 tinha-se 970 mil empregados com Carteira de Trabalho
assinada, tendo gerado, em 2010, um total de 82.935 novos postos de trabalho, segundo o
CAGED (MTE). O Estado de Goias exportou, no ano de 2010, um total de US$ 4,044 bilhdes
(Fonte: Secomex-Go).

O setor sucroalcooleiro vem apresentando um crescimento acentuado e consistente nos
ultimos anos. Além disso, a instalacdo de novas usinas no Estado deve garantir vagas em
atividades diferenciadas, principalmente no projeto, manutencdo e operacdo dos sistemas
automatizados. Outro setor que tem mantido igual vigor é o de fabricacdo de produtos
alimenticios (processamento de alimentos naturais) e bebidas. A industria da construcao civil
também demonstra crescimento sustentavel nos Gltimos anos, e muito pode ser automatizado nas
rotinas da construcdo civil, especialmente na preparacdo, conservacao, transporte e aplicacdo do
concreto, entre outras tantas atividades do processo de construcdo civil que necessitam ser
automatizados.

Além do exposto, regionalmente o relatério produzido pelo Observatério do Mundo do
Trabalho, também sugere cursos na area tecnoldgica de Controle e Processos Industriais [7].
Todos esses elementos citados levam as empresas/industrias a procura por solugdes tecnologicas
com o objetivo de melhorar qualitativamente e quantitativamente a produco. E neste contexto
que a Engenharia de Controle e Automacgdo, com a automacéo industrial dos processos, surge

como uma das principais soluc@es, tornando-se parte da rotina industrial.

Viés Legal:
Em 29 de Dezembro de 2008 a Lei de n® 11892 estabelece a criacdo dos Institutos

Federais, definindo suas finalidades e caracteristicas, a saber:
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oferta de educacéo profissional, levando em conta o avango do conhecimento tecnologico e a
incorporagdo crescente de novos métodos e processos de producdo e distribuicdo de bens e
Servigos;

atuacdo prioritaria na area tecnoldgica nos diversos setores da economia;

conjugacéo, no ensino, da teoria com a pratica e integracédo efetivada da educacao profissional
aos diferentes niveis e modalidades de ensino, ao trabalho, a ciéncia e a tecnologia;

utilizacdo compartilhada dos laboratdrios e os recursos humanos pelos diferentes niveis e
modalidades de ensino;

oferta do ensino tecnologico superior e de formacédo especializada, levando em consideracéo
as tendéncias do setor produtivo e do desenvolvimento tecnoldgico;

realizacdo de pesquisas aplicadas e prestacao de servicos;

desenvolvimento da atividade docente, integrando os diferentes niveis e modalidades de
ensino;

desenvolvimento do processo educacional que favoreca, de modo permanente, a
transformacédo do conhecimento em bens e servigcos, em beneficio da sociedade;

estrutura organizacional flexivel, racional e adequada as suas peculiaridades e objetivos;
integracdo das acdes educacionais com as expectativas da sociedade e as tendéncias do setor

produtivo.

Observadas as caracteristicas acima descritas, os Institutos Federais tem por objetivos:
ministrar cursos de qualificacdo e re-profissionalizacdo e outros niveis basicos da educagdo
profissional;
ministrar ensino técnico, destinado a proporcionar habilitagdo para os diferentes setores da
economia;
ministrar ensino médio;
ministrar ensino superior;
oferecer educacgéo continuada, por diferentes mecanismos, bem como programas especiais de
formagéo pedagogica para as disciplinas de educacéo cientifica e tecnologica;
realizar pesquisa aplicada e extensdo, estimulando o desenvolvimento de solugdes

tecnoldgicas e educacionais, estendendo seus beneficios a comunidade.

Diante dessas atribuicbes e objetivos do IFG, torna-se quase que um dever a oferta de

Cursos de Graduagio em Areas de formag&o que se encontram em evidente desenvolvimento e

caréncia de profissionais qualificados, como é caso da Engenharia de Controle e Automagéo.

11



1.1 Objetivos
1.1.1 Gerais

Os cursos de graduacéo, oferecidos pelo IFG, tem como objetivos gerais [8]:
- Proporcionar o aprendizado e aprimoramento em diferentes areas do saber, visando conferir ao
aluno elevado padrdo técnico, cientifico e profissional;
- Desenvolver um ambiente de incentivo a producdo de conhecimento, através do ensino, da
pesquisa e da extensdo;
- Oferecer a formacdo e a qualificacdo, em nivel superior, para o exercicio de atividades
profissionais e desenvolvimento de habilidades visando a participacdo na vida puablica e o

exercicio pleno da cidadania, conferindo ao aluno o grau de graduado.
1.1.2 Especificos

Observando-se as premissas dispostas no Regulamento Académico dos Cursos de
Graduacao do IFG, o objetivo especifico do Curso de Engenharia de Controle e Automacédo no
Instituto Federal de Educacdo, Ciéncia e Tecnologia de Goias — Campus Goiania é proporcionar
aos estudantes uma sélida formacéao cientifica, tecnoldgica e humanista na area de Controle e
Automacdo. Inserido neste contexto, o profissional aqui formado devera ser preparado para um
mercado cada vez mais competitivo, carente de profissionais altamente qualificados e
tecnologicamente inseridos no contexto mundial. Serdo preparados com capacidade de
desenvolver e aplicar a tecnologia atinente a éarea, dando-lhes condicBes de buscar as
atualizacdes tecnoldgicas e atuar na inovacgao.

A formacdo de um profissional desta area, diretamente, contribui para a constituicdo de
um alicerce para o desenvolvimento nacional e regional. Isso permite a adoc¢do de politicas
industriais focadas no crescimento tecnologicamente sustentado.

O atendimento da demanda por profissionais tecnologicamente qualificados, na area
industrial, comercial e de servicos, na especialidade de Automacdo e Controle, minimiza a
necessidade de importacdo dessa importante mdo de obra, pois preenche a lacuna regional para
esse tipo de curso. Isso reduz o nimero de profissionais na situacdo profissional mais generalista.
Proporciona atrair novos contingentes de alunos e formara também agentes multiplicadores do
conhecimento na area.

O curso também permite que os postos de trabalho, que representam uma parcela
importante no quadro de trabalhadores em nivel superior nesta regido, sejam ocupados por
profissionais com melhor qualificagdo, cumprindo assim, de forma adequada, o papel social

desta instituic&o.
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2 REQUISITOS PARAACESSO AO CURSO

Para que o aluno dé ingresso no Curso de Engenharia de Controle e Automacao do IFG é
necessario que ele tenha concluido o Ensino Médio e ser aprovado em Processo Seletivo do
Concurso Vestibular do IFG, de conformidade com os critérios delineados e publicados em
editais especificos. A possibilidade de recebimento de alunos por meio de transferéncia,
portadores de diplomas de Curso Superior e reingresso estara sujeita a existéncia de vagas e,
mediante o edital especifico, obedecera ao disposto no Regulamento Académico dos Cursos de

Graduacao da Instituicéo.

3 PERFIL PROFISSIONAL DOS EGRESSOS
3.1 Introducéo

O Engenheiro de Automacdo e Controle tem como caracteristica de formacdo a atuacéo
no desenvolvimento e integracdo de processos, sistemas, equipamentos e dispositivos de controle
e automacdo. Em sua atividade profissional deve se capaz de aperfeicoar, projetar, instalar,
manter e operar sistemas de controle e automacao de processos, de manufatura e acionamento de
maquinas, de medicao e instrumentacdo eletroeletronica e de redes industriais e de aquisi¢éo de
dados. Cabe a ele ainda integrar recursos fisicos e 16gicos, especificando e aplicando programas
computacionais, materiais e equipamentos utilizados na automacgéo industrial, comercial e
predial. A coordenacdo e supervisdo de equipes de trabalho, a realizacdo de pesquisa cientifica e
tecnoldgica e estudos de viabilidade técnico-econémica também devem fazer parte do perfil do
profissional do Engenheiro de Controle e Automacgdo, bem como a capacidade de execucdo e
fiscalizacdo de obras e servicos técnicos, através de vistorias, pericias e avaliagdes, com a
emissdo de laudos e pareceres. Esse profissional deve atuar sempre considerando a ética, a
seguranca e 0s impactos sdcio-ambientais.

O perfil do Engenheiro de Controle e Automacdo formado no IFG deve abranger a
capacidade de desenvolver novos produtos a partir da criacdo, sintese ou integracao de diferentes
tecnologias contemporaneas, além de uma série de habilidades e posturas que deverdo ser
estimuladas ao longo do curso e, portanto, valorizadas em todas as disciplinas:

1. Postura criativa, pro-ativa, confiante, ética e sintonizada com as questdes sociais;
2. Habilidade para organizar, planejar e se expressar de modo inequivoco e preciso;
3. Capacidade de lideranga, para trabalhar em equipe, obtendo 0 mé&ximo de cada componente

(recurso humano e material) e para raciocinar sobre uma sélida formagéo tecnoldgica.

Essas caracteristicas peculiares ao Engenheiro de Controle e Automacgéo, formado no IFG,
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permitirdo uma maior empregabilidade ao profissional egresso, pois vem de encontro a uma
tendéncia atual de ampliacdo das oportunidades de trabalho para profissionais autbnomos,
consultores e empresarios. Permitirdo ainda a ampliagdo das chances de sucesso profissional
daqueles que pretendem trabalhar como funcionarios em empresas publicas ou privadas.

A formagcéo técnico-cientifica devera garantir um sélido conhecimento das inter-relacdes
técnicas e das conexfes com o0 meio social e natural. Pretende-se formar um profissional com
conhecimentos equilibrados em eletrotécnica, eletronica, em mecénica e informatica para
aplicacdo direta em sistemas mecatronicos.

A formacao de graduacdo do Engenheiro devera propiciar-lhe:
e Uma compreensdo holistica dos fundamentos cientificos, matematicos e de engenharia, e

a capacidade para aplica-los criativamente em uma ampla variedade de problemas;

e Conhecimento para conceber, projetar e analisar sistemas, produtos e processos;
e Conhecimento para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servicos de

Engenharia;

e Dominio de técnicas praticas e experimentais;

e Solida capacidade de comunicacdo;

e Proficiéncia na utilizagdo da Informéatica como ferramenta fundamental de trabalho;
e Capacidade de pensar na Engenharia em termos sociais, ambientais e politicos;

e Familiaridade com préaticas basicas e principios da Producéo;

e Comprometimento com o aprendizado continuo.

O Engenheiro deve possuir uma sélida formacdo técnico-cientifica e profissional geral,
que o capacite a absorver e desenvolver tecnologias, estimulando a sua atuagdo critica e criativa
na identificacdo e resolucdo de problemas, considerando 0s seus aspectos politicos, econémicos,
sociais, ambientais e culturais, com visdo ética humanistica em atendimento a demandas da
sociedade. Faz parte do perfil do egresso de um Curso de Engenharia, a ser garantido por seu

Curriculo, a postura de permanente busca da atualizagdo profissional.

3.2 Habilidades e Competéncias

O perfil do egresso de um curso de Engenharia, de acordo com a Resolucdo N° 11 da
Cémara de Educacdo Superior do Conselho Nacional de Educacdo, do Ministério da Educagéo,
deve abranger uma formacdo generalista, humanista, critica e reflexiva, capacitando-o a absorver
e desenvolver novas tecnologias, estimulando a sua atuagdo critica na identificacao,
equacionamento e resolucdo de problemas de Engenharia, considerando seus aspectos politicos,

econdmicos, sociais, ambientais e culturais, com visdo ético-humanista, em atendimento as
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demandas da sociedade (CNE/CES N° 11/2002).
Segundo a mesma resolucéo, a formacao do engenheiro deve dota-lo de conhecimentos

suficientes para o exercicio de competéncias e habilidades gerais de acordo com a Tabela 1.

Competéncias
e habilidades
gerais

Descricéo

1

Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e instrumentais
a engenharia

Projetar e conduzir experimentos e interpretar resultados

Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos e processos

Planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servicos de
engenharia

Identificar, formular e resolver problemas de engenharia

Desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas

Supervisionar a operacao e a manutencdo de sistemas

Avaliar criticamente a opera¢do e a manutencao de sistemas

Comunicar-se eficientemente nas formas escrita, oral e gréafica

Atuar em equipes multidisciplinares

|
DlelolmoNlo|ol M |w|N

Compreender e aplicar a ética e responsabilidade profissional

[EEN
N

Avaliar o impacto das atividades da engenharia no contexto social e
ambiental

13

Avaliar a viabilidade econdmica de projetos de engenharia

14

Assumir a postura de permanente busca de atualizacdo profissional

Tabela 1 — Competéncias e habilidades gerais do egresso em Engenharia — CNE/CES-2002

Para exercer as competéncias e habilidades que a legislagdo exige, o Engenheiro de

Controle e Automacéo, em sua formacéo deve ter:

e sdlida formacdo em ciéncias béasicas, matemaética, fisica e quimica, o que garante ao

profissional a capacidade de se adaptar rapidamente as novas tecnologias;

e espirito cientifico, sendo a pesquisa entendida como ferramenta para a evolucao tecnoldgica;

e visdo empreendedora, uma vez que a empregabilidade se apresenta de forma diferente, na

conjuntura globalizada, em que o emprego tradicional da lugar a prestacdo de servigcos

terceirizados e as iniciativas empreendedoras;

e compreensdo de que o aprendizado de Engenharia ndo se encerra com a graduacao,

requerendo, portanto, o dominio instrumental para o desenvolvimento da capacidade de

aprender a aprender e sintonia com a educacdo continuada.

As disciplinas que compdem os eixos de formacgdo profissional do Engenheiro de

Controle e Automacéo do IFG permitirdo que o profissional formado tenha a competéncia para
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analisar, supervisionar, projetar, implementar e dar manutencdo em sistemas de controle e

automacdo, nas mais diversas areas, tais como:

e Eletronica Digital e Analogica;

e Controle linear e ndo-linear, discreto e continuo;

e Automacdo da manufatura;

e Desenvolvimento computacional;

e Processos industriais;

e Acionamentos elétricos, hidraulicos e pneumaticos;

¢ InstalacGes Elétricas;

¢ Redes de comunicacéo.

3.3 Areas de atuacéo do profissional

Direcionando o enfoque a fiscalizacdo do exercicio profissional das diferentes

modalidades de Engenharia, o Conselho Federal de Engenharia, Arquitetura e Agronomia —

CONFEA, na

Resolugdo N° 1.010/2005, define as seguintes atividades profissionais,

apresentadas na Tabela 2.

Atividades
profissionais

Descricéo

1 Gestdo, supervisao, coordenacdo e orientacao técnica

2 Coleta de dados, estudo, planejamento, projeto e especificagdo

3 Estudo de viabilidade técnico-econdmica e ambiental

4 Assisténcia, assessoria e consultoria

5 Direcdo de projeto e servigo técnico

6 Vistoria, pericia, avaliacdo, arbitramento, laudo e parecer técnico

7 Desempenho de cargo e funcdo técnica

8 Treinamento, ensino, pesquisa, desenvolvimento, andlise, experimentacgao,
ensaio, divulgacdo técnica, extensdo

9 Elaboracéo de or¢camento

10 Padronizagdo, mensuragéo e controle de qualidade

11 Execucdo de projetos e servigos técnicos

12 Fiscalizag@o de projetos e servicos técnicos

13 Producéo técnica e especializada

14 Conducao de trabalho técnico

15 Conducdo de equipe de instalacdo, montagem, operacdo, reparo ou
manutencao.

16 Execucdo de instalagcdo, montagem e reparo

17 Operacdo e manutencdo de equipamento ou instalacéo

18 Execucéo de desenho técnico

Tabela 2 — Atividades profissionais designadas ao engenheiro - CONFEA
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No campo da atuacdo profissional da Engenharia de Controle e Automacéo, segundo o
anexo Il da Resolucdo 1.010/2005 — CONFEA, o engenheiro desta modalidade deve possuir
conhecimentos nas seguintes areas:

e Controle e Automacdo: sistemas discretos e continuos, métodos e processos eletroeletrénicos
e eletromecanicos de controle e automacdo. Controle ldgico-programavel, automacédo de
equipamentos, processos, unidades e sistemas de producdo. Administracdo, integracdo e
avaliacdo de sistemas de fabricacdo. Instalagdes, equipamentos, componentes e dispositivos
mecanicos, elétricos, eletrbnicos, magnéticos e dpticos nos campos de atuacdo da engenharia.
Robatica.

e Informética Industrial: sistemas de manufatura. Automacdo da manufatura. Projeto e
fabricacdo assistidos por computador. Integracdo do processo de projeto e manufatura. Redes
e protocolos de comunicacdo industrial. Sistemas de controle automatico de equipamentos.
Comando numérico e maquinas e produtos de operacdo autbnoma. Ferramentas e métodos
apoiados em inteligéncia artificial.

e Engenharia de sistemas e de produtos: sistemas, métodos e processos computacionais para
planejamento, dimensionamento e verificacdo para o desenvolvimento de produtos de
controle e automacdo. Ciclo de vida de produtos. Sistemas, processos e produtos complexos.

Micro-eletromecanica e nano-eletro-mecanica.

4 ORGANIZACAO CURRICULAR
4.1 Introducéo

O Curso de Engenharia de Controle e Automacédo apresenta uma matriz de disciplinas
ofertadas por periodos semestrais, cujas cargas horérias sao apresentadas no item 4.2, bem como
0 pré-requisito exigido para a realizacdo de matricula, que é feita por disciplina. Essa mesma
matriz curricular é apresentada em forma de fluxograma em anexo. No item 4.3 sdo apresentadas
as disciplinas e respectivas cargas horarias agrupadas por ndcleos (conforme orienta a legislacao)
e a contabilizacdo da carga horaria total do Curso. Os objetivos, ementas e bibliografias das
disciplinas sdo apresentados em anexo.

O tempo de integralizacdo prevista para o Curso é de 5 (cinco) anos, tendo como tempo
maximo um periodo de 9 (nove) anos. A carga horaria para cada periodo letivo é de 18 (dezoito)

semanas por semestre.
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4.2 A Matriz Curricular

A Tabela 3 apresenta as disciplinas que compdem a matriz curricular do Curso de

Engenharia de Controle e Automacao, por periodo, conforme o fluxograma sugerido, destacando

0 nimero de aulas semanais, bem como a carga horaria por semestre, considerando que cada aula

ministrada corresponde a 45 (quarenta e cinco) minutos e sdo consideradas 18 (dezoito) semanas

em cada semestre letivo.

Periodo | # |Disciplina ngﬁ;s CH Rquirsei_to(s)

1.1 | Célculo Diferencial e Integral | 6 81 -
1.2 | Desenho Bésico 4 54 -
1.3 | Geometria Analitica 4 54 -

1° 1.4 | Introdugdo a Engenharia de Controle e Automagéo 2 27 -
1.5 | Introducéo aos Sistemas Computacionais 4 54 -
1.6 | Lingua Portuguesa 4 54 -
1.7 | Quimica Geral 4 54 -
2.1 | Algebra Linear 4 54 1.3
2.2 | Célculo Diferencial e Integral Il 6 81 1.1

20 2.3 | Desenho Técnico Assistido por Computador 4 54 1.2
2.4 | Estrutura de Dados 4 54 1.5
2.5 | Mecénica 6 81 1.1
2.6 | Sistemas Digitais 4 54 -
3.1 | Célculo Diferencial e Integral 111 4 54 2.2
3.2 | Desenvolvimento de Sistemas Computacionais | 4 54 2.4
3.3 | Eletricidade e Magnetismo 6 81 2.5

3° 3.4 | Equacgbes Diferenciais 4 54 2.2
3.5 | Estatistica e Probabilidade 4 54 1.1
3.6 | Metodologia Cientifica 2 27 -
3.7 | Sistemas Microprocessados 4 54 2.6
4.1 | Calculo Numérico 4 54 11e2.1
4.2 | Circuitos Elétricos | 6 81 3.3

490 4.3 | Desenvolvimento de Sistemas Computacionais |1 4 54 3.2
4.4 | Ondas, Optica e Termodindmica 6 81 2.5
4.5 | Sistemas Lineares 4 54 21e34
4.6 | Variaveis Complexas 4 54 3.1
5.1 | Circuitos Elétricos Il 6 81 4.2
5.2 | Eletromagnetismo 4 54 33e34

50 5.3 | Eletronica Analdgica 6 81 4.2
5.4 | Mecénica dos Sélidos 4 54 2.5
5.5 | Processos em Engenharia 4 54 4.4
5.6 | Sistemas de Controle | 4 54 45
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6.1 | Eletronica Industrial 4 54 51e5.3
6.2 | Instrumentacdo Industrial | 4 54 4.2
60 6.3 | Inteligéncia Artificial 4 o4 35e4.3
6.4 | Maqguinas Elétricas 6 81 5.1eb5.2
6.5 | Processamento Digital de Sinais 4 54 4.5
6.6 | Sistemas de Controle Il 4 54 5.6
7.1 | Acionamentos Elétricos 4 54 6.1e6.4
7.2 | Introducdo a Administracdo 2 27 -
7.3 | InstalacOes Elétricas e Logicas para Automacao 4 54 6.4
7° 7.4 | Instrumentacdo Industrial Il 4 54 6.2
4.5 | Fenbmenos de Transporte 4 54 4.4
7.6 | Redes Industriais 4 54 3.7e5.6
7.7 | Sistemas Nao-Lineares 4 54 6.6
8.1 | Acionamentos Hidraulicos e Pneumaticos 4 54 7.1
8.2 | Automacdo e Supervisdo de Processos | 4 54 7.1
go 8.3 | Empreendedorismo e Planejamento Profissional 4 54 7.2
8.4 | Manufatura Integrada por Computador 4 54 55e4.3
8.5 | Planejamento de Processos Industriais 2 27 55
8.6 | Sociologia do Trabalho, Tecnologia e Cultura 2 27 -
9.1 | Automacao e Supervisdo de Processos Il 4 54 82e7.6
9.2 | Trabalho de Concluséo de Curso | 4 54 Todas do 7°
9° 9.3 | Sistemas a Eventos Discretos 4 54 6.6e8.2
9.4 | Sistemas de Controle Digital 4 54 6.6e75
9.5 | Introducdo & Economia 2 27 -
10.1 | Engenharia Econémica 2 27 9,5
100 10.2 | Gestdo Ambigntal 2 27 -
10.3 | Legislacdo e Etica 2 27 -
10.4 | Trabalho de Conclusdo de Curso Il 4 54 9.2

Tabela 3 — Disciplinas por periodo e seus respectivos pré-requisitos
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4.3 As Disciplinas em Nucleos

4.3.1 Nucleo de contetdos Basicos

Estes contetdos visam promover embasamento cientifico nas diversas areas de
conhecimento fundamentais para a formacdo do engenheiro: matematica, estatistica,
probabilidade, calculo diferencial e integral, fisica moderna, quimica, desenho técnico,
administracdo, comunicacao e expresséo, dentre outros.

De acordo com a Resolu¢do CNE/CES n° 11 (2002) o nucleo de contetdos basicos deve
abranger cerca de 30% (trinta por cento) da carga horaria minima e versar sobre os topicos

apresentados na Tabela 4 [9]:

Topico Conteudo
Metodologia Cientifica | Ciéncia e Tecnologia; planejamento e formulagdo da pesquisa cientifica e
e Tecnoldgica do desenvolvimento tecnolégico.

Utilizacdo dos diversos meios de comunicagdo. Leitura e interpretacdo de
textos em portugués e em pelo menos uma lingua estrangeira. Redagéo e
apresentacao oral.

Comunicagéo e
Expressao

Utilizacdo de ferramentas computacionais e redes. Técnicas e linguagens

Informatica de programacdo. Aplicagdes de engenharia auxiliada por computadores.

Interpretacdo e elaboracéo de esbogos e desenhos técnicos por meio

Expressdo Grafica .
P manual e computacional.

Introducdo a teoria basica e aplicagdes a engenharia de: célculo integral e
Matematica diferencial; vetores; geometria analitica; algebra linear; calculo numérico;
probabilidades e estatistica.

Introducdo a teoria basica, experimentagdo e aplicacdes a engenharia de:

Fisica mecanica classica; 6tica; termodindmica; eletricidade e magnetismo; ondas.
No¢oes de Fisica Moderna.
Fendmenos de Introducgdo a teoria basica, experimentacdo e aplicacBes a engenharia dos
Transporte fendmenos de transferéncia de quantidade de movimento, calor e massa.

Estatica e dindmica dos corpos rigidos e deformaveis. Tensdes,

Mecénica dos Solidos ~ . N
deformacdes e suas inter-relagbes. Seguranca.

Circuitos. Medidas elétricas e magnéticas. Componentes elétricos e

Eletricidade Aplicada eletronicos. Eletrotécnica.

Introducdo a teoria béasica, experimentagdo e aplicacdes a engenharia de:

Quimica P o
quimica geral; quimica inorganica; fisico-quimica.
Ciéncia e Tecnologia | Classificacdo, estruturas, propriedades e utilizagdo dos materiais na
dos Materiais Engenharia.
Introducdo a teoria e aplicacdes a engenharia de: organizagdes; inovagdes
Administracdo tecnologicas; estratégias competitivas; marketing; planejamento e controle

da producdo; custos.

Introducdo a teoria basica e aplicacdes a engenharia de micro e macro

Economia 3 e o . . PO
economia. Matematica financeira. Engenharia econémica.

Ecologia. Preservagéo e utilizagdo de recursos naturais: poluicdo, impacto

Ciéncias do Ambiente ambiental e desenvolvimento sustentado. Reciclagem. Legislagéo.

Nogdes e aplicagbes a engenharia de: filosofia e ciéncias juridicas e
sociais; legislacdo e ética profissional; propriedade industrial e direitos
autorais; seguranca do trabalho; prote¢do ao consumidor.

Humanidades, Ciéncias
Sociais e Cidadania

Tabela 4 — Tépicos exigidos no Nucleo de Contetidos Bésicos de cursos de Engenharia
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A Tabela 5 apresenta as disciplinas do Curso que fazem parte do nicleo comum.

Disciplina CH (horas)
Célculo Diferencial e Integral | 81
Desenho Bésico 54
Geometria Analitica 54
Introdugdo aos Sistemas Computacionais 54
Lingua Portuguesa 54
Quimica Geral 54
Algebra Linear 54
Caélculo Diferencial e Integral Il 81
Mecénica 81
Célculo Diferencial e Integral I 54
Eletricidade e Magnetismo 81
Equacdes Diferenciais 54
Estatistica e Probabilidade 54
Circuitos Elétricos | 81
Mecénica dos Solidos 54
Ondas, Opticas e Termodinamica 81
Variaveis Complexas 54
Fendmenos de Transporte 54
Metodologia Cientifica 27
Introdugdo a Administracdo 27
Sociologia do Trabalho, Tecnologia e Cultura 27
Empreendedorismo e Planejamento Profissional 54
Introdugdo a Economia 27
Engenharia Econdmica 27
Gestédo Ambiental 27
Legislacio e Etica 27
Carga Horéria Total 1377

Tabela 5 — Disciplinas que pertencem ao nucleo de Contetidos Basicos

4.3.2 Nucleo de Conteudos Profissionalizantes

As disciplinas do Curso que fazem parte do nucleo de Contetdos Profissionalizante [9]
séo apresentadas na Tabela 6.

Disciplina CH (horas)
Estrutura de Dados 54
Sistemas Digitais 54
Desenvolvimento de Sistemas Computacionais | 54
Desenvolvimento de Sistemas Computacionais |1 54
Sistemas Microprocessados 54
Calculo Numérico 54
Sistemas Lineares 54
Circuitos Elétricos 1l 81
Eletromagnetismo 54
Eletrbnica Analdgica 81
Processos em Engenharia 54
Sistemas de Controle | 54
Instrumentacdo Industrial | 54
Sistemas de Controle 11 54
Sistemas Ndo Lineares 54
Carga Horéria Total 864

Tabela 6 — Disciplinas que pertencem ao nucleo Conettidos Profissionalizantes



4.3.3 Nducleo de Conteudos Especificos

O Nucleo de Contetdos Especificos se constitui em extensfes e aprofundamentos dos
conteddos do Nucleo de Contetdos Profissionalizantes, bem como de outros conteudos
destinados a caracterizar a modalidade de Engenharia de Controle e Automacdo. A Tabela 7
apresenta as disciplinas do Curso de Engenharia de Controle e Automacédo do IFG que fazem
parte do nucleo de Contetdos Especificos.

Disciplinas CH (horas)
Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao 27
Desenho Técnico Assistido por Computador 54
Eletronica Industrial 54
Inteligéncia Artificial 54
Magquinas Elétricas 81
Acionamentos Elétricos 54
Instalagdes Elétricas e Logicas para Automagao 54
Instrumentacdo Industrial Il 54
Processamento Digital de Sinais 54
Redes Industriais 54
Acionamentos Hidraulicos e Pneumaticos 54
Automacdo e Supervisdo de Processos | 54
Manufatura Integrada por Computador 54
Planejamento de Processos Industriais 27
Automacdo e Supervisdo de Processos Il 54
Trabalho de Concluséo de Curso | 54
Sistemas a Evento Discreto 54
Sistemas de Controle Digital 54
Trabalho de Concluséo de Curso 1l 54
Carga Horéria Total 999

Tabela 7 — Disciplinas que pertencem ao nucleo de Conetldos Especificos

4.3.4 Disciplinas Optativas

As disciplinas Optativas do Curso de Engenharia de Controle e Automacéo do IFG serdo
oferecidas como Topicos nas diversas areas de conhecimento contempladas durante o Curso, a
saber: Informatica, Controle, Manufatura e Automacéo e terdo o objetivo de complementar a
formacéo do aluno, estabelecendo um carater de aperfeicoamento. Essas disciplinas s poderao
ser cursadas a partir da segunda metade do curso, tendo como excecdo a disciplina Libras que
sera oferecida a cada semestre letivo, podendo ser cursada, conforme haja interesse do aluno, a
partir do segundo periodo do Curso.

A Tabela 8 apresenta as disciplinas Optativas oferecidas no Curso de Engenharia de

Controle e Automacéo do IFG e suas respectivas cargas horarias.
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# | Disciplina Aulas . CH
Semanais

1 | Tépicos em Sistemas de Informacéo | 4 54
2 | Topicos em Sistemas de Informacéo Il 2 27
3 | Topicos em Sistemas de Controle | 4 54
4 | Tépicos em Sistemas de Controle I 2 27
S | Topicos em Sistemas de Manufatura | 4 54
6 | Topicos em Sistemas de Manufatura |1 2 27
7 | Topicos em Sistemas de Automagao | 4 54
8 | Topicos em Sistemas de Automagdo I 2 27
9 | Tépicos em Sistemas de Elétricos | 4 54
10 | Topicos em Sistemas de Elétricos I 2 27
11 |Libras 2 27
Total 26 351

Tabela 8 — Disciplinas Optativas

Para a integralizacdo da carga horaria, o aluno do Curso de Engenharia de Controle e

Automacdo devera cursar no minimo 216 horas de disciplinas optativas, sendo que todas as

disciplinas optativas cursadas fardo parte do historico escolar do egresso do Curso.

4.3.5 Carga Horéria Total

A Tabela 9 apresenta a contabilizacdo da carga horaria total do Curso de Engenharia de

Controle e Automagéo do IFG.

Percentual sobre a carga

Componentes Curriculares CH horaria minima
(em horas) (3.600 horas)

Nucleo de contetidos Bésicos 1377 38,25%
Nucleo de contetdos Profissionalizantes 864 24,00%
Nucleo de contetdos Especificos 999 27,75%
Disciplinas Optativas 216 6,00%
Total parcial 3456 96,00%
Atividades Complementares 120 3,33%
Estagio Curricular Supervisionado 200 5,55%
Total de Horas 3776 104,88%

Tabela 9 — Contabilizacdo da Carga Horéaria Total do Curso

4.4 Estagio Supervisionado

O estagio supervisionado € definido como um ato educativo escolar, desenvolvido no

ambiente de trabalho, que visa a preparagdo para a atuacéo profissional do aluno, bem como uma

complementacdo dos ensinos tedricos e praticos desenvolvidos ao longo do curso.
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Para os Cursos de Graduacao o estagio supervisionado é obrigatdrio e € definido como
pré-requisito para a aprovacao final do aluno e obtencéo do diploma.

Para o Curso de Engenharia de Controle e Automacao do IFG o aluno deve realizar uma
carga horaria minima de 200 (duzentas) horas de estagio supervisionado. O estadgio ndo
obrigatdrio pode ser iniciado a partir do 1° periodo do curso, porem para a validacdo do estagio
curricular obrigatério, como parte integrante da carga horéaria do Curso de Engenharia de
Controle e Automacdo, o aluno deverd ter cumprido uma carga horaria minima de 2500 (duas
mil e quinhentas) horas de disciplinas da matriz curricular do Curso. Essa carga horaria minima
garante um melhor aproveitamento do estagio, uma vez que estabelece uma base sélida de
formacéo profissional para que o aluno aplique esses conhecimentos no momento da realizagéo
do estégio.

Os procedimentos para a formalizacao do contrato de estagio, bem como as clausulas que
devem ser contempladas, deveres e direitos do aluno, da empresa concedente e da Instituicdo
(IFG), no que diz respeito a concessao, supervisao e conclusdo do estagio supervisionado, devem

seguir as orientagcOes da regulamentacéo em vigor.

4.5 Atividades Complementares

Como parte da formacdo do Engenheiro de Controle e Automacéo do IFG, o aluno devera
cumprir uma carga horaria minima de 120 (cento e vinte) horas de atividades complementares de
acordo com a regulamentacdo do IFG. Estas atividades deverdo envolver o ensino, a pesquisa € a
extensdo. As atividades complementares estdo apresentadas na regulamentacdo especifica em
vigor, aprovada pelo Conselho Superior da Instituicéo.

Também, complementando a formacdo do aluno do curso de Engenharia de Controle e
Automacdo do IFG, poderdo ser realizados projetos de pesquisa, de iniciacdo cientifica e de
monitoria, que serdo oferecidos de acordo com a regulamentacdo vigente do IFG, podendo
inclusive integralizar a carga horaria do Estagio supervisionado, contando que esse procedimento

nédo desobedeca a regulamentacéo vigente.

4.6 O Trabalho de Conclusao de Curso

O Trabalho de Conclusédo de Curso (TCC) é obrigatorio para os cursos de graduacao,
sendo pré-requisito para a aprovacao final do aluno e obtencdo do diploma. O TCC tem como

objetivo geral promover a integralizacdo dos contetdos das disciplinas ministradas no Curso.
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Para o curso de Engenharia de Controle e Automacéo do IFG, a realizacdo do trabalho de

Conclusao de Curso tem ainda como objetivos:

a) desenvolver e estimular a atuagdo do aluno no que diz respeito a pesquisa, desenvolvimento
tecnoldgico e trabalho em equipe;

b) motivar o aluno concluinte do Curso para a continuidade de estudo a um nivel de pds-
graduacéo, quer seja: especializagéo, mestrado e doutorado;

c) avaliar o nivel de aprendizado e formacédo adquirido pelo aluno concluinte;

d) elaborar um documento final como resultado de um trabalho de pesquisa tedrico e/ou
pratico, escrito de acordo com normas técnicas e que apresente contribuicbes para 0

desenvolvimento do ensino na Instituicdo.

O TTC para o Curso de Engenharia de Controle e Automacdo do IFG tem uma carga
horaria de 108 (cento e oito) horas contempladas nas disciplinas Trabalho de Conclusdo de
Curso | e Trabalho de Concluséo de Curso 11, que fazem parte matriz curricular do Curso, sendo
oferecidas nos periodos 9° e 10°, respectivamente.

Os procedimentos para a realizacdo do TCC, bem como a metodologia de execucdo das
atividades, deveres e obrigacdes do aluno e do professor orientador, no que diz respeito ao inicio,
ao desenvolvimento, a avaliacdo e a conclusdo do TCC, devem seguir as orientagdes da
regulamentacdo em vigor. Em anexo sdo apresentadas as orientagdes para a escrita do

documento final que seré avaliado na conclusdo do trabalho desenvolvido.

5 CRITERIOS DE APROVEITAMENTO DE EXPERIENCIAS ANTERIORES

Os alunos regularmente matriculados poderdo solicitar ao Departamento de Areas
Académicas do Campus, em data estabelecida no Calendario Académico da Instituicdo, o
aproveitamento de conhecimentos e estudos, nos termos do Regulamento Académico dos Cursos
de Graduacdo e do Regulamento do Exame de Proficiéncia, aprovados pelo Conselho Superior
do IFG.

6 CRITERIOS DE AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

A avaliacdo dos alunos sera progressiva e continua. Para tanto, no acompanhamento
constante do aluno deve-se observar ndo apenas O Seu progresso quanto a construcdo de
conhecimentos cientificos, mas também a atencdo, o0 interesse, as habilidades, a
responsabilidade, a participagdo, a pontualidade, a assiduidade na realizacdo de atividades e a
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organizacdo nos trabalhos escolares que o mesmo apresenta. Assim, ndo apenas 0S aspectos
quantitativos devem ser considerados, mas também — e principalmente — os aspectos qualitativos.

Com relagdo a periodicidade de avaliagdes e outras questdes especificas, serdo
determinadas pelo regulamento académico dos cursos de graduacdo e aplicam-se a todos 0s

cursos oferecidos na Instituicao.

7 O FUNCIONAMENTO DO CURSO

Constituem-se instancias de acompanhamento, avaliagdo e tomadas de decisbes em
assuntos de interesse do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo: o Conselho do
Departamento de Areas Académicas IV, instituido conforme regulamentacdo do IFG; o
Colegiado do curso, composto por todos os professores que ministram disciplinas no curso e
representantes dos discentes e dos servidores administrativos e o Nucleo Docente Estruturante
(NDE), constituido e funcionando conforme regulamentacdo institucional, seguindo as
orientacdes da legislacdo Federal [11].

O Curso de Engenharia de Controle e Automacao € oferecido no periodo matutino num
regime semestral e matricula por disciplinas, conforme a matriz curricular apresentada no item
4.2, obedecendo aos pré-requisitos estabelecidos. A aprovacao nas disciplinas se dara mediante a
obtencdo de nota minima igual a 6,0 (seis) e frequéncia em 75% (setenta e cinco por cento) nas
aulas. No caso de reprovacao na disciplina, o aluno deveré cursa-la novamente, ndo existindo o
regime de dependéncia.

As atividades complementares a serem realizadas pelos alunos, conforme item 4.5, serdo
registradas pelo Departamento, através da solicitacdo por parte do aluno por meio de processo
protocolado que contenha cépias dos certificados e declaracdes que comprovem a participacao
do mesmo, contemplando a carga horaria minima (120 horas). As datas para entrada com 0s
processos de registro de atividades complementares serdo estabelecidas pelo Departamento IV e

divulgadas no calendario académico.

8 INSTALACOES E EQUIPAMENTOS

Além de toda infraestrutura fisica do Instituto Federal de Goias, dotada de Salas de aula,
Biblioteca, Quadra de esportes, Salas de Professores, Auditorios e espagos de convivéncia para
os alunos, o Curso de Engenharia de Controle e Automacdo conta ainda com espacos fisicos

especificos para a realizagdo de aulas préaticas. A politica de ampliacdo e modernizacdo dos
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laboratdrios utilizada pelo IFG faz com que novos projetos sejam apresentados a cada semestre
letivo, de modo a melhorar a qualidade do Curso oferecido. Os atuais laboratorios que atendem
ao Curso de Automacéo e Controle, bem como os equipamentos que neles se encontram, sdo

apresentados €em anexo.

9 RECURSOS HUMANOS

O Curso de Engenharia de Controle e Automacao € de responsabilidade do Departamento
de Areas Académicas 1V, sendo coordenado pela Area de Eletrotécnica da unidade de Goiania
do Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia de Goias.

Dentro da estrutura departamental tem-se a figura do Chefe de Departamento, instituido
conforme regulamentagdo da Instituicdo, que indica os servidores que ird0 compor as
coordenacdes de apoio, a saber: Coordenacdo Académica, Coordenacdo Administrativa e
Coordenacdo de Apoio ao Discente. O Coordenador do Curso de Engenharia de Controle e
Automacdo é escolhido pelo colegiado do Curso e tem um mandato de 2 (dois) anos, podendo
exercer dois mandatos consecutivos.

Compbem ainda a equipe de trabalho do Departamento IV: técnicos administrativos e
laboratoristas, sendo esses ultimos com formacao especifica para atuar diretamente nas funcoes
relacionadas as atividades em laboratorio. A tabela 10 apresenta o quadro atual dos servidores

técnicos administrativos do Departamento das Areas Académicas V.

Nome Funcao Formacéao
Dagmar Borges da Silva Coordenacdo Académica Especializacdo em Analise de
Sistemas

Marilia Gomes Cristino Coordenacdo de Apoio Especializacdo em Gestdo Publica

Alves Administrativo

Cintia Campos Ferreira Psicéloga Mestrado em Psicologia

Luiz Humberto Teixeira Assistente de Especializacdo em Informatica
Administragédo Educativa

Gleicy de Miranda Porto Assistente de Especializagdo em Gestdo Publica
Administracdo

Tatyane Oliveira Alvarenga | Assistente de Alunos Graduagdo em Letras

Thiago Arcanjo Macedo Assistente de Alunos Graduagdo em Geografia

André de Sousa e Silva Técnico de Laboratorio Graduacgdo em Gestdo Pablica

Carlos Cesar S. Souza Tecnico de Laboratorio Téecnico em Eletrotécnica

Tabela 10 — Servidores técnicos administrativos do Departamento das Areas Académicas 1V

Designado para Coordenar as acgOes dos laboratoristas, bem como o0s assuntos
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relacionados aos ambientes dos laboratdrios da Area de Eletrotécnica, gera listas e acompanhar o
processo de aquisicdo de equipamentos, existe a figura do Coordenador de Laboratérios,
escolhido pelo colegiado do Curso. Outra figura de apoio é o Supervisor de Estagios, indicado
pela Coordenacdo de Area, sendo esse responsavel pela correcdo dos relatdrios originados a
partir da realizacdo do estagio obrigatorio, conforme item 4.4.

A politica de incentivo e apoio a qualificacdo de docentes, atualmente utilizada pelo IFG,
faz com que o corpo docente que atua no Curso de Engenharia de Controle e Automacéao sofra
alteracdes constantemente, sempre com o objetivo de melhoria da qualidade do Curso.

Em anexo sdo apresentados os docentes que compdem o atual colegiado do Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo, informando sobre sua formagdo académica, area de
concentracéo e regime de trabalho.

10 AUTO-AVALIACAO DO CURSO

A auto-avaliacdo tem como principais objetivos produzir conhecimentos, por em questao
o0s sentidos do conjunto de atividades e finalidades cumpridas pelo curso, identificar as causas
dos seus problemas e deficiéncias, aumentar a consciéncia pedagdgica e capacidade profissional
do corpo docente e técnico-administrativo, fortalecer as relacdes de cooperacdo entre os diversos
atores institucionais, tornar mais efetiva a vinculacdo da instituicdo com a comunidade, julgar
acerca da relevancia cientifica e social de suas atividades e produtos, além de prestar contas a
sociedade. Com relacdo a auto-avaliacdo do curso, a mesma deve ser feita através: dos resultados

obtidos da aplicacdo do Exame Nacional de Desempenho dos Estudantes, resultados estes

contidos no Relatério da Instituicdo disponibilizado pelo Instituto de Estudos e Pesquisas
Educacionais Anisio Teixeira (INEP); da Andlise dos dados da aplicacdo do Questionario Sécio

econdmico respondido por ingressantes e concluintes de cada um dos cursos participantes do

referido _exame, resultados estes contidos no Relatério da Instituicdo disponibilizado pelo

Instituto de Estudos e Pesquisas Educacionais Anisio Teixeira (INEP); do Colegiado de areas
Académicas do Departamento, onde 0 mesmo tem a atribuicdo: Propor e aprovar, no &mbito do
departamento, projetos de reestruturacdo, adequacéo e realocacdo de ambientes do departamento,
a ser submetido a Direcdo-Geral do campus, bem como emitir parecer sobre projetos de mesma
natureza propostos pela Direcdo-Geral; do Conselho Departamental, onde o0 mesmo tem as
atribuicdes: | — Aprovar os planos de atividades de ensino, pesquisa e extensdao no ambito do
departamento; Il — Julgar questdes de ordem pedagogica, didatica, administrativa e disciplinar no
ambito do departamento; da avaliacdo dos professores do curso pelos discentes, auto-avaliacéo

do professor, avaliacdo do professor pelo coordenador de curso, conduzidas pela CPPD —
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Comissdo Permanente de Pessoal Docente; dos relatorios de estagios curriculares de alunos; do
envolvimento prévio da CPA na organizacdo do processo de avaliagdo dos cursos; da Semana de
Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do IFG. Evento bienal com participacdo de empresas e encontro

de egressos.

11 CERTIFICADOS E DIPLOMAS EXPEDIDOS

Seré concedido pelo Instituto Federal de Goias o Diploma de Engenheiro de Controle e
Automacdo ao aluno que concluir todas as componentes curriculares previstas na matriz
curricular do Curso, inclusive o Estagio Supervisionado obrigatorio, o Trabalho de Conclusédo de

Curso e as Atividades Complementares.
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13 ANEXOS
13.1 — Fluxograma da Matriz Curricular do Curso
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ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

1°Semestre 2°Semestre 3°Semestre 4°Semestre 5°Semestre 6°Semestre 7°Semestre 8°Semestre 9°Semestre 10°Semestre
|396|108|28| |370|134|28| |442|62|28| |434|7D|28| |434|70|28| |370|98|26| |360|108|25| |288|72|20| |360|54|18| |216|O|10|
Eletr. e
—> =
N Py~ " . _ - »)
Int- 2 Eng. de Des_. T_ecnlco > Sl_s!emas Circuitos Eletromagne- —? Eletrénica | | Sistemas N&o- " A,C'(?n’ Projeto Final de 7| Projeto Final de
Controle e Assistido por Micropro- Blénicost tems — Eet) Tndustriat Lineares Hidraulicos e Corson o
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Desenho Estruturade | [P Equagdes Sistemas » Eletrénica lp| sistemade [ S Redes Sociologia do SE\:Z':;SS a Gestdo
Basico Dados Diferenciais » Lineares ] Analégica W | < Industriais Trabalho, Tecn. " Ambiental
» Controle Il e Cultura Discretos
0|72|4 54|18|4 72|0|4 72|0|4 szlzsle 54|15|4 54|18|4 36IOI2 54|18|4 36|O|2
Cifrc|
N caldulo El oS istemas
Lingua < . Eletricidade e [ATg- Linea) Calculo o| Processos em | Instrumenta éo' Inst. Elétricas e ’q"a,‘s Automagéo e Automagcéo e Legislagéo e
Portuguesa Algebra Linear Magnetismo —> Numérico Engenharia Industrialﬁ Logicas p/ Superviséo de 5| supervisdo de Etica
Automacio ®| Processos | .| Processosli
72|0|4 72|0|4 82|26|6 72|0|4 72|O|4 54|13|4 54|18|4 54|18|4 54|18|4 36|0|2
. Pfoc. Sist. de
I Mecanica - ——+- Enq Controle I
Int. aos > . . . . L5 - L nty) Manufatura
Siiamas | fI7] caeuonte | TP eoaetcas S, ouca Swounos, [T psaunes megragapor | 2| sistomas ae
Computacionais 9 | Computador Frod”| Controle Digital Econdmica
Digital de
54|18|4 108|0|6 72|0|4 82|26|6 82|26|6 82|26|6 36|0|2 54|18|4 5"“‘“‘54|18|4 35|0|2
Dl’:th.he [Proc. em
Mecgnica Eng |
. . > . > A — . . L h —i Planejamento
Calculo Dif. e Mecanica Metodologia Variaveis » Mecanica dos o _S_R Inteligéncia Acionamentos de Précessos Economia
N ! Yo IFR oA 1an
Integral | Cientifica Complexas Sélidos Pt Il Artificial > Elétricos Industriais
36 0 2
108 | o 6 82 | 26 | 6 36 | o 2 2| o 4 72| o 4 54 | 18 | 4 54 | 18| a4 36| o 2
Siftemas —> 5 Administ]
Geometria  — Sistemas I calculo Dif. e Desenv. de “»| sistemas de aeasss| processamento Instrumentag&o > Emgl'ee".d' E
Analitica Digitais Integral 1l Sistemas Controle | Digital de Sinais Industrial Il lanej.
Comput. Il Profissional 200 h
r
72|o|4 54|18|4 72|0|4 54|18|4 54|18|4 54|18|4 54|18|4 72|°|4 oras
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Quimica Geral Sistemas Transporte
Comput. |
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54|18|4 54|18|4

Pré-requisito —»
Co-requisito

216 horas / 288 aulas

Quimica Geral ——>»  Nome do Componente Curricular

54 18

Aulas Praticas Semestrais VERSAO: 1.2 — JUNHO/2011
Aulas Teodricas Semestrais

4
\—> Aulas Semanais
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13.2 — Objetivos, Ementas e Bibliografias das Disciplinas
Nome da Disciplina: Calculo Diferencial e Integral | Periodo: 1°

Objetivo: Utilizar o Célculo Diferencial e Integral de fungdes a uma variavel como ferramenta
para resolver problemas na area de tecnologia e construir embasamento tedrico adequado para o
desenvolvimento de outras disciplinas afins. Despertar no aluno o espirito critico, criativo e de
pesquisa, contribuindo para o desenvolvimento da capacidade de raciocinio e instrumentalizar o
aluno para que ele possa adquirir técnicas e estratégias para serem aplicadas nas diversas areas
do conhecimento, assim como para a atividade profissional, permitindo a ele desenvolver
estudos posteriores.

Ementa: Funcbes e gréficos. Limite e continuidade. Derivagdo unidimensional. Integracdo
indefinida. Integracdo definida e suas aplicacdes.

Bibliografia Bésica:

- FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B.; “Calculo A”; 5 Edi¢do, S&o Paulo-SP, Editora
Makron Books do Brasil LTDA, 1992.

- AVILA, G.; “Célculo: fungdes de Uma Variavel Volume 1”; LTC: S&o Paulo, 1999.

- STEWART, J. “Calculo, Vol. I”’; Pioneira Thomson Learning: Sdo Paulo, 2005.

Bibliografia Complementar:

- FRANK, A.; “Calculo Diferencial e Integral. Colecdo Shaum”; Mc-Graw-Hill do Brasil.
LTDA: Sao Paulo, 1976. Volume Unico. LTC: Rio de Janeiro, 1998.

- ROCHA, L. M.; “Calculo 1”; Atlas: Sdo Paulo, 1989.

- BOULOS, P.; “Calculo Diferencial e Integral, vol. I”. Makron Books: Sdo Paulo, 1994.

- LEITHOD, L. O, 1994, "Calculo com Geometria Analitica', Editora Harbra Ltda, vol. 1. 3 a

Edicao, Brasil.

- SWOKOWSKI, Earl W.; “O calculo com geometria analitica”. Vol 1, 3? edi¢do, Sao Paulo-

SP — Editora - Makron Books do Brasil LTDA.

Nome da Disciplina: Desenho Basico Periodo: 1°

Objetivo: O aluno deve ao final do curso conhecer os instrumentos utilizados no desenho e saber
maneja-los. Conhecer e saber desenvolver projetos de desenhos geomeétricos e técnicos.

Ementa: Introducdo. Instrumentos de desenhos e seus manejos. Introducdo ao desenho
geométrico. Geometria descritiva. Correlacdo entre: Geometria descritiva - desenho geométrico e
desenho técnico. Desenho projetivo. Sinais de acabamento. Componentes mecanicos.

Bibliografia Basica:

- BACHMANN, A., “Desenho Técnico”, Editora Globo, 1970.

- BOGOLYUBOV, S. H. “Exercices in Machine Drawing”; Editora Mir, 1975.
- ESCOLA PRO-TEC, “Desenhista de Maquinas”, Editora Profenza, 1991.

Bibliografia Complementar:

- FRENCH, T.E., “Desenho Técnico”, Editora: Ed. Globo, 1970.

- FRENCH, T. E., SVENSEN, C.L.; “Mechanical Drawing”, Editora McGraw Hill, 1974.

- MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G.; “Desenho Técnico Mecanico”; Editora: Hemus,
1980.




Nome da Disciplina: Geometria Analitica Periodo: 1°

Objetivo: A Geometria Analitica € uma ferramenta matematica cuja finalidade primordial é
resolver problemas geométricos utilizando recursos algébricos. A Geometria Analitica é também
apresentada como ferramenta para resolver problemas na area de tecnologia e ajuda a construir
embasamento tedrico adequado para o desenvolvimento e aplicac6es em disciplinas afins.

Ementa: Vetores nos espacos R e R®. Produto de Vetores. A Reta. O Plano. Distancias.
Conicas. Superficies Quadraticas.

Bibliografia Basica:

- SILVA, G., REIS, V.; “Geometria Analitica”; Editora: LTD, 1996.

- WINTERLE, P.; “Vetores e Geometria Analitica”; Editora: Pearson, 2000.

- STEINBRUCH, A., WINTERLE, P.; “Geometria Analitica”; Editora: McGraw-Hill, 1987.

Bibliografia Complementar:
- LEITHOLD, L.; “Céalculo com Geometria Analitica”; Editora: Harbra, 1994.

Nome da Disciplina: Introducdo a Engenharia de Controle e Automacéao Periodo: 1°

Objetivo: Proporcionar ao aluno uma visao global da Engenharia de Automacéo e Controle além
de facilitar a integracdo do aluno ao curso de engenharia. Sera enfocada a importancia dos
diferentes conteddos didaticos, a area de atuacdo do profissional da engenharia, o papel do
engenheiro na sociedade, como estudar para conseguir melhor rendimento e 0s aspectos
relevantes para a formacao profissional do engenheiro.

Ementa: A Engenharia e sua Evolucdo. Aspectos da comunicacdo interpessoal. Comunicacgédo
cientifica e tecnoldgica. Como ouvir. Como estudar. Como pesquisar. NocGes de trabalho em
grupo. Pesquisa Tecnologica. Projeto em Engenharia. Modelos. Simulacdo. Otimizacéo.
Criatividade. A Engenharia e a Sociedade. A ética na Engenharia. Conceitos basicos de Controle
e Automacao.

Bibliografia Basica:

- REECE, W. D.; “Introducéo a Engenharia”; Editora: LTC Editora, 2006.

-DYM, C., LITTLE, P.; “Introduciio A Engenharia - Uma Abordagem Baseada em
Projeto”; Bookman, 2010.

- PAHL, G.; “Projeto na Engenharia”; Edgard Blucher, 2005

Bibliografia Complementar:
- RAMOS, R.; “Gerenciamento de Projetos’; Editora Interciencia, 2006.

Nome da Disciplina: Introducgéo aos Sistemas Computacionais Periodo: 1°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de utilizar a
programacdo modular, conhecendo algumas das principais técnicas utilizadas na implementagéo
de estruturas de dados bésicas e algoritmos de ordenagdo em memoria principal. Eles ainda
deverdo ser capazes de efetuar analises simples de complexidade de algoritmos.
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Ementa: Conceitos gerais, algoritmos, arranjos, estruturas, apontadores, fungdes, arquivos,
alocacdo dinamica, recursos graficos. Linguagem C Introducdo a Engenharia de Software

Bibliografia Basica:

- VELOSO, P, SANTQOS, C.; “Estruturas de dados”; Editora Campus,1983.
- WIRTH, N.; “Algoritmos e Estruturas de dados”; Editora LTC, 1989.

- GOTTFRIED, B. S.; “Programando em C”; Makron Books, 1993.

Bibliografia Complementar:

- TENEMBAUM, A. M.; “Estrutura de Dados usando C”; Editora: Pearson Education do
Brasil, Ltda., 1995.

- FORBELLONE, A., EBERPACHER, H.; “Logica de Programac¢do — a construcdo de
algoritmos e estruturas de dados”; Editora: Makron Books, 2000.

- DROZDEK, A.; “Estrutura de Dados e Algoritmos em C++”; Thomson Pioneira, 2002.

- SCHILDT, H. “C Avancado: Guia do Usuario”; McGraw-Hill, 1987.

- GUIMARAES e LAGES; “Algoritmos e Estruturas de Dados”; Editora: LTC, 1989.

Nome da Disciplina: Lingua Portuguesa Periodo: 1°

Objetivo: Desenvolver competéncias e habilidades linguisticas em leitura e compreensiva e
interpretativa e em producdes de textos.

Ementa: Linguagem e processo de comunicacdo. Elementos estruturais do texto oral e escrito.
Prética de leitura e producdo. Usos e fungdes da linguagem. Os Varios niveis de leitura.

Bibliografia Bésica:

- ANDRADE, M. A., HENRIQUES, “A.Lingua Portuguesa: NocGes basicas para cursos
superiores”; Editora: Atlas, 1996

- PLATAO e FIORINI; “Licdes de texto”; Editora: Atica, 1998.

- INFANTE, U.; “Curso de Gramatica aplicada aos textos”; Editora Cortez, 1995.

Bibliografia Complementar:
- VAL, M. G.; “Redagdo e textualidade.”; Sdo Paulo, Editora Martins fontes, 1991,
- CITELLI, A.; “Texto argumentativo.”; Sdo Paulo, Editora Atica.

Nome da Disciplina: Quimica Geral Periodo: 1°

Objetivo: Fornecer ao aluno a fundamentacéo tedrica, bem como uma visdo fenomenoldgica da
guimica e desenvolver um raciocinio l6gico, bem como uma visdo critica cientifica.

Ementa: Fundamentos Quimicos. Propriedades dos Gases. Termodinamica: A Primeira Lei; A
Segunda Lei e Terceira Lei. Equilibrios Fisicos. Equilibrio Quimico. Acidos e Bases. Equilibrio
em Agua. Eletroquimica. Cinética Quimica. Quimica Nuclear.

Bibliografia Basica:

- ATKINS, PETER; JONES, LORETA,; “Principios de Quimica”; Editora: Bookman, 2007.

- BROWN, LAWRENCE S.HOLME, THOMAS A.; “Quimica Geral Aplicada a
Engenharia”; Cengage Learning, 2009.
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- PARAPAR, J. V.; PEREIRA, C. F.; PINERO, M. R; “Problemas Resueltos de Quimica para
Ingeniria”; Thomson, 2004.

Bibliografia Complementar:

- MAHAN, BRUCE M., MYERS, ROLLIE J.; “Quimica — Um Curso Universitario”; Edgard
BIUCHER LTDA, 1993.

- KOTZ, JOHN C., TRICHEL PAUL M., JR; “Quimica Geral e Rea¢Ges Quimicas, volumes 1
e 2”; Thomson, 2005.

- EBBING, DARRELL D.; WRIGHTON, MARK S.; “Quimica Geral, volume 1 e 2”; LTC,
1998.

- GOLDBERG, DAVID E. “Schaum’s - 3000 Solved Problems in Chemistry”; McGraw-Hill,
1989.

- GENTIL, V.; “Corrosao”; LTC, 2003.

Nome da Disciplina: Algebra Linear Periodo: 2°

Objetivo: Estudar os conceitos e resultados basicos dos conteldos da ementa, fornecendo ao
estudante conhecimentos e técnicas que lhe sejam Uteis posteriormente. Capacitar o aluno a uma
apreciacdo da disciplina ndo s6 como expressdo da criatividade intelectual, mas como
instrumento para 0 dominio da ciéncia e da técnica dos dias de hoje. Desenvolver e consolidar
atitudes de participacdo, comprometimento, organizacao, flexibilidade, critica e autocritica no
desenrolar do processo de ensino-aprendizagem. Aplicar a Algebra Linear em procedimentos
computacionais e na resolucdo de situacdes-problemas. Aplicacio de conhecimentos da Algebra
Linear nas ciéncias naturais, engenharia, ciéncias sociais e outras.

Ementa: Sistemas lineares e matrizes, Espacos vetoriais, Transformacdes lineares, Autovalores
e Autovetores, Diagonalizacdo de operadores, Produto interno, Aplicacdes.

Bibliografia Bésica:

- LIMAE. L.; “Algebra Linear”; Editora IMPA.

- BOLDRINI, J. L., COSTA, S. I. R., FIGUEIREDO, V. L., WETZLER, H. G.; “Algebra
Linear”; Editora: Harbra.

- BUENO, H. P.; “Algebra Linear: Um segundo curso”; Editora: SBM — sociedade brasileira
de matematica.

Bibliografia Complementar:

- CARVALHO, J. P. “Introduc&o a Algebra Linear”; Editora: Livros Técnicos e Cientificos.
- HALMOS, P. R. “Espacos Vetoriais de Dimenséo Finita”; Editora Campus, Sao Paulo.

- HOFFMAN, KENNETH; “Linear Algebra”; PRENTICE HALL.

- LANG S.; “Algebra Linear”; Editora: Ciéncia Moderna.

- LAY, D. “Algebra Linear e suas aplica¢des”; LTC.

Nome da Disciplina: Céalculo Diferencial e Integral 11 Periodo: 2°

Objetivo: Utilizar o Calculo Diferencial e Integral de funcGes a varias variaveis como
ferramenta para resolver problemas nas areas tecnoldgicas. Despertar no aluno o espirito critico,
criativo e de pesquisa, contribuindo para o desenvolvimento da capacidade de raciocinio.
Instrumentalizar o aluno para que ele possa adquirir técnicas e estratégias para serem aplicadas
nas diversas areas do conhecimento, assim como para as atividades profissionais, permitindo a
ele desenvolver estudos posteriores.
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Ementa: Fungdes de Vérias variaveis, Limite e Continuidade de fungBes de vérias variaveis,
Derivadas Parciais, Maximos e minimos, sequencias, séries e series de poténcia.

Bibliografia Basica:

- GONCALVES, M. B., FLEMING, D. M.; “Calculo B”; Pearson, 2007.
- GUIDORIZZI, H.; “Calculo vol. 2 e vol. 4”; LTC, 2001.

- SIMMONS; “Calculo com Geometria Analitica vol. 2”; McGraw-Hill.

Bibliografia Complementar:

- LEITHOLD, L.; “O calculo com geometria analitica vol. 2. 32 Edi¢do”; Harbra Ltda, 1990.

- LIMA, E. L. “Anélise no Espaco R™*n”; IMPA, 2002.

- THOMAS, G. B., GIORDANO, W. H.; “Caélculo volume 2, 11° edi¢cdo” ;Pearson, 2009.

- HOFFMANN, L. D., BRADLEY, G. L.; “Calculo - Um curso moderno e suas aplica¢cdes”
LTC, 2002.

Nome da Disciplina: Desenho Técnico Assistido por Computador Periodo: 2°

Objetivo: Apresentar técnicas para os alunos desenvolver desenhos técnicos em 2D de qualquer
natureza (elétrica ou mecéanica) utilizando os recursos basicos do AutoCAD. Projetar e simular
circuitos elétricos e eletronicos utilizando os recursos do Multisim.

Ementa: Aplicacdo de software no desenvolvimento de desenhos referentes aos projetos
elétricos e eletronicos. Estudo de ferramentas CAD aplicados a atividade de Engenharia;
Desenvolvimento de projetos elétricos , eletrénicos e placa de circuito impresso.

Bibliografia Basica:

- OBERMEYER, T. L.; “Manual Autocad Para Desenho de Arquitetura”; Mcgraw-Hill.

- VENDITTI, M.V.; “Desenho Técnico Sem Prancheta Com Autocad 2008”; Editora: Visual
Books.

- BALDAM, ROQUEMAR “Autocad 2008 : Utilizando Totalmente”; Editora Erica.

Bibliografia Complementar:

- MATSUMOTO, E. Y.; “Autocad 2004: fundamentos 2D e 3D”; Editora: Erica.

- DE LIMA, C. C. N. A_; “Estudo Dirigido de Autocad 2000: Enfoque para Mecéanica”;
Erica.

- OMURA, G.; “Dominando o Autocad 2000”; LTC.

- ALMEIDA, R.; “Lisp Para Autocad”; Editora: Bookstore.

- OBERMEYER, T. L. “Manual Autocad Para Desenho de Aarquitetura”; Mcgraw-Hill.

Nome da Disciplina: Estrutura de Dados Periodo: 2°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de utilizar a
programacdo modular, conhecendo algumas das principais técnicas utilizadas na implementagéo
de estruturas de dados bésicas e algoritmos de ordenacdo em memoria principal. Eles ainda
deverdo ser capazes de efetuar analises simples de complexidade de algoritmos.

Ementa: Programacao estruturada e linguagem de programacdo modular. Introducdo as técnicas
de anélise de algoritmos. Estruturas de dados estaticas e dinamicas na memoria principal.
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Bibliografia Béasica:

- LAUREANO, M; “Estrutura de Dados com Algoritmos e C”; Editora: Ed. Brasport.
- ZIVIANI, N; “Projeto de Algoritmos com Implementacdo em Pascal e C”; Editora Pioneira.
- TENEMBAUM, A. M.; “Estrutura de Dados usando C”; Editora: Elsevier.

Bibliografia Complementar:

- CORMEN, T., LEISERSON, C “Algoritmos — teoria e pratica”; Editora Campus.

- FORBELLONE, A., EBERSPACHER, H; “Ldgica de Programacéo — a construcao de
algoritmos e estruturas de dados”; Makron Books

- VELOSO, P., SANTOS, C; “Estruturas de dados”; Editora Campus.

- GOTTFRIED, BYRON S.; “Programando em C”; Makron Books.

- DROZDEK, A.; “Estrutura de Dados e Algoritmos em C++”; Editora: Thomson Pioneira.

Nome da Disciplina: Mecéanica Periodo: 2°

Objetivo: Capacitar o aluno a enunciar os principios fundamentais da teoria, relacionar esses
principios com a vida prética, interpretar os fenémenos fisicos em questdo, operar com as
equacBes matematicas que descrevem esses fendmenos fisicos, interpretar e resolver problemas
propostos e analisar fisicamente a solucdo desses problemas.

Ementa: Medi¢bes, Movimento Retilineo, Vetores, For¢ca e movimento, Trabalho e energia
cinética, Conservacdo da energia, Sistemas de particulas, ColisGes, Rotacdo e Rolamento, torque
e momento angular.

Bibliografia Basica:

- HALLIDAY /RESNICK/WALKER; “Fundamentos de Fisica Vol 1”; LTC, 2010.

- EISBERG, R., LERNER, L.; “Fisica: fundamentos e aplicacdes”; McGraw-Hill.

- HALLIDAY, D., RESNICK, R.; “Fisica — Livros Técnicos e Cientificos”; Editora S/A.

Bibliografia Complementar:

- SEARS, F., ZEMANSKY, M., YOUNG, H.; “Fisica — Livro Técnicos e Cientificos”; Editora
S/A.

- ALONSO, M., FINN, E. J. “Fisica: um curso universitario”; Editora: Blucher.

- NUSSENZVEIG M. “Curso de Fisica Basica Vol 1”; Edgard Blucher Ltda., 2000.

Nome da Disciplina: Sistemas Digitais Periodo: 2°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que 0s alunos possam ser capazes de interpretar projetos
de circuitos logicos binarios assim como projetar sistemas que tenham funcionamento l6gico
booleano. Eles ainda deveréo ser capazes de compreender e efetuar especificagdes de sistemas de
aquisicdo de dados.

Ementa: Sistemas de numeracdo. Algebra de Boole. Circuitos combinacionais. Técnicas de
minimizacao e sintese de circuitos combinacionais. Introdugéo a circuitos seqiienciais. Analise e
sintese de circuitos sequenciais sincronos e assincronos. Sistemas de aquisicdo de dados:
conversores A/D (analdgico-digital) e D/A (digital-analdgico).
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Bibliografia Bésica:

- TOCCI, R. J.; WIDMER, N. S.; “Sistemas Digitais — Principios e Aplicacdes™; Pearson —
Prentice Hall.

- IDOETA, I.; CAPUANO, F.; “Elementos de Eletronica Digital”; Editora Erica.

- MALVINO, A. P.; LEACH D. P.; “Eletrénica Digital — Principios e Aplicaces, Vol. I e 11”;
Makron Books.

Bibliografia Complementar:
- TAUB, H. “Circuitos Digitais e Microprocessadores”; McGraw-Hill.

Nome da Disciplina: Célculo Diferencial e Integral 111 Periodo: 3°

Objetivo: Colaborar para que o aluno cresga na capacidade de interpretar enunciados propostos
e a partir de uma visao subjetiva de cada situacdo, estruture e resolva um problema real. Para isso
é dado a eles, alunos, o conhecimento do célculo integral de funcGes de vérias variaveis.

Ementa: Integrais duplas e aplicaces, Integrais triplas e aplicacfes, Integrais de Linha (Campo
escalar e Vetorial), Integral de superficie ( Campo escalar e vetorial) e Aplicagdes.

Bibliografia Basica:

- GONCALVES M. B., FLEMMING D. M.; “Célculo B”; Pearson, 2007.
- THOMAS, G. B.; “Calculo”; Pearson, 2009.

- GUIDORIZZI, H. L.; “Um curso de calculo”; LTC.

Bibliografia Complementar:

- STEWART, J.; “Calculo vol. I1”; Editora Pioneira Thomson Learning, 2006.

FLEMING, D. M., GONCALVES, M. B.; “Calculo B e calculo C”; Makron Books, 2000.

- SWOKOWSKI, E. W.; “Célculo com geometria analitica. Vol II” ; Makron Books, 1994.
- GUIDORIZZI, H. L.; “Um curso de calculo Vol. 111”; LTC, 2000.

- LEITHOD, L.; “O calculo com geometria analitica. VVol. 11”’; Editora Harbra, 1994.

Nome da Disciplina: Desenvolvimento de Sistemas Computacionais | Periodo: 3°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam conhecer a estrutura da:
linguagem, plataforma e APl JAVA, bem como o0s conceitos de orientagdo a objetos,
empregando técnicas e metodologias de desenvolvimento Orientado a Objetos na criacdo de
sistemas computacionais.

Ementa: Pacote, classe, objeto, membro, atributo, método, construtor, interface; Abstragéo,
encapsulamento, polimorfismo, heranca. Introducgéo a Linguagem Java, Estruturas de Controle,
Métodos, Arrays, Programacdo Orientada a Objetos, Componentes Basicos da interface grafica
com o usuario, Componentes avancados da interface grafica com o usuario, Tratamento de
Excecdes, ColecOes, JavaBeans, Arquitetura de Projeto em camadas.

Bibliografia Basica:

- DEITEL, H. M.; DEITEL, P.J “Java Como Programar”; Editora Pearson- Prentice Hall,
2010.

- BARNES, D. J., KOLLING, M. “Programacdo Orientada a Objetos com Java. Uma
introducao pratica usando BLUEJ” ; Pearson Prentice Hall, 2009.
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- FREEMAN, E., FREEMAN, E.; “Use a Cabeca - Padrdes de Projetos”; Altabooks, 2007.
- SANTOS, R.; “Introducdo a Programacédo Orientada a objetos usando Java”; Editora
Campus, 2003.

Bibliografia Complementar:

- SINTES, A.; “Aprenda Programacéao Orientada a Objetos em 21 dias”; Makron Books, 3?
edicéo, 2002.

- GAMMA, E.; “Padrbes de Projeto - Soluces Reutilizaveis de Software Orientado a
objetos”; Bookman, 2000.

- SIERRA, K.; BATES, B.; “Use a Cabeca! Java.”; AltaBooks, 2005.

- WEISFELD, M. A. “The Object-Oriented Thought Process”; Addison-Wesley, 2008.

- BRAUDE, E. “Projeto de Software: Da programacdo a arquitetura: uma abordagem
baseada em Java”; Bookman, 2005.

Nome da Disciplina: Eletricidade e Magnetismo Periodo: 3°

Objetivo: Desenvolver os conceitos e o formalismo béasico do Eletromagnetismo Classico.
Utilizar algebra vetorial e calculo diferencial em aplicacbes de interesse didatico e prético.
Introduzir discussbes de aplicacGes tecnoldgicas e outros aspectos praticos dos elementos
focalizados pela disciplina. Fazer com que os estudantes tenham um primeiro contato com
instrumentos de medidas elétricas.

Ementa: Lei de Coulomb. o campo elétrico - Lei de Gauss. Potencial, capacitancia, propriedade
dos dielétricos. Corrente, resisténcia e FEM. Circuitos e instrumentos de corrente continua. O
campo magnético. Forcas magnéticas sobre condutores de correntes. Campo magnético
produzido por correntes. Forca eletromotriz induzida. Correntes alternadas. EquacOes de
Maxwell.

Bibliografia Basica:

- RESNICK, R.; HALLIDAY, D.; WALKER, J.; “Fundamentos de Fisica -
Eletromagnetismo, Vol. 3”; LTC, 20009.

- SEARS, ZEMANSKY, YOUNG, FREEDMAN; “Fisica 111 — Eletromagnetismo”; Pearson
Education do Brasil, 20009.

- TIPLER, PAUL A.,MOSCA, GENE. “Fisica para Cientistas e Engenheiros — Eletricidade e
Magnetismo — Otica”; LTC, 2009.

Bibliografia Complementar:

- McKELVEY, J., GROTCH, H. “Fisica 3”; Harper e Row, 1979.

- NUSSENZVEIG, H. M.; “Curso de Fisica Basica — 3 Eletromagnetismo”; Edgard Blucher;
1997.

- CHAVES, A.; SAMPAIOQ, J. F.; “Fisica Bésica — Eletromagnetismo”; LTC, 2007.

- FEYNMAN, R. P., LEIGHTON, R. B.; SANDS, M.; “LECTURES ON PHYSICS, VOL. 2”;
Addison — Wesley Publishing Company, 1971.

- RESNICK, R., HALLIDAY, D., WALKER, J.; “Fundamentos de Fisica -
Eletromagnetismo, Vol. 3”; LTC, 2002.
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Nome da Disciplina: Equacdes Diferenciais Periodo: 3°

Objetivo: Estudar os conceitos das equacgdes diferenciais ordinarias; introduzir a formalizacao
matematica dessas equaces e suas propriedades; compreender métodos de resolucdo das
equacOes; desenvolver no individuo a capacidade de entendimento de que um determinado
fendmeno pode ser descrito ou modelado por uma ou mais equagdes diferenciais ordinérias e ter
a capacidade de transcrever uma dada situacdo por meio de suas respectivas equagdes; fazer com
que o aluno desenvolva habilidades de reconhecer e resolver problemas concretos que envolvam
0s modelos abordados nas equacdes diferenciais ordinérias aplicados na Engenharia de Controle
e Automacao e areas afins.

Ementa: Resolucdo de Equagdes diferenciais ordinarias de 12 e 22 ordem. Equaces diferenciais
ordinérias lineares. O método das séries de poténcias. Sistemas lineares de equacdes diferenciais.

Bibliografia Bésica:

- ZILL, D. G.; “Equagdes Diferencias com Aplicacbes em Modelagem”; Editora Thomson,
2011.

- SIMMONS, G. F., KRANTZ, S. G., “Equac0es Diferenciais: Teoria, Técnica e Préatica”;
McGraw-Hill, 2008.

- LEIGHTON, W. “Equac0es diferenciais Ordinarias”; LTC, 1978.

Bibliografia Complementar:

- FIGUEIREDO, D. G. de; “Equacbes diferenciais aplicadas”; Matematica Universitaria IMPA
Rio de Janeiro, 1997.

- EDWARDS, C. H., “Equacdes diferenciais elementares com problemas de contorno”;
Prentice-Hall do Brasil, 1995.

- CODDINGTON, E. A.; “An Introduction to Ordinary Differential Equations”; Dover
Plublications INC. New York, 1989.

- AYRES, F.; “Equac0es diferenciais”; McGraw-Hill do Brasil, 1981.

Nome da Disciplina: Estatistica e Probabilidade Periodo: 3°

Objetivo: Utilizar os fundamentos da Estatistica no dominio da aplicacdo e da andlise em
problemas de engenharia. Fornecer subsidios tedricos para que os alunos possam: realizar as
andlises exploratérias de dados, determinar probabilidades de ocorréncia de eventos, realizar
inferéncias populacionais, determinar modelos estatisticos para dados experimentais e tomar
decisdes estatisticas. Habilitar o aluno a adquirir técnicas a serem aplicadas nas diversas areas do
conhecimento, assim como para as atividades profissionais, permitindo a ele desenvolver estudos
posteriores.

Ementa: Analise de Observacdes. Modelo Matematico. Experimento Aleatorio e Espaco
Amostral. Axiomas e Teoremas basicos. Varidveis Aleatdrias. Distribuices e suas
caracteristicas. Covariancia e Correlacao. Distribuicdo Conjunta. Principais Modelos: Discretos e
Continuos. Estatistica Descritiva. Ajustamentos de FuncGes reais. Correlacdo e Regresséo.
NocOes de Amostragem e Testes de Hipoteses. Aplicagoes.

Bibliografia Bésica:
- FONSECA, J. S. da, MARTINS, G. de A.; “Curso de Estatistica”; Editora Atlas. 6° edicao.
Séo Paulo, 1996.
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- MEYER, P. L.; “Probabilidade: Aplicacdes a Estatistica”; Editora Livros Técnicos e
Cientificos. 22 edicéo. Rio de Janeiro, 1983.

- MORETTIN, P. A. “Introduciao a Estatistica para Ciéncias Exatas”; Editora Atual. 12
edicdo. Séo Paulo, 1981.

- MORETTIN, L. G.; “Estatistica Basica. Volume 1”; Editora Makron Books, 72 edi¢cdo. S&o
Paulo. 1999.

- MONTEIRO FILHO, G.; “Estatistica Pratica e Geral”; Editora Vieira Ltda. Goiania 2003.

- MONTGOMERY, D. C.; “Estatistica Aplicada e Probabilidade para Engenheiros”;
Editora LTC. 42 edicdo. Séo Paulo, 2009.

Bibliografia Complementar:

- CRESPO, A. A.; “Estatistica Facil”. Editora Saraiva. Sdo Paulo, 1997.

- DOUGLAS, C. M.; “Probabilidade aplicada a Engenharia”; 22 Edi¢8o. Rio de Janeiro: LTC,
2000.

- BRAULE, R.; “Estatistica Aplicada com Excel”;/ Editora Campus — Rio de Janeiro, 2001.

- DEVORE, J. L.; “Probabilidade e Estatistica para Engenharia e Ciéncias”; Editora
Thomson. Sao Paulo, 2006.

- MENDENHALL, W.; “Probabilidade e Estatistica, (2 volumes)”; Editora Campus. 12
edicdo. Rio de Janeiro, 1985.

Nome da Disciplina: Metodologia Cientifica Periodo: 3°

Objetivo: Apresentar de modo sistematico as caracteristicas do pensamento cientifico;
desenvolver a compreensdo dos métodos e metodologias utilizados no processo de investigacao
cientifica; discutir o conceito de ciéncia; desenvolver habilidades de leitura, de sistematizacéo de
dados e de investigacdo dentro do contexto da producdo cientifica — tecnoldgica; capacitar o
aluno para o desenvolvimento de trabalhos académicos e cientificos.

Ementa: Elementos constitutivos do pensamento cientifico; Ciéncia e outras formas de saber:
Filosofia, Representacbes Cotidianas; Técnicas de leitura, fichamento e atividade em grupo;
Técnicas de Pesquisa Bibliogréfica; Projeto de Pesquisa: Teoria, conceito e hipoteses;
Instrumentos metodoldgicos: questionario e outros procedimentos quantitativos; Normalizacdes
Bésicas; Relatorio de Pesquisa, Comunicacéo Cientifica, Artigo, Ensaio, Paper.

Bibliografia Bésica:

- BARROS, A. J. P., LEHFELD, N.A.S.; “Fundamentos de metodologia”; McGraw-Hill do
Brasil, 1986.

- SEVERINO, A. J.; “Metodologia do Trabalho Cientifico”; Cortez, 2002.

- RUDIO, F. V.; “Introducéo ao Projeto de Pesquisa”; Editora: Vozes, 1985.

Bibliografia Complementar:

- VIANA, N.; “A Elaboracéo do Projeto de Pesquisa”; Edi¢cdes Germinal, 2002.
- CARVALHO, M. C.; “Construindo o Saber”; Editora: Papirus, 1998.

- CHALMERS, A.; “O Que ¢ Ciéncia Afinal?”; Editora: Brasiliense, 1997.

- LUNGARZO, C. “O Que é Ciéncia”; Editora: Brasiliense, 1989.

- CASTRO, C. M. “A prética da pesquisa”; McGraw-Hill do Brasil, 1977.
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Nome da Disciplina: Sistemas Microprocessados Periodo: 3°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de entender o
funcionamento de diferentes tipos de memorias, analisar, elaborar e implementar programas que
utilizem Microcontroladores em aplicagdes de controle e automagéo de processos diversos.

Ementa: Memorias. Controladores e sistemas Microprocessados.  Arquitetura de
Microcontroladores. Programacédo de Microcontroladores.

Bibliografia Basica:

- Borges, T. T. “Apostila: Microcontroladores”; IFG, 2009.

- SALVADOR, P. G.; “Microcontroladores 8051”; Prentice Hall.

- JUNIOR V. P. da S.; “Aplicagbes praticas do Microcontrolador 8051”; Editora Erica.

Bibliografia Complementar:
- IDOETA, I; CAPUANO F.; “Elementos de Eletrénica Digital”; Editora Erica.

Nome da Disciplina: Variaveis Complexas Periodo: 4°

Objetivo: a disciplina tem por objetivo fornecer aos alunos conhecimentos diversos sobre o
corpo dos nimeros complexos e a teoria das funcBes analiticas de uma varidvel complexa, com
vistas as aplicac6es nas diversas areas do conhecimento.

Ementa: Numeros complexos. Fungdes de uma varidvel. Equacgdes de cauchy-riemann. Funcgdes
analiticas. Funcdo exponencial. Funcdo logaritmo. As transformacBes bilineares. Contornos.
Integrais de linha. O teorema de Cauchy. A formula integral de Cauchy. Teorema de Morera.
Teorema do moédulo maximo. Teorema de liouville. Séries de Taylor. Séries de Laurent.
Convergéncia uniforme. Zeros de funcdes analiticas. Singularidades isoladas. Teoremas dos
residuos e aplicacdes ao célculo de fungdes impréprias de funcdes reais. FuncBes uniformes e
aplicacdes.

Bibliografia Basica:

- SOUZA AVILA, G. S. de; “Variaveis Complexas e suas Aplicagdes”; LTC.

- CHURCHILL R.V.; “Variaveis Complexas e suas Aplicacdes”; McGraw-Hill.
- SPIEGEL M. R.; “Variaveis Complexas — Cole¢do Schawm?”; McGraw-Hill.

Bibliografia Complementar:
- SOARES M.; “Calculo em uma Variavel Complexa — Colecdo Matematica Universitaria”;
Editora: IMPA.

Nome da Disciplina: Calculo Numérico Periodo: 4°

Objetivo: Levar o aluno perceber que nem todos 0s problemas matematicos possuem métodos
para obtencéo de seus resultados, mas que essa deficiéncia pode ser sanada em muitos casos pela
aplicacdo de um método numérico que ndo geram resultados precisos, mas valores aproximados
e com erro estimado. Isso em aplicagbes praticas é aceitavel, pois nessas situacdes sempre
trabalhamos com aproximacdes.

43



Ementa: Zeros de fungdes. Zeros de polindmios. Sistemas de equacgdes lineares. Inverséo de
matrizes. Ajuste de curvas. Interpolacdo. Integracdo numeérica. Resolu¢do numerica de equacdes
diferenciais ordinérias.

Bibliografia Basica:

- ARENALES, S.; DAREZZO, A.; "Célculo numérico: aprendizagem com apoio de
software™; Sdo Paulo: Thomson Learning, 2008.

- FRANCO, N. B.; ""Célculo numérico', Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2006.

- SPERANDIO, D., MENDES, J. T., SILVA, L. H. M.; ""Calculo numérico: Caracteristicas
Matematicas""; Pearson Prentice Hall, 2003.

Bibliografia Complementar:

- RUGGIERO, M. A, LOPES, V. L. da R.; "Calculo numérico: aspectos tedricos e
computacionais™; Makron Books, 1996.

- ROQUE, W.; "Introducédo ao Calculo Numérico'; Atlas, 2000.

-SANTOS, V. R. B.; “Curso de Calculo Numérico”; LTC, 1982.

- MIRSHAWKA, V.; “Calculo Numérico”, Nobel, 1974.

Nome da Disciplina: Circuitos Elétricos I Periodo: 4°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de entender
grandezas elétricas, lei de Ohm, poténcia, energia, métodos de solucdo de circuitos cc,
amplificadores, indutores e capacitores. Montar experiéncias em laboratério e simulagGes em
computador que facilitem o entendimento da teoria de circuitos cc.

Bibliografia Basica:

- DORF, R. C.; “Introducdo aos Circuitos Elétricos”; LTC.

- JOHNSON, D. E.; “Fundamentos de Analise de Circuitos Elétricos”; LTC.
- EDMINISTER, J. A. “Circuitos Elétricos”; Mcgraw-Hill.

Bibliografia Complementar:

- QUEVEDOQO, C. P.; “Circuitos Elétricos”; Editora: Guanabara Dois.

- ORSINI, L.de Q.; “Circuitos Elétricos”; Editora: Edgard Blucher.

- NILSSON, J. W.; “Circuitos Elétricos”; LTC.

- FERRARA, A. A. P.; “Circuitos Elétricos”; Editora: Guanabara Dois.
- DIRECTOR, S. W.; “Circuitos Elétricos”; LTC.

Nome da Disciplina: Desenvolvimento de Sistemas Computacionais |1 Periodo: 4°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam conhecer a estrutura de um
Sistema Gerenciador de Banco de Dados (SGBD), modelar e projetar um banco de dados, e
utilizar as técnicas e metodologias vistas no decorrer do curso em desenvolvimento de sistemas
para consultas e manipulagdes de dados nestas bases.

Ementa: Administracdo de Banco de Dados, Sistemas Gerenciadores de Banco de dados,
normalizagdo, modelo entidade relacionamento, diagrama entidade relacionamento, &lgebra
relacional, e linguagem SQL. Desenvolvimento de sistemas com acesso a banco de dados em
JAVA.
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Bibliografia Bésica:

- DATE, C. J.; “Introducéo a Sistemas de Bancos de Dados” Editora Campus, 2004.

- ELMASRI, R. R., NAVATHE, S. B.; “Sistemas de Banco de Dados”; Person Education do
Brasil, 2011.

- HEUSER, C.A.; “Projeto de Banco de Dados”; Bookman, 2008.

Bibliografia Complementar:

- KORTH, H.F.; “Sistema de Banco de Dados”; Makron Books, 1999.

- CHEN, P.; “A Abordagem Entidade-Relacionamento para Projeto Logico”; Mcgraw-Hill,
1990.

- MACHADO, F. N. R., ABREU, M.; “Projeto de Banco de Dados: uma Viséo Pratica”;
Editora Erica, 2007.

- YONG, C.S.; “Banco de Dados - Organizacéo, Sistemas e Administracdo”; Editora Atlas,
1983.

- BATINI, C.; CERI, S., NAVATHE, S. B.; “Conceptual Database Design - An Entity-
Relationship Approach”; The Benjamim/Cummings Publishing Company, Inc., 1992,

Nome da Disciplina: Ondas, Optica e Termodinamica Periodo: 4°

Objetivo: Capacitar o aluno a: enunciar os principios fundamentais da teoria; relacionar esses
principios com a vida pratica; interpretar os fenémenos fisicos em quest&o, operar com as
equacOes matematicas que descrevem esses fenémenos fisicos; interpretar e resolver problemas
propostos e analisar fisicamente a solucéo desses problemas.

Ementa: Oscilagbes. Ondas em meios elasticos. Ondas sonoras e principios de acUstica.
Fundamentos de Optica. Temperatura, calor e dilatacdo térmica. Calor e primeira lei da
termodindmica. A teoria cinética dos gases. A segunda lei da termodinamica.

Bibliografia Basica:

- EISBERG, R. & LERNER, L.; “Fisica: Fundamentos e Aplica¢des”; McGraw-Hill.

- HALLIDAY, D. & RESNICK, R.; “Fisica - Livros Técnicos e Cientificos”; Editora S.A.
- SEARS, F.; “Fisica - Livros Técnicos e Cientificos”; Editora S. A.

Bibliografia Complementar:

- NUSSENZVEIG, H. M.; “Curso de Fisica Basica, V. 1 e 2”; Edgard Blucher Ltda., 1989.

- EISBERG, R.M., LERNER, L.S. ; “Fisica: Fundamentos e Aplicacdes. V. 1 e 2”. McGraw-
Hill do Brasil Ltda.,1983.

- McKELVEY, J. P.,,GROTCH, H. “Fisica. V. 1 e 2”; Editora Harbra & Row do Brasil, 1979.

Nome da Disciplina: Sistemas Lineares Periodo: 4°

Objetivo: Fornecer ao aluno as ferramentas de modelagem e anéalise de sistemas lineares. Ao
final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de utilizar os diversos tipos de
modelagem de sistemas fisicos dindmicos (continuos e discretos) para aplicacdo nas &reas
subsequentes deste campo do conhecimento, tais como em sistemas de controle e processamento
de sinais.

Ementa: Introducdo aos sistemas lineares e modelos dos sinais. Classificacdo dos sistemas
lineares. Sinais invariantes no tempo continuo e discreto. Convolugdo. Transformada de Laplace:
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conceitos e propriedades. Analise de sistemas em tempo continuo usando a Transformada de
Laplace. Série e Transformada de Fourier: conceitos e propriedades. Anélise de sinais periodicos
(continuos e discretos) e nao-periodicos a partir de Fourier. Transformada Z: conceitos e
propriedades.

Bibliografia Basica:

- NISE, N. S.; “Engenharia de Sistemas de Controle”; LTC.

- HWEI, P. H.; “Sinais e Sistemas (Colecdo Shaum)”; Bookman.

- HAYKIN, S., VANVEEN, B., “Sinais e Sistemas”. Editora Bookman, Porto Alegre, 2001.

Bibliografia Complementar:

- GIROD, B., RABENSTEIN, R. STENGER, A.; “Sinais e Sistemas”. LTC, 2003.
- OGATA, K. “Engenharia de Controle Moderno”; Prentice Hall, 2008.

- OPPENHEIM, A.; “Signals end Systems”; Ed. Prentice/Hall.Wiley.

- LATHI, B. P. “Sinais e sistemas lineares”; Bookman, 2006.

Nome da Disciplina: Mecanica dos Sélidos Periodo: 5°

Objetivo: Identificar e distinguir as solicitacdes atuantes em maquinas e mecanismos, inseridos
em suas condicOes reais de operacdo; Aplicar as equacGes de dimensionamento pertinentes;
Entender e aplicar as Normas Técnicas relativas ao dimensionamento das estruturas; Encontrar
solucdes alternativas para aplicagdes de mecanismos inseridos nas suas condi¢cfes reais de
operacdo; Entender e avaliar o comportamento de resisténcia mecénica e deformacoes
pertinentes. Proporcionar aos alunos, o conhecimento de mecanismos, envolvidos em uma
maquina qualquer, associando suas aplicacdes em seu dimensionamento, atendendo sua
operacionalidade e resisténcia mecanica.

Ementa: Estatica dos corpos rigidos. Centro de gravidade e momento estatico de areas.
Momentos e produtos de inércia. Tipos e reacGes de apoio. Esfor¢os em vigas — Diagramas
cortante e fletor. Cisalhamento puro. Ensaio de tracdo - tensbes e deformacGes para cargas axiais.
Ensaio de flexdo — tensbes e linha eléastica (deformacdo). Ensaio de torcdo — tensdes e
deslocamento angular. Tenses combinadas - Anélise de tensdes no plano (circulo de Mobhr).
Nogdes de flambagem.

Bibliografia Basica:

- HIBBELER, R. C.; “Mecanica para Engenharia”; Pearson, 2005.

- DI BIASI, C. G.; “Resisténcia dos Materiais”; Livraria Freitas Bastos, 1990.
- HIBBELER, R. C.; “Resisténcia dos Materiais”; Pearson, 2005.

Bibliografia Complementar:

- BEER, F. P., JOHNSTON, E. R.; “Mecanica Vetorial para Engenheiros Estatica e
Dinamica”; Makron Books, 1994,

- MELCONIAN, SARKIS: “Mecanica Técnica e Resisténcia dos Materiais”; Erica, 1998.

- BOTELHO, M. H. C.; “Resisténcia dos Materiais - Para Entender e Gostar”; Edgard
Blucher, 2010.

- ALMEIDA, M. T., LABEGALINI, P. R., OLIVEIRA, W. C. “Mecéanica Geral”; Edgard
Bliicher,1984.

- BEER, F. P., JOHNSTON, E. R. “Resisténcia dos Materiais”; Makron Books, 1995.
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Nome da Disciplina: Eletronica Analdgica Periodo: 5°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de compreender a
teoria basica dos principais dispositivos eletrénicos utilizados na engenharia elétrica, bem como
estar aptos a analisar, projetar e implementar circuitos eletrénicos para aplicagdes especificas.

Ementa: Introdugdo aos conceitos béasicos de eletronica analégica. A teoria do diodo
semicondutor. Circuitos equivalentes do diodo. Circuitos retificadores monofasicos nao
controlados e filtro capacitivo. O diodo Zener: teoria e aplicagdes. A teoria do Transistor de
Juncédo Bipolar (TJB): aspectos construtivos e principio de funcionamento. O transistor como
chave e como fonte de corrente. Circuitos equivalentes de transistores (modelo re). O TJB como
amplificador de pequenos sinais. O Transistor de efeito de campo (FET). Os Amplificadores
Operacionais: circuitos e aplicagdes.

Bibliografia Bésica:

- BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L “Dispositivos Eletronicos e Teoria de Circuitos”
Prentice-Hall do Brasil.

- BOGART, T. F.; “Dispositivos e Circuitos Eletronicos”; Makron Books.

- PERTENCE, A. Jr “Eletrénica Analdgica - Amplificadores Operacionais e Filtros ativos”
McGraw-Hill.

Bibliografia Complementar:

- HORENSTEIN, M. N.; “Microeletronica — Circuitos e Dispositivos”; Prentice-Hall do
Brasil.

- MALVINO, A. P. “Eletronica”; McGraw-Hill.

- MILMAN, J. “Eletronica”; Makron Books.

- AIUB, J. E.; “Eletrénica”; Editora Erica.

- VAN VALKENBURGH, NOOGER & NEVILLE “Eletronica Basica”; Freitas Bastos.

Nome da Disciplina: Eletromagnetismo Periodo: 5°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de compreender a
teoria do eletromagnetismo aplicado a engenharia, bem como utilizar as equagdes matematicas
para solucionar problemas relacionados a campos elétricos e magnéticos em diversas situacdes
praticas, além de estarem capacitados para elaboracdo de projetos que utilizem os principios da
teoria do Eletromagnetismo.

Ementa: Operacdes matematicas com vetores no espaco: conceito e aplicacdo de produtos
escalares e vetoriais. Lei experimental de Coulomb, campo elétrico e densidade de fluxo:
aplicacdes para diversas distribuicdes de carga. Lei de Gauss: calculo de carga para diversas
distribuicbes espaciais. Energia e Potencial Elétrico para cargas em movimento. Equacdes de
Poisson e Laplace aplicadas para célculo de potencial e campo elétrico no espago. Campos
magnéticos estacionarios, forcas magnéticas e materiais. Campos variaveis e as equacdes de
Maxwell, aplicadas para a determinacdo de campos elétricos e magnéticos no espaco.

Bibliografia Bésica:

- HAYT, W. H.; “Eletromagnetismo”; LTC.

- KRAUS, J. D & CARVER, K. R “Eletromagnetismo”; Editora Guanabara Dois.
- PAUL, C. R.; “Eletromagnetismo para Engenheiros”; LTC.
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Bibliografia Complementar:

- EDMINISTER, J. A.; “Eletromagnetismo — Cole¢ao Schaum”; Bookman.

- ULABY, F. T.; “Eletromagnetismo para Engenheiros”; Bookman.

- MACEDO, A.; “Eletromagnetismo”; Editora Guanabara.

- MARIANO, W. C.; “Eletromagnetismo — Fundamentos e Aplicacdes”; Editora Erica.

Nome da Disciplina: Circuitos Elétricos Il Periodo: 5°

Objetivo: Ao final do curso os alunos devem estar aptos a: Analisar os circuitos de primeira e
segunda ordem sujeitos variacGes abruptas com fontes de entrada constantes e variaveis.
Representar e analisar circuitos lineares no dominio da frequéncia. Aplicar as leis de Kirchoff
no dominio da frequéncia. Analisar circuitos trifasicos equilibrados e desequilibrados. Entender
0s conceitos de poténcia em monofésicos e trifasicos. Analisar o funcionamento de circuitos
acoplados magneticamente através dos conceitos de indutancia propria e mutua. Utilizar
ferramentas computacionais atualizadas na analise e sintese de circuitos elétricos, tais como, o
simulador PSPICE, Multisim e Matlab.

Ementa: Resposta completa dos circuitos de primeira ordem RL e RC. Resposta completa do
circuito de segunda ordem RLC. Representacdo e andlise de circuitos no regime permanente
senoidal no dominio da frequéncia. Poténcia em regime estacionario senoidal. Producdo de
tensdo trifasica. Circuitos trifasicos equilibrados e desequilibrados. Poténcia em circuitos
trifasicos. Medicdo de poténcia trifasica. Correcdo do fator de poténcia. Circuitos acoplados
magneticamente. Saturacdo. Associa¢do de circuitos magnéticos. Perdas no ferro.

Bibliografia Bésica:

- DORF, Richard C. “Introducéo aos Circuitos Elétricos”; LTC.

- BOLESTAD, R. L.; “Introducéo a Andlise de Circuitos”; Prentice Hall.
- EDMINISTER, J. A.; “Circuitos elétricos”; McGraw-Hill.

Bibliografia Complementar:

- HAYT, W. H.,, KEMMERLY, J. E.; “Andlise de circuitos em engenharia”; McGraw-Hill.

- O’MALLEY, J.; “Andlise de Circuitos”; Makron Books.

- SADIKU, M. N. O.; “Fundamentos de Circuitos Elétricos”; Bookman.

- KERCHNER, R. M., CORCORAN, G. F.; “Circuitos de corrente alternada”; Editora Globo.
- QUEVEDOQO, C. P. “Circuitos Elétricos”; Prentice Hall do Brasil.

Nome da Disciplina: Processos em Engenharia Periodo: 5°

Objetivo: ao final da disciplina pretende-se que os alunos possam ser capazes de diferenciar,
realizar e coordenar os varios processos de producgéo/fabricacdo mecanica.

Ementa: Processos de fabricacdo convencional: fundigdo, conformacdo mecanica, usinagem e
soldagem. Processos de fabricacdo ndo convencional: tecnologia dos plasticos e metalurgia do

po.

Bibliografia Basica:

- CHIAVERINI, V. “Tecnologia Mecénica, Volume 1, 2, 3 e 4”; McGraw-Hill.

- CHIAVERINI, V.; “Acos e Ferros Fundidos”; ABM, 2005.

- SORS, L., BARDOOZ, L., RADNOTI, I. “Plasticos, Moldes e Matrizes” Hermes, 2007.
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Bibliografia Complementar:

- DINIZ, A. D.; MARCONDES, F. C., COPPINI, N. L.; “Tecnologia da usinagem dos
materiais”, Artliber, 2001.

- FERRARES]I, D.; “Fundamentos da usinagem dos metais”; Editora Edgard Blucher,1977.

- MANO, E. B.; “Polimeros como Materiais de Engenharia” ; Editora Edgard Blucher.

- WAINER, E.; “Soldagem: Processos e Metalurgia”; Editora Edgard Blucher.

- QUITES, A. N., DUTRA, J. C.; “Tecnologia da Soldagem a Arco Voltaico”; UFSC
Floriandpolis, 1979.

Nome da Disciplina: Sistemas de Controle I Periodo: 5°

Objetivo: Conhecer, diferenciar e caracterizar as técnicas de anélise e projeto de sistemas de
controle; analisar o comportamento dindmico de sistemas fisicos no dominio do tempo, verificar
estabilidade, erro de regime e condigdes de modelar, simular, compensar e projetar um sistema
de controle basico.

Ementa: Introducdo aos sistemas de controle: historico, exemplo e projeto. Modelos
matematicos de sistemas de controle. Funcdo de transferéncia. Diagrama de blocos. Diagrama de
fluxo de sinal. Analise de resposta transitoria e de regime estacionario. Estabilidade absoluta e
estabilidade relativa de sistemas de controle. Anélise e projeto de sistemas de controle pelo
método do lugar das raizes.

Bibliografia Bésica:

- OGATA, K.; “Engenharia de Controle Moderno”; Prentice Hall.

- DORF, R.C.; BISHOP, R.H; “Sistemas de Controle Moderno”; LTC.
- NISE, S. N.; “Engenharia de Sistemas de Controle”; LTC.

Bibliografia Complementar:

- CARVALHO, J.L. M. de; “Sistemas de Controle Automatico”; LTC.
- KUOQ, B. C. “Automatic Control Systems”; Prentice Hall.

Nome da Disciplina: Eletronica Industrial Periodo: 6°

Objetivo: Conhecer, diferenciar e caracterizar os diversos tipos de dispositivos semicondutores
no campo da eletronica de poténcia, bem como o seu principio de funcionamento e aplicacGes
em conversores estaticos.

Ementa: Semicondutores de poténcia, tiristores, disparo e comutacao de tiristores, conversores
estaticos CA-CC, CC-CC e CC-CA, Fontes de alimentacao chaveada.

Bibliografia Basica:

- RASHID, M. H.; “Eletronica de Poténcia: Circuitos, dispositivos e Aplicagdes”; Makron
Books.

- AHMED, A.; “Eletronica de poténcia”; Prentice Hall do Brasil, 2000.

- LANDES, C. W.; “Eletronica Industrial”’; Makron Books, 1996.
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Bibliografia Complementar:
- BARBI, I.; “Eletronica de Poténcia”; Editora do autor, 2000.
- ALMEIDA, J. L. A.; “Eletrbnica industrial”; Editora Erica, 1991.

Nome da Disciplina: Instrumentacéo Industrial | Periodo: 6°

Objetivo: Conhecer os conceitos fundamentais para o estudo de Instrumentacdo e os aspectos
metroldgicos envolvidos. Estudar os principios fisicos relacionados com a medic¢do de variaveis
de processo tipicas. Entender o principio de funcionamento dos principais sensores mecanicos,
elétricos e eletromecanicos utilizados para a medicao das variaveis de processo.

Ementa: Introducdo a Instrumentacdo. Conceitos fundamentais de instrumentacdo: estrutura
geral de um sistema de medicdo, simbologia e principios basicos de medicdo. Metrologia:
Estatistica e Propagacdo de Erros. Conceitos fundamentais da medicdo de variaveis de processo
tipicas: Temperatura, Pressdo, Vazdo e Nivel e respectivos funcionamento dos elementos
sensores.

Bibliografia Basica:

- DOEBELIN, E. O.; “Measurement Systems: Application & Design”; McGraw-Hill
Science/Engineering/Math; 5 edition, 2003.

- BRUSAMARELLO, V. J.; BALBINOT, A.; “Instrumentacao ¢ Fundamentos de Medidas —
Vol. 17; LTC.

- BRUSAMARELLO, V. J.; BALBINOT, A.; “Instrumentacao ¢ Fundamentos de Medidas —
Vol. 2”; LTC.

Bibliografia Complementar:

- BOLTON, W.; “Instrumentacio & Controle”; Editora Hemus.

- BENTLEY, J. P.; “Principles of Measurement Systems”; Prentice Hall, 2005.

- BEGA, E. A.; “Instrumentacéo Industrial — 3* Ed.”; Editora Interciéncia.

- FIALHO A. B.; “Instrumentacéo Industrial - Conceitos, Aplicacdes e Analises”; Editora
Erica.

- SOISSON, H. E.; “Instrumentacdo Industrial; Editora Hemus.

Nome da Disciplina: Inteligéncia Artificial Periodo: 6°

Objetivo: Conhecer as principais caracteristicas e especificacdes para a utilizacdo de sistemas
inteligentes, aplicando técnicas usualmente utilizadas em IA. Exemplificar aplicacdes em
sistema de controle.

Ementa: Introducdo a Inteligéncia Artificial. A historia da Inteligéncia artificial. Agentes
Inteligentes. Logica e Deducdo. Solucdo de problemas por meio de Busca. Representacdo do
Conhecimento. Introducdo ao Reconhecimento de Padrdes. Redes Neurais Artificiais.

Bibliografia Basica:

- BISHOP, C. M.; “Neural Networks for Pattern Recognition”; Oxford University Press Inc,
New York, 1995.

- CHERKASSKY, V., MULIER, F.; “Learning from Data”; John Wiley & Sons, New York,
1998.
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- DUDAR. O.,, HART P. E., STORK D. G.; “Pattern Classification”; John Wiley & Sons, New
York, 2001.

Bibliografia Complementar:

- MITCHELL, T.M.; “Machine Learning” McGraw-Hill, 1997.

- SCHURMANN, J., “Pattern Classification — A Unified View of Statistical and Neural”;
John Wiley & Sons, New York, 1996.

- SESTILO, S., DILLON, T. S.; “Automated Knowledge Acquisition”; Prentice Hall of
Australia Pty Ltd, 1994.

- HASSOUN, M. H., BOOK, A. B.; “Fundamentals of Artificial Neural Networks” The
Massachusetts Institute of Technology Press, 1995.

- SRIRAM., R. D. “Intelligent Systems for Engineering: A Knowledge-Based Approach”;
Springer-Verlag Limited 1997.

Nome da Disciplina: Maquinas Elétricas Periodo: 6°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de utilizar as normas
vigentes relativo as maquinas elétricas, tendo condigdes de realizar anélises do comportamento
elétrico e mecanico, bem como suas aplicagdes na industria e no sistema elétrico.

Ementa: As maquinas elétricas estaticas e girantes e suas aplicacfes. Transformadores, motores
de inducdo trifasicos e monofasicos, maquinas sincronas, maquinas de corrente continua.

Bibliografia Bésica:

- Del TORO, V.; “Fundamentos de Maquinas Elétricas”; Prentice-Hall do Brasil.
- FITZGERALD, A. E. “Maquinas Elétricas”; McGraw-Hill.

- KOSOW, I. “Maquinas Elétricas e Transformadores”; Editora Globo.

Bibliografia Complementar:
- BARBI, I. “Eletrdnica de Poténcia”; Editora do autor, 2000.
- ALMEIDA, J. L. A.; “Eletrbnica industrial”; Editora Erica, 1991.

Nome da Disciplina: Processamento Digital de Sinais Periodo: 6°

Objetivos: Conhecer as diversas areas de aplicacdo do Processamento Digital de Sinais.
Estudar, projetar e implementar filtros digitais. Estudar os principais sistemas e as formas de
realizacdo de Processamento Digital de Sinais.

Ementa: Sinais e Sistemas Discretos, Sistemas LTI; Discretizacdo de Sinais Analdgicos,
Transformadas de Fourier e Z; Célculo da transformada discreta de Fourier, FFT. Projeto de
filtros digitais; Método das janelas; Métodos computacionais. Filtros FIR e IIR; Estabilidade.
Espectro de poténcia; Filtros MA; AR e ARMA.

Bibliografia Basica:

- LATHI, B. P.; “Sinais e Sistemas Lineares”; Bookman, 2007.

- HSU, H. P.; “Teoria e Problemas de Sinais e Sistema”; Bookman, 2004.

- MITRA, S. K. “Digital Signal Processing - A Computer Based Approach”; McGraw-Hill

o1



Bibliografia Complementar:

- OPPENHEIM, A. V., SCHAFER, R. W.; “Discrete—time Signal Processing” Prentice-Hall.

- PROAKIS, J. G., MANOLAKIS, D. G.; “Digital Signal Processing Using Matlab”
Macmillan Pub. Co., 1999.

- DINIZ P. S. R.; “Processamento Digital de Sinais”; Bookman, 2004.

- LEIS, J. W. “Digital Signal Processsing Using MATLAB for Students and Researchers”;
John Wiley, 2011.

- HAYES, M.H. “Processamento Digital de Sinais”; Bookman, 2006.

Nome da Disciplina: Sistemas de Controle Il Periodo: 6°

Objetivo: Fornecer ao estudante de Engenharia de Controle e Automacdo uma continuacéo aos
temas basicos abordados na disciplina anterior: Sistemas de Controle I. A continuacdo visa
ampliar a visdo do aluno e apresentar novas maneiras de se projetar um sistema de controle
eficaz. Além disso, o aluno terd contato com técnicas modernas de controle e préaticas de projeto
para controladores industriais do tipo PID. Funcionar como instrumento para que, ao final da
disciplina, o aluno possa compreender o conceito e a importancia da resposta em frequéncia, do
diagrama de Nyquist, da estabilidade de Nyquist, da controlabilidade, da observabilidade e da
robutez de sistemas de controle. E a partir desse conhecimento julgar qual a maneira mais
apropriada de se projetar um controlador e analisar sua eficacia no processo em questdo.
Permitir, através de simulacdes computacionais, que o aluno possa aplicar 0s conhecimentos
adquiridos na disciplina em um ambiente interativo.

Ementa: Analise de sistemas de controle no dominio da freqiiéncia. Métodos de construcdo dos
diagramas de Bode, de Nyquist e de Nichols. Analise da estabilidade de sistemas de controle no
dominio da freqiiéncia. Margem de ganho. Margem de fase. Projeto de sistemas de controle no
dominio da frequéncia. Controladores PID: ac¢des individuais; acdes conjuntas e métodos de
sintonia. Analise e projeto de sistemas de controle no espaco de estados. Introducdo aos sistemas
de controle robustos. Observabilidade e controlabilidade.

Bibliografia Béasica:

- BAZANELLA, A.S; DA SILVA JUNIOR, J.M.G Del TORO, V.; “Sistemas de controle -
principios e métodos de projeto”; Porto Alegre: UFRGS, 2005.

- DORF, R.C.; BISHOP, R.H.; “Sistemas de controle modernos”; LTC, 2009.

- OGATA, K.; “Engenharia de controle moderno”; Pearson Prentice Hall, 2003.

Bibliografia Complementar:

- NISE, N.S.; “Engenharia de sistemas de controle”; LTC, 2009.

- CARVALHO, J.L.M.; “Sistemas de controle automatico”; LTC, 2000.

- CAMPOS, M.C.M.M.; TEIXEIRA, H.C.G. “Controles tipicos de equipamentos e processos
industriais”; Edgar Blicher, 2010.

- HEMERLY, E.M.; “Controle por computador de sistemas dinamicos”; Edgar Bllcher,
2000.

- PIMENTEL, S.P “Apostila - Sistemas de controle 11”; IFG, 2011.

52



Nome da Disciplina: Acionamentos Elétricos Periodo: 7°

Obijetivos: Capacitar ao aluno a conhecer, projetar e implementar sistemas para 0 acionamento de
maquinas de Corrente Continua e maquinas de Corrente Alternada.

Ementa: Dispositivos, circuitos e técnicas aplicadas ao acionamento de méaquinas de Corrente
Continua, maquinas de indugédo e maquinas sincronas, em diversas situacdes de funcionamento,
operacéo e controle.

Bibliografia Basica:

- LANDER, C. W.; “Eletronica industrial”; Makron Books, 1996.

- BARBI, I.; “Eletronica de poténcia”, Florianopolis: Editora do autor, 2000.
- ALMEIDA, J. A.; Eletronica industrial. Sdo Paulo: Editora Erica, 1991.

Bibliografia Complementar:

- RASHID, M. H.; “Eletronica de Poténcia: Circuitos, dispositivos e aplicagdes”; Makron
Books, 1999.

- FITZGERALD, A.E.; “Maquinas elétricas”; Editora McGrawn-Hill, 1975.

- NASAR, S. A,; “Maquinas elétricas”; Makron Books, 1984.

- KINGSLEY Jr., C.; “Maquinas elétricas; conversdo eletromecénica da energia”; Makron
Books, 1998.

- NASCIMENTO Jr., G. C. do, “Maquinas elétricas: Teoria e Ensaios™; Erica, 2008.

Nome da Disciplina: Introducdo a Administracéo Periodo: 7°

Objetivos: fornecer ao aluno 0s conceitos basicos de administracdo, planejamento e organizacao
aplicados a idealizacdo, execucdo e operacdo de projetos em areas do desenvolvimento
tecnoldgico e atuacdo profissional.

Ementa: Conceito e Funcdes da Administracdo: evolucdo do pensamento administrativo.
Organizacao e método. Planejamento e Controle da Organizagdo. Principios de Organizacao ou
Reorganizacdo. Elaboracdo de Projetos para Pequenos e Médios Empreendimentos. Manuais de
Servigo. Administracéo do pessoal. Motivagéo e Lideranca.

Bibliografia Bésica:

- TAYLOR, F. W.; “Principios de Administracdo Cientifica”; Editora Atlas, 1978.
- CHIAVENATO, I. “Teoria Geral da Administracdo”; McGraw-Hill, 1979.

- ABRAMCZUK, A. A.; “A pratica da tomada de decisdao”; Editora Atlas, 2009.

Bibliografia Complementar:

- CASAROTTO, KOPITTKE. “Analise de Investimentos”; Editora Atlas, 2000.

- CHIAVENATO, I.; “Introducéo a teoria geral da administracédo”; Makron Books, 2000.

- FLEURY, A. C. C., VARGAS, N.; “Organizacdo do trabalho’; Editora Atlas, 1994.

- NAKAGAWA, M.; “Gestéo estratégica de custos: conceitos, sistemas e implementacao”;
Atlas, 1991.
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Nome da Disciplina: Instalacdes Elétricas e Logicas para Automacao Periodo: 7°

Objetivo: O aluno devera ser capaz de: projetar e dar manutencdo em uma instalacdo elétrica
industrial de baixa tenséo, desde 0 QGLF até os terminais de iluminacéo e forca; dar consultoria
a respeito do funcionamento ou da eficiéncia de instalaces elétricas industriais; assessorar e
participar de projeto de pesquisa envolvendo instalacGes elétricas industriais. Fornecer também
as informacdes béasicas sobre a estrutura e o funcionamento de uma rede de comunicacdo.
Apresentar os problemas e as solucdes tipicas relacionadas as redes de comunicacdo. Apresentar
0s conceitos basicos e os principais mecanismos de gerenciamento de redes de computadores.
Reconhecer e diferenciar elementos de um projeto 16gico e de um projeto elétrico.

Ementa: Generalidades sobre uma instalacdo Elétrica Predial/Comercial. Elementos de Projeto
Industrial. Dimensionamento da Se¢do de Condutores Elétricos. lluminacdo Industrial. Fator de
Poténcia. Protecdo e Coordenagdo. Aterramento. Automacao Industrial Projeto Completo de uma
Instalacdo Industrial. Introducdo a arquitetura de redes de computadores. Tipos de redes e
abrangéncias. Topologias fisicas e l6gicas de redes de computadores. Redes locais, interligagdes
de redes, protocolos e de servicos de comunicacdo. Conceitos de cabeamento estruturado para a
transmissdo de dados e de voz. Descricdo e especificacdo dos componentes tipicos em um
cabeamento estruturado.

Bibliografia Basica:

- FILHO, J. M; “Instalacoes Elétricas Insdustriais”; LTC

- “NBR 5410”; ABNT.

- TORRES, G.; “Redes de Computadores”; NovaTerra.

- KUROSE, J. F., ROSSA, K. W. R.; “Redes de Computadores e a Internet”; Pearson /
Prentice Hall.

- MARIN, P. S.; “Cabeamento Estruturado - Desvendando cada passo: do projeto a
instalacio”; Editora Erica.

Bibliografia Complementar:

- NISKIER, J.; “Instalac¢ées Elétricas”; Guanabara Dois, Rio de Janeiro.

- CREDER, H, “Instalac6es Elétricas”; Editora LTC.

- SADIKU, M. N. O. “Fundamentos de Circuitos Elétricos”; Bookman.

- “Normas Técnicas - NTD-04 e NTD05”; CELG.

- DURR, A. O.; “Redes Locais na Pratica”; Editora Saber.

- MEDOE, P. A.; “Cabeamento de Redes na Pratica”; Editora Saber.

-HAYAMA, M. M. “Montagem de Redes Locais: Préatico e Didatico”; Editora Erica.

Nome da Disciplina: Instrumentacéo Industrial 11 Periodo: 7°

Objetivo: Conhecer os principios basicos do processamento de sinais aplicado a instrumentacéo
industrial:  acondicionamento, processamento e armazenagem. Estudar 0s sensores
optoeletronicos utilizados nas medicdes das principais variaveis de processo. Desenvolver
aplicacdes da utilizacdo da instrumentacdo em sistemas de controle.

Ementa: Elementos de condicionamento de sinais. Elementos de processamento de sinais.
Elementos de apresentacdo de dados. Instrumentacéo analitica e optoeletronica. Aplicagcdes em
sistemas de controle.
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Bibliografia Basica:

- DOEBELIN, E. O.; “Measurement Systems: Application & Design”; McGraw-Hill
Science/Engineering/Math; 5 edition, 2003.

- BRUSAMARELLDO, V. J.; BALBINOT, A.; “Instrumentac¢io e Fundamentos de Medidas —
Vol. 1”; LTC.

- BRUSAMARELLO, V. J.; BALBINOT, A.; “Instrumentacdo e Fundamentos de Medidas —
Vol. 2”; LTC.

Bibliografia Complementar:

- BOLTON, W.; “Instrumentacio & Controle”; Editora Hemus.

- BENTLEY, J. P.; “Principles of Measurement Systems”; Prentice Hall, 2005.

- BEGA, E. A.; “Instrumentacéo Industrial — 3* Ed.”; Editora Interciéncia.

- FIALHO A. B,; “Instrumentacao Industrial - Conceitos, Aplicacdes e Analises”; Editora
Erica.

- SOISSON, H. E.; “Instrumentacéo Industrial”; Editora Hemus.

Nome da Disciplina: Fendmenos de Transporte Periodo: 7°

Objetivo: Auxiliar o aluno a desenvolver um modo ordenado de resolver problemas praticos,
fazendo-o compreender os principios fisicos da mecénica dos fluidos e Transferéncia de Calor.

Ementa: Mecénica dos Fluidos: Estatica dos fluidos, pressdo, manometria, forcas em corpos
submersos, empuxo, dindmica dos fluidos, formulacdo integral, formulacdo diferencial,
escoamentos laminares e turbulentos em dutos. Transferéncia de Calor: nogdes de conducdo,
conveccao e radiacdo, conducdo e conveccdo unidimensional, equivaléncia elétrica para a
transferéncia de calor.

Bibliografia Basica:

- FOX, MCDONALD:; “Introducéo a Mecanica dos Fluidos”; LTC, 2010.

- INCROPERA, F. P., WITT, D. P. de; “Fundamentos de Transferéncia de Calor e Massa”;
LTC, 2006.

- BRUNETTI F; “Mecanica dos Fluidos”; Pearson, 2009.

Bibliografia Complementar:
- ROMA, W., LOPES, N.; “Fendmenos de Transporte para Engenharia”; Rima, 2003.

Nome da Disciplina: Redes Industriais Periodo: 7°

Objetivo: Ao final do curso pretende-se que os alunos possam ser capazes de reconhecer as
topologias e arquiteturas das redes industriais; conhecer os principais protocolos industriais
utilizados atualmente em redes industriais; projetar uma rede industrial e de lerem e entenderem
projetos de redes industriais.

Ementa: Conceitos béasicos de redes de comunicacdo. Modelos de arquiteturas de redes.
Topologias de redes industriais. Protocolos industriais de acesso aos meios de comunicacao.
Redes locais industriais. Barramentos de campo (field bus): Protocolos e tendéncias de
padronizagéo.
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Bibliografia Bésica:

- LUGLI, A. B., SANTOS, M. M. D.; “Redes Industriais para Automacdo Industrial: AS-I,
PROFIBUS e PROFINET?; Editora Erica.

- LUGLI, A. B., SANTOS, M. M. D.; “Sistemas Fieldbus para Automagédo Industrial -
DeviceNET, CANopen, SDS e Ethernet”; Editora Erica.

- ALEXANDRIA, A. R., ALBUQUERQUE, P. U. B. de; “Redes Industriais: aplicacbes em
sistemas digitais de controle distribuido”; EdicGes Livro Técnico.

Bibliografia Complementar:
- THOMAZINI, D., ALBUQUERQUE, P. U. B. de; “Sensores Industriais - Fundamentos e
Aplicacbes”; Editora Erica.

Nome da Disciplina: Sistemas N&o-Lineares Periodo: 7°

Objetivo: Fornecer ao estudante de Engenharia de Controle e Automacao os conceitos basicos
de sistemas ndo-lineares. Caracterizar as principais técnicas de controle ndo-lineares de
processos fisicos. Funcionar como instrumento para que o aluno possa, ao final do curso,
reconhecer as ndo linearidades presentes na maioria das aplicacGes praticas e ser capaz de
representa-las matematicamente. Permitir, através de simulacGes computacionais, que o aluno
possa aplicar os conhecimentos adquiridos na disciplina em um ambiente interativo. Apresentar
as técnicas de andlise e projeto de controladores para sistemas nao-lineares.

Ementa: Importancia do estudo de sistemas ndo-lineares. Caracteristicas e principais fenémenos
de sistemas ndo-lineares. Equacdes diferenciais ndo-lineares. Andlise qualitativa a partir do plano
de fase de sistemas ndo-lineares. Teoremas de existéncia e unicidade de solucdo. Métodos
numéricos de andlise da estabilidade absoluta e da estabilidade relativa. Critérios de estabilidade
de Lyapunov: método direto; e linearizacdo. Métodos graficos para a representacdo e modelagem
matematica de ndo-linearidades tipicas (saturagdo, zona morta, atraso, etc.). Aproximacéo linear.
Funcdo descritiva. Analise e projeto de sistemas de controle com elementos ou caracteristicas
ndo-lineares.

Bibliografia Bésica:

- KHALIL, H. K.; “Nonlinear systems”; Prentice Hall, 2002.

- MONTEIRO, L. H. A.; “Sistemas dindmicos”; Livraria da Fisica, 2006.

- HEMERLY, E. M.; “Controle por computador de sistemas dinamicos”; Edgar Blicher,
2000.

Bibliografia Complementar:

- VIDYASAGAR, M.; “Nonlinear systems analysis”; 22 Ed. SIAM Society for Industrial and
Applied Mathematics, 2002.

- SLOTINE, J. J. E.; LI, W.; “Applied nonlinear control”; Prentice Hall, 1991.

- PIMENTEL, S.P “Apostila - Sistemas néo-lineares”; IFG, 2011.

Nome da Disciplina: Acionamentos Hidraulicos e Pneumaticos Periodo: 8°

Objetivo: Enfatizar a operagdo de Maquinas Pneumaticas e estender os principios operacionais
dos dispositivos de comando e controle para Maquinas Hidraulicas; apresentar as nogdes basicas
das principais formas de produgédo e tratamento de Ar-Comprimido em Plantas Industriais;
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estudar o principio de operacdo dos elementos pneumaticos de trabalho; aplicar os principios de
acionamentos elétricos em Elementos Eletropneumaticos; conhecer a aplicar Sensores Elétricos e
Eletropneumaticos na elaboragdo de Circuitos Eletropneumaticos e utilizar os Controladores
Logicos Programaveis — CLP’s na automacéo de Circuitos Eletropneumaticos.

Ementa: Nocdes sobre a operacdo de Maquinas Hidraulicas e Pneumaticas. Elaboracdo de
projetos e a realizacdo de manutencdo corretiva e preditiva dos seus dispositivos elétricos de
controle e comando.

Bibliografia Basica:

- BOLM, A.; “Fundamentos da Automac¢ido Industrial Pneutronica”; Associacdo Brasileira
de Hidraulica e Pneumatica, 1998.

- BONACORSO, N. G., NOLL, V.; “Automacao Eletropneumatica”; Erica, 1997.

Bibliografia Complementar:

- PAGOTTI, L. F.; “Apostila - Acionamentos Pneumaticos e Eletropneumaticos”; IFG, 2010.
- FESTO DIDATIC; “Apostila de Automacao Industrial — Parte | e 11”; 1997.

- PARKER-BELLOWS; “Apostila Manutenc¢ao de Elementos Pneumaticos”; 1996.

- PARKER-BELLOWS; “Apostila Técnicas de Resolucdo de Circuitos Pneumaticos”; 1997.
- PARKER-BELLOWS; “Apostila Circuitos Eletropneumaticos — Métodos de Resolucéo”;
1996.

Nome da Disciplina: Automacao e Supervisao de Processos | Periodo: 8°

Objetivo: Estudar e aplicar os Controladores Ldgicos Programaveis em diferentes sistemas bem
como as linguagens de programacdo utilizadas. Conhecer as caracteristicas e 0s aspectos
construtivos dos computadores de uso industrial.

Ementa: Introducdo aos diagramas de comando e protecdo baseada em relés eletromecanicos.
Caracterizacdo de processos Industriais, (em lote, continuos, mistos). Controladores l6gicos
programaveis (CLP’s). Linguagens de programacdo. Aplicacdes, sistemas comerciais, projetos.
Computadores industriais.

Bibliografia Basica:

- STERNERSON, J.; “Fundamentals of Programmable Logic Controllers, Sensors, and
Communications”; Prentice Hall, 2004.

- PRUDENTE, F.; “Automacéo Industrial - PLC: Programacio e Instalagao”; LTC, 2010.

- CAMARGO, V. L. A. de, FRANCHI, C. M.; “Controladores Logicos Programaveis -
Sistemas Discretos”; Erica.

Bibliografia Complementar:

- CAPELLI, A.; “Automacéo Industrial - Controle do Movimento e Processos Continuos”;
Erica, 2006.

- MORAES, C. C. de; “Engenharia de Automac&o Industrial”; LTC, 2007.

- ALVES, J. L. L,; “Instrumentacéo, Controle e Automacao de Processos”; LTC, 2010.

- NISE, N. S.; “Engenharia de Sistemas de Controle” ; LTC, 2009.

- GROOVER, M. P.; “Automation, Production Systems, and Computer-Integrated
Manufacturing”; Prentice Hall, 2007.
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Nome da Disciplina: Empreendedorismo e Planejamento Profissional Periodo: 8°

Objetivo: Promover o desenvolvimento de habilidades empreendedoras dos alunos despertando
0 seu interesse para atividades empresariais. Orientacdo sobre o comportamento do futuro
profissional no mercado de trabalho.

Ementa: Principios das Relagbes Humanas no trabalho com sua vida pessoal e profissional. O
processo do relacionamento Interpessoal. Conhecendo suas capacidades e habilidades para
liderar grupos heterogéneos. Identificacdo dos problemas que ocorrem na comunicacdo e 0s
meios para torna-la mais eficaz. A importancia do trabalho de equipe nas relacdes interpessoais.
A relacdo entre a producdo e produtividade numa empresa. Elaboragdo de um plano de negécios
simplificado.

Bibliografia Basica:

- CAMPOS, V. F.; “O valor dos Recursos Humanos na Era do Conhecimento”; Indg
Tecnologia e Servigos Ltda.

- MENDONCA, F. S. “A¢io Administrativa Integrada”; Editora Livro Técnico, 1985.

- CAMPOS, V. F.; “Controle de Qualidade Total”; Editora Livro Técnico.

Nome da Disciplina: Manufatura Integrada por Computador Periodo: 8°

Objetivo: Fornecer aos alunos os conhecimentos basicos sobre as diferentes técnicas para
programacao e operagdo de maquinas-ferramentas por comando numérico.

Ementa: Méaquinas CNC. Linguagens de Programacdo CNC. Operacdo de Méaquinas CNC.
Ferramental para maquinas CNC.

Bibliografia Bésica:

- SILVA, S. D.; “CNC: Programagdo de Comandos Numéricos Computadorizados:
Torneamento” Erica, 2008.

- MACHADO, A.; “Comando Numérico Aplicado as Maquinas-Ferramentas”; icone, 1989.
- SOUZA, A. F. de; “Engenharia Integrada por Computador e Sistemas CAD/CAM/CNC
Principios e Aplicagdes”; Artliber, 20009.

Bibliografia Complementar:

- BEDWORTH, D.; “Computer integrated design and manufacturing”; McGraw-Hill, 1991.
- CHANG T. C. «“.Computer aided manufacturing”; Prentice-Hall, 2nd Ed, 1994.

- GROOVER, M. P. “Automation, production systems and computer integrated
manufacturing”; Prentice-Hall, 1987 Englewood Cliffs, USA.

- McMAHON, C., BROWNE, J.; “CAD/CAM: Principles, practice and manufacturing
management”; Addison-Wesley, 1998.

- NANFARA, F.; “CNC Workshop — An introduction to numerical control”; Addison-
Wesley Pub. Co., Reading, USA, 2000.
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Nome da Disciplina: Planejamento de Processos Industriais Periodo: 8°

Ementa: Administracdo Geral; Tipos de Producdo; o PCP na Empresa Industrial; O Recurso
Informacdo. A matriz PCI; Gestdo Mercadoldgica, Administracdo de Estoques; MRP-MRPII,
Sistema Just in Time, Teoria das Restrigcoes.

Bibliografia Bésica:

- BARNES, R. M.; “Estudo de Movimentos e Tempos”; Edgard Blucher, 1977.
- BURBIDGE, J. L.; “Planejamento e Controle da Produgéo”; Atlas, 1983.

- CHIAVENATO, I.; “Teoria Geral da Administracdo”; McGraw-Hill, 1979.

Bibliografia Complementar:

- BROWNE, J., HARHEN, J., SHIVNAN, J.; “Production Management Systems”; Addison
Wesley Publ. Co., UK, 1988.

- FLEURY, A., VARGAS, N. “Organizacdo do Trabalho”; Atlas, SP, 1995.

- FOGARTY, D., BLACKSTONE, J., HOFFMANN, T.; “Production and Inventory
Management”; South Western Publ. Co., OH, 1991.

- HEIZER, J., RENDER, B.; “Production and Operations Management”; Prentice Hall, NJ,
1996.

- ORLICKY, J.; “Material Requirements Planning”; McGraw-Hill, 1975.

Nome da Disciplina: Sociologia do Trabalho, Tecnologia e Cultura Periodo: 8°

Objetivo: Oferecer aos alunos, uma visao panoramica dos principais temas abordados pela
sociologia do trabalho. Instrumentalizar os alunos para que eles sejam capazes de fazer reflexdes,
criticas sobre a conjuntura social do mundo do trabalho.

Ementa: A sociologia e seu objeto; A categoria trabalho e seu significado; Estudo do mundo do
trabalho na contemporaneidade: Do padrdo taylorista-fordista de acumulacdo de capital a
acumulacdo flexivel - toyotismo. Cultura e trabalho no mundo Contemporaneo: da ética
protestante a nova ética do trabalho flexibilizado. Ciéncia, tecnologia, acumulacdo capitalista e
seus impactos sobre o mundo do trabalho.

Bibliografia Bésica:

- ANTUNES, R. ; “Adeus ao Trabalho? Ensaio sobre as metamorfoses e a centralidade do
mundo do trabalho”; Sdo Paulo, Cortez Editora/ Ed. Unicamp, 1995.

- ANTUNES, R.; “Os Sentidos do trabalho: ensaio sobre a afirmacdo e a negacdo do
trabalho”; Sdo Paulo: Bomtempo, 2000.

- ENGELS, F.; “Sobre o papel do trabalho na transformacéo do macaco em homem. Obras
Escolhidas. Vol. 2”; Sdo Paulo: Editora Alfa-6mega, Sdo Paulo, 1982.

- GRAMSCI, A.; “Americanismo e Fordismo. In: Maquiavel, a politica e o Estado
Moderno”; Rio de Janeiro: Civilizacdo Brasileira, 1984.

Bibliografia Complementar:

- HABERMAS, J.; “Ciéncia e técnica como ideologia”; S&do Paulo: Abril, 1980.

- HARVEY, D.; “A condicio pés-moderna”; Sdo Paulo: Edi¢Ges Loyola, 1993.

- LAFARGUE; P.; “O direito a pregui¢ca”; Sdo Paulo: Hucitec, 2000.

- LEITE, M.; “O futuro do trabalho: novas tecnologias e subjetividade operaria”; Sdo Paulo:
Scritta, 1994.

- MARCUSE, H.; “Ideologia e sociedade industrial”; Editora Zahar, 1967.

59



Nome da Disciplina: Automacéo e Supervisao de Processos Il Periodo: 9°

Objetivo: Conhecer os procedimentos e protocolos disponiveis para programar redes de CLP.
Conhecer e utilizar software de sistemas de supervisdo industrial e de sistemas digitais de
controle distribuidos Estudar os principais aspectos da seguranga de sistemas de automacao.
Projetos de automacéo: concepcdo e especificacdes

Ementa: Redes de controladores l6gicos programaveis e controladores de malha. Softwares de
supervisdo: caracteristicas e aplicagdes. Projetos de automacdo industrial: concepcdo e
especificacbes. Sistemas digitais de controle distribuido: arquitetura, especificacao,
configuracdo, sistemas comerciais e aplicagdes. Aplicacdo em integragdo com sistemas de
acionamento de motores. Concepcdo de projetos e seguranca de projetos de automacédo e de
sistemas industriais.

Bibliografia Bésica:

- BOYER, S. A.; “Scada: Supervisory Control and Data Acquisition”; Instrument Society of
America (ISA), 2009.

- WEISS, J.; “Protecting Industrial Control Systems from Electronic Threats”; Momentum
Press, 2010.

- BOGDAN, S., LEWIS, F. L., KOVACIC, Z., MIRELES, J. ; “Manufacturing Systems
Control Design: A Matrix-based Approach (Advances in Industrial Control)”; Springer,
2010.

Bibliografia Complementar:

- KANDRAY, D. E.; “Programmable Automation”; Industrial Press, Inc., 2010.

- KLETTI, J.; “Manufacturing Execution System — MES”; Springer, 2007.

- WILES, J., CLAYPOOLE, T., DRAKE, P., HENRY, P. A., JOHNSON JR, L. J., LOWTHER,
S., MILES, G, TOBIAS, M. W., WINDLE, J. H. “Techno Security's Guide to Securing
SCADA: A Comprehensive Handbook On Protecting The Critical Infrastructure”;
Syngress, 2008.

- “Manual do Software de Supervisédo Elipse” Elipse Software Ltda., 2011.

- VIDYARTHI, D. P, SARKER, B. K., TRIPATHI, A. K., YANG, L. T.; “Scheduling in
Distributed Computing Systems: Analysis, Design and Models”; Springer, 2010.

Nome da Disciplina: Sistemas a Eventos Discretos Periodo: 9°

Objetivo: Estudar as modelagens e analise de sistemas a eventos discretos (SED). Estudar a
Teoria de Redes de Petri e aplicacbes bem como conhecer as técnicas de simulacdo discreta.

Ementa: Introducdo aos Sistemas a Eventos Discretos, Aplicacbes para Automacdo de
Processos. Estruturas dos Sistemas de Controle: Processos a Eventos Discretos, Modelamento
das Tarefas de Controle: Descricdo do Algoritmo de Controle, Diagramas de Relés.
Representacdo de Sistemas a Eventos Discretos por Redes de Petri. Desenvolvimento do
Controle de Sistemas a Eventos Discretos utilizando as Redes de Petri. Metodologias de Projeto
de Sistemas de Controle.

Bibliografia Basica:

- MIYAGI, P. E.; “Controle Programavel”; Edgard Blcher, 1996.

- CASSANDRAS, C. G., LAFORTUNE, S. “Introduction to Discrete Event Systems”;
Editora Springer, 2009.
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http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_1?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Stjepan%20Bogdan
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_3?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Zdenko%20Kovacic
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_4?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Jose%20Mireles
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_1?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=J%C3%BCrgen%20Kletti
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_1?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Deo%20Prakash%20Vidyarthi
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_2?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Biplab%20Kumer%20Sarker
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_3?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Anil%20Kumar%20Tripathi
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_4?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Laurence%20Tianruo%20Yang

- CHWIF, L., MEDINA, A. C.; “Modelagem e Simulagdo de Eventos Discretos”; Leonardo
Chwif, 2010.

Bibliografia Complementar:

- TORNAMBE, A.; “Discrete-Event System Theory: An Introduction”; World Sci.Pub. —
USA, 1996.

- VILLANI, E., MIYAGI, P. E., VALETTE, R.; “Modelling and analysis of hybrid
supervisory systems: a petri net approach”; London: Springer Verlag, 2007.

- WAINER, G. A. “Discrete-Event Modeling and Simulation: A Practitioner's Approach”;
CRC Press, 2009.

- MONTGOMERY, E.; “Introducdo Aos Sistemas a Eventos Discretos” ; Starlin Alta
Consult, 2005.

- MONTGOMERY, E.; “Introducdo aos Sistemas a Eventos Discretos e a Teoria de
Controle Supervisorio”; Alta Books.

Nome da Disciplina: Sistemas de Controle Digital Periodo: 9°

Objetivo: Apds concluir esta disciplina, o aluno estard apto a compreender e verificar o
desempenho de sistemas de controle digital. E, também, apto a identificar a técnica mais
adequada para o projeto de um controlador digital de acordo com o tipo de analise requerida. Ter
no¢Oes sobre: a amostragem periddica de sinais continuos no tempo; efeitos da amostragem em
sistemas de controle; o uso de sistemas microprocessados para o controle de sistemas dindmicos
envolvendo uma ou mais variaveis de processo; e as principais técnicas de implementacdo de
controladores digitais.

Ementa: Transformada Z: conceitos, propriedades e analise. Transformada Z inversa. Equacdes
a diferencas. Introducdo aos sistemas de controle digital. Sistemas amostrados. Funcdo de
transferéncia de sistemas em tempo discreto. Andlise de sistemas digitais no plano-Z. Critério de
estabilidade de Jury. Controlador PID digital. Sintese de controladores digitais: equivalentes
discretos; lugar das raizes no plano-Z; resposta em frequéncia. Robustez, controlabilidade,
alcancabilidade e observabilidade em sistemas digitais. Projeto de sistemas de controle digital
usando métodos de variaveis de estado. Selecdo de taxa de amostragem. Efeitos de quantizacao.
Simulacao digital. Aplicacdes.

Bibliografia Basica:

- FRANKLIN, G. F, POWELL, J. D., WORKMAN, M. L.; “Digital Control of Dynamic
Systems”; Prentice-Hall.

- OGATA, K. “Discrete-Time Control Systems”; Prentice-Hall.

- HEMERLY, E. M.; “Controle por Computador de Sistemas Dinamicos”; Edgar Blucher.

Bibliografia Complementar:

- CARVALHO, J. L. M.; “Sistemas de Controle Automatico”; LTC.

- DORF, R. C., BISHOP, R. H.; “Sistemas de Controle Modernos”; LTC.

- OGATA, K.; “Engenharia de Controle Moderno”; Prentice-Hall.

- OPPENHEIM, A. V., SCHAFER, R. W., BUCK, J. R; “Discrete-Time Signal Processing”;
Prentice-Hall
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http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?palavra=CHWIF,+LEONARDO&modo_busca=A
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?palavra=MEDINA,+AFONSO+CELSO&modo_busca=A
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/resenha/resenha.asp?nitem=22166133&280322626
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?palavra=MONTGOMERY,+EDGAR&modo_busca=A
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/resenha/resenha.asp?nitem=792338&280322626
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?avancada=1&titem=1&bmodo=&palavratitulo=&modobuscatitulo=pc&palavraautor=&modobuscaautor=pc&palavraeditora=STARLIN%20ALTA%20CONSULT&palavracolecao=&palavraISBN=&n1n2n3=&cidioma=&precomax=&ordem=disponibilidade
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?avancada=1&titem=1&bmodo=&palavratitulo=&modobuscatitulo=pc&palavraautor=&modobuscaautor=pc&palavraeditora=STARLIN%20ALTA%20CONSULT&palavracolecao=&palavraISBN=&n1n2n3=&cidioma=&precomax=&ordem=disponibilidade
http://www.livrariacultura.com.br/scripts/busca/busca.asp?palavra=MONTGOMERY,+EDGAR&modo_busca=A

Nome da Disciplina: Introdugédo a Economia Periodo: 9°

Objetivo: Dominar os conhecimentos basicos necessarios a compreensao dos fendmenos da
economia.

Ementa: Introducdo as questdes metodoldgicas da ciéncia econdmica, abordando, em seguintes
temas: nogOes de micro economia, estruturas de mercado, a demanda e a oferta; nogOes de
macroeconomia, 0s agregados macroecondmicos, 0os modelos macroecondmicos simplificados;
nogdes de econdmica monetéria, as diferentes interpretagdes da inflacdo e politicas de
estabilizacdo; as relagdes econdmicas internacionais, taxa de cambio, balango de pagamento,
relagdes econdmicas do Brasil com o resto do mundo e principais problemas.

Bibliografia Bésica:

- MANKIW, N.G.; “Introducéo a Economia”; Editora Campus, 1999.

- GREMAUD, A. P.,, VASCONCELLOS, M. A. S., TONETO; “Economia Brasileira
Contemporanea”; Atlas, 2002.

- PAULANI, L. M., BRAGA, M. B. “A Nova Contabilidade Social”; Saraiva, 2000.

Bibliografia Complementar:

- BARROS, R.P. & MENDONCA, R.; “Geracao e Reproducédo da Desigualdade de Renda no
Brasil”; IPEA. Perspectivas da Economia Brasileira - 1994. 2v. Brasilia, 1993.

- FREITAS, P. S. de; “Regime de Metas para a Inflagdo no Brasil”

Departamento de Economia da UnB, 2002.

- GONCALVES, F.; “Balanco de Pagamentos: uma Nota Introdutéria”

Departamento de Economia da UnB, 2002.

- GONCALVES, F.; “Taxas de Cambio e Mercado Cambial, uma Nota Introdutéria”
Departamento de Economia da UnB, 2002.

Nome da Disciplina: Trabalho de Conclusao de Curso | Periodo: 9°

Ementa: Levantamento bibliografico do tema proposto; defini¢do da estratégia e os objetivos do
trabalho a ser desenvolvido; estabelecimento uma estrutura e cronograma para o trabalho a ser
desenvolvido; inicio, caso existam, dos procedimentos praticos ou de simulagéo.

Bibliografia Bésica:
- Definida pelo tema proposto para o desenvolvimento do Trabalho de Conclusao do Curso.

Nome da Disciplina: Engenharia Econémica Periodo: 10°

Objetivo: Introduzir os conceitos de valor temporal do dinheiro e, baseado nestes conceitos,
analisar alternativas de investimentos. Apresentacéo, Aprofundamento e Discussdo de Técnicas
de Engenharia Econdmica em condic¢des de certeza. Capacitar os alunos a proceder a anélise
econdmico-financeira de investimentos.

Ementa: Noc¢des de matemética financeira. Relacbes de Equivaléncia. Sistemas de
Amortizacdo de Dividas. Corre¢cdo Monetaria, Inflagdo e Variagdo Cambial. Conceitos Basicos
de Engenharia Econdmica. Analise de viabilidade econdmica de projetos e de alternativas de
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investimentos: taxa minima de atratividade, valor presente liquido, valor anual, taxa interna de
retorno, analise incremental. Depreciacdo e imposto de renda. Escolha entre Alternativas de
Investimentos. Andlise de sensibilidade. Andlise de investimentos sob condic¢bes de inflagdo.
Estudo de Caso Pratico. Uso de planilha eletronica Excel.

Bibliografia Bésica:

- EHRLICH, P. J.; “Engenharia Econémica”; Atlas.

- TORRES, O. F. F.; “Fundamentos da Engenharia Econémica e Analise Econ6mica de
Projetos”; Thomson.

- BRASIL H. G. “Avaliacdo Moderna de Investimentos”; Qualitymark.

Bibliografia Complementar:

- FILHO, N. C. “Analise de Investimentos”; Atlas.

- PARK, C. S., SHARP-BETTE, G. P.; “Advanced Engineering Economics”; John Wiley &
Sons.

-NETO, J. F. C.; “EXCEL para profissionais de Finangas — Manual Préatico”; Campus.

- ROSS, S. A., WESTERFIELD, R. W., JAFFE J. F.; “Administracdo Financeira — Corporate
Finance”; Atlas.

- GALVAO, A. M.; “Financas Corporativas — Teoria e Pratica Empresarial no Brasil”;
Editora Campus.

Nome da Disciplina: Gestdo Ambiental Periodo: 10°

Objetivo: Dominio dos conhecimentos basicos sobre o meio ambiente. Desenvolver a
consciéncia da responsabilidade socioambiental. Utilizar racionalmente os recursos naturais.
Reconhecer a importancia da reciclagem de material e da utilizacdo de fontes alternativas de
energia dentro de um contexto de crescimento populacional.Compreender a estrutura do mundo
fisico e os efeitos decorrentes da atividade humana na sua estabilidade.Conhecer as técnicas de
tratamento de efluentes liquidos e de controle das emissdes gasosas, bem como de exigéncias
legais concernentes as qualidades dos efluentes, do meio aquético e do ar.

Ementa: Introducgéo ao estudo da Ecologia. Organizagdo geral dos ecossistemas. Transferéncia
de matéria e energia nos ecossistemas. Fatores abidticos. Saude coletiva e meio ambiente.
Poluicdo e impacto ambiental. Caracterizacdo ambiental regional. Legislacdo ambiental
existente.

Bibliografia Basica:

- MACEDQO, R. K.; “Gestiao ambiental: os instrumentos basicos para a gestio ambiental de
territorios e de unidades produtivas”, Rio de Janeiro, ABES/AIDIS, 1994.

- SOUA, M. P.; “Instrumentos de gestio ambiental: fundamentos e praticas”, Sdo Carlos/SP,
Editora Riani Costa, 2000.

- MOTA, S. “Introdu¢io a engenharia ambiental”, Rio de Janeiro, ABES/AIDIS, 1997.

Bibliografia Complementar:

- BRANCO, S. M.; ROCHA, A. A.; “Ecologia ambiental; Ciéncias do ambiente para
universitarios”; Sdo Paulo, CETESB, 1980.

- SANTOS, M. C. C. L.; “Crimes Contra o Meio Ambiente”; Editora: Juarez de Oliveira,
Edicdo : 3/2002.

- DEREZEN, O., “Direito Ambiental - Meio Ambiente no Brasil - Série Legislacdo”; Editora:
Copola, Edicao:1/2002.

63



- ROCCO, R., “Legislacao Brasileira do Meio Ambiente”; Editora: Dp&a, Edicdo : 1/ 2002.

- CAMARGO, A.; CAPOBIANCO, J. P. R,; OLIVEIRA, J. A. P. de, “Meio Ambiente —
Brasil”, Edicdo : 1 /2002,

- VIOLA, E. J.; “Meio Ambiente; Desenvolvimento e Cidadania”; Editora: Cortez, Edicdo :
3/2001.

Nome da Disciplina: Legislaco e Etica Periodo: 10°

Objetivo: Conhecer os elementos tedricos necessarios & compreensao da ética em seus aspectos
social, politico e organizacional. Conhecimento do Cadigo de Etica Profissional. Dominar os
conhecimentos relativos ao exercicio profissional de acordo com as determinacdes legais.
Discutir a legislacéo brasileira que rege o direito de construir.

Ementa: Principios e fundamentos da ética profissional. A ética e 0 mundo organizacional. O
Codigo de Etica Profissional. A Engenharia e o mercado de trabalho. Codigo Civil: direito de
propriedade e direito do construir. A legislacdo federal, estadual e municipal pertinente a
engenharia. O sistema CONFEA/CREAS/MUTUA. Regulamentagéo do exercicio profissional.
A atuacdo do profissional na sociedade — responsabilidade social.

Bibliografia Bésica:

- MARTINEZ A.; “Novo Cédigo Civil Brasileiro”; Lei n°. 10.406 publicada no Diario Oficial
em 10 de Janeiro de 2002.

- CORTINA; “Etica”; Loyola, 2005.

- Engenharia, Arquitetura e Agronomia e o Codigo de Defesa do Consumidor CONFEA,
Brasilia, 1991.

Bibliografia Complementar:

- FERREL, O. C.; FRAEDERICH, J.; FERREL, L.; “Etica empresarial: dilemas, tomadas de
decisdes e casos” Sao Paulo: Reischmann & Affonso, 2001.

- OLIVEIRA, M. “Correntes fundamentais da ética contemporanea” S30 Paulo: Vozes,
2001.

Nome da Disciplina: Trabalho de Concluséo de Curso Il Periodo: 10°

Ementa: Finalizacdo do cronograma das atividades do trabalho proposto; realizacdo da escrita
do documento final e preparacao para a exposi¢éo oral e avaliagdo do trabalho realizado.

Bibliografia Basica:
- Definida pelo tema proposto para o desenvolvimento do Trabalho de Concluséo do Curso.

Nome da Disciplina: Topicos em Sistemas de Informacéao OPTATIVA

Ementa: Apresenta temas atuais na area de Informatica, aplicada a Sistemas de Automacéo e
Controle, que complementam a formag&o do aluno nessa area.

Bibliografia Basica:
- A ser definida, conforme o tema oferecido.
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Nome da Disciplina: Topicos em Sistemas de Controle OPTATIVA

Ementa: Apresenta temas atuais na area de Controle, aplicada a Sistemas de Automacgdo e
Controle, que complementam a formacéo do aluno nessa area.

Bibliografia Basica:
- A ser definida, conforme o tema oferecido.

Nome da Disciplina: Topicos em Sistemas de Manufatura OPTATIVA

Ementa: Apresenta temas atuais na area de Manufatura, aplicada a Sistemas de Automacéo e
Controle, que complementam a formacédo do aluno nessa area.

Bibliografia Béasica:
- A ser definida, conforme o tema oferecido.

Nome da Disciplina: Topicos em Sistemas de Automacao OPTATIVA

Ementa: Apresenta temas atuais na area de Automacéo, aplicada a Sistemas de Automacdo e
Controle, que complementam a formacédo do aluno nessa area.

Bibliografia Béasica:
- A ser definida, conforme o tema oferecido.

Nome da Disciplina: Libras OPTATIVA

Objetivo: Conhecer o sujeito surdo e compreender o sistema linguistico da Lingua Brasileira de
Sinais — LIBRAS — para mediar o desenvolvimento da linguagem do aluno surdo, numa
perspectiva da abordagem educacional bilingue, a qual considera a Lingua de Sinais como lingua
materna e a Lingua Portuguesa (modalidade escrita) como segunda lingua

Ementa: Introducdo: aspectos clinicos, educacionais e socio-antropoldgicos da surdez. A Lingua
de Sinais Brasileira - Libras: caracteristicas basicas da fonologia. Noc¢des bésicas de Iéxico, de
morfologia e de sintaxe com apoio de recursos audiovisuais; Nog¢des de variagdo. Praticar Libras:
desenvolver a expressao visual-espacial.

Bibliografia Basica:

- QUADROA, R. M. de, BECKER, L.; “Lingua de Sinais Brasileira — Estudos Linguisticos”;
Editora Artmed; 2004.

- FELIPE, T., MONTEIRO, M.; “LIBRAS em Contexto: Curso Basico: Livro do Professor”;
48 edicdo — Rio de Janeiro: LIBRAS.

- CAPOVILLA, F. C. - RAPHAEL, W. D.; “Dicionario Enciclopédico Ilustrado Trilingue —

LIBRAS” S&o Paulo: EDUSP / Imprensa Oficial, 2001.
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Bibliografia Complementar:

- SACKS, O.; “Vendo Vozes — Uma viagem ao mundo dos surdos”; Sdo Paulo: Cia. das
Letras, 1999.

- BRASIL MEC/SEESP; “Educacio Especial - Lingua Brasileira de Sinais (Série
Atualidades Pedagdgicas) - Caderno 3”. Brasilia/DF, 1997. LIBRAS em Contexto. Curso
Basico. Grupo de Pesquisa da FENEIS. Rio de Janeiro, 1997.

- GESSER, A.; “LIBRAS? Que lingua ¢ essas? Crenc¢as e preconceitos em torno da lingua
de sinais e da realidade surda”; Sdo Paulo: Parabola Editorial, 20009.

- SKLIAR; “Surdez - Um Olhar Sobre as Diferenc¢as”; Porto Alegre: Mediacdo, 1998.

- LABORIT, E.; “O Voo da Gaivota”; Paris: Editora Best Seller, 1994.

66



13.3 — Orientag0es para os Trabalhos de Concluséo de Curso

Apresentacdo Grafica

Paginacéo:

Papel: formato A4, branco
Margens do texto: esquerda e superior — 3 cm

direita e inferior — 2 cm
Paginacdo: todas as folhas do trabalho, a partir da folha de rosto devem ser contadas
sequencialmente, mas ndo numeradas. A numeracao é colocada a partir da primeira folha da
parte textual em algarismos ardbicos, no canto superior direito da folha, a 2 cm da borda
superior. Havendo apéndice e anexo, as folhas devem ser numeradas de maneira continua e

sua paginacdo deve dar seguimento a do texto principal.

Digitacéo:

Lado do papel: utilizacdo apenas da frente da folha de papel, com excecdo da ficha
catalogréfica, que deve estar no verso da pagina de rosto.
Fonte: usar a familia de fontes Times New Roman, com corpo 12 para texto e corpo 10 para:
citacBes com mais de trés linhas, notas de rodapé e legendas das ilustracGes e tabelas.
Espaco entre linhas: Espaco entre linhas de 1 % linha, com excec¢do do resumo, notas de
rodapé, citacdes textuais longas, legendas, referéncias bibliograficas e titulos, que devem ser
apresentados em espacos simples.
Titulos: secdo priméria (capitulo) — tamanho 18, negrito;

secdes secundarias — tamanho 16, negrito;

secOes terciarias — tamanho 14, negrito.
Os titulos devem ter espagamento de 12 pontos antes e 6 pontos depois e devem prevalecer
as regras da gramatica e da ciéncia (por exemplo em casos de nomes proprios e de simbolos

quimicos).
Alinhamento dos paragrafos: justificado.

Partes do Trabalho Final de Curso

A apresentacdo formal do Trabalho Final de Curso divide-se em trés partes:
e Preliminares
e Corpo do trabalho

e Parte referencial
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Preliminares

a) Capa (obrigatorio): deve conter as informacg6es na seguinte ordem:
- nome da instituicéo
- nome do autor
- titulo
- subtitulo (se houver)
- ndmero do volume em algarismo romano (se houver mais de um)
- local da instituicdo onde deve ser apresentado
- ano de deposito (da entrega)
b) Péagina de rosto (obrigatério, Exemplo 1): deve conter as informacBes na seguinte
ordem:
- nome da instituicéo
- nome do autor
- titulo principal do trabalho
- subtitulo (se houver), deve ser evidenciada a sua subordinagdo ao titulo principal,
precedido de dois-pontos
- apresentacdo da monografia
- 0 nome do orientador e co-orientador (se houver)
- local
- ano daentrega
c) Errata (opcional): deve ser inserido apds a folha de rosto, constituido pela referéncia do

trabalho e pelo texto da errata e disposto da seguinte maneira:

Exemplo:
ERRATA
Pagina Linha Onde se |é Leia-se
32 3 publiacao publicacédo

d) Folha de aprovacdo (obrigatério, Exemplo 3): deve conter o nome do autor, o titulo da
dissertagdo, a aprovacdo, data da aprovacdo e a banca examinadora, identificando o
orientador.

e) Dedicatoria (opcional)

f) Agradecimentos (opcional)

g) Epigrafe (opcional): folha onde o autor apresenta uma citacdo, seguida da indicacdo de

autoria, relacionada com a matéria.
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h) Resumo (obrigatorio): o resumo ndo pode ultrapassar 500 palavras, seguido, logo abaixo,
das palavras representativas do contetido do trabalho, isto é, palavras-chave.

i) Abstract (obrigatorio)

j) Lista de ilustracGes (opcional)

k) Lista de tabelas (opcional)

I) Lista de abreviaturas e siglas (opcional)

m) Lista de simbolos (opcional)

n) Sumario (obrigatério, Exemplo 4): enumeracdo dos capitulos e principais secdes na
mesma ordem que aparecem no documento, com 0 respectivo nimero de pagina onde

aparecem ou se iniciam.

Parte referencial

a) Apéndices e anexos (se existirem): séo partes extensivas ao texto, destacados deste para
evitar descontinuidade na seqiiéncia logica das secfes ou capitulos, com a finalidade de
complementar, esclarecer, provar ou confirmar idéias expressas no texto, relevantes ou
necessarias a sua maior compreensdo. O apéndice € um documento autbnomo do proprio
autor que visa a complementar a argumentagdo principal do estudo (NBR 6022). Os
apéndices devem estar posicionados ap6s as conclusbes e antes das referéncias
bibliograficas, sendo contados e numerados em seqliéncia ao corpo do trabalho,
identificados por letras mailsculas consecutivas, travessdo e pelos respectivos titulos.
Exemplo:

APENDICE A — Avaliacdo numérica de células inflamatorias totais
APENDICE B — Avaliaco de células musculares presentes nas caudas em regeneracao

O anexo é um documento, que pode ou ndo ser do autor do estudo, que serve de
fundamentacdo, comprovacdo ou ilustracdo do estudo ou de suas partes. Os anexos devem
estar posicionados ap6s as referéncias bibliograficas. Os anexos sdo identificados por letras
mailsculas consecutivas, travessado e por respectivos titulos. Exemplo:
ANEXO A — Representacdo grafica de contagem de células inflamatdrias presentes nas caudas
em regeneracdo — Grupo de controle | (Temperatura...)
ANEXO B — Representagdo grafica de contagem de células inflamatdrias presentes nas caudas
em regeneracdo — Grupo de controle 1l (Temperatura...)

b) Referéncias bibliogréaficas (obrigatorio, exemplo5): devem ser iniciadas em frente de

folha e posicionadas imediatamente apds aos apéndices e antes dos anexos, quando
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existirem, ou a concluséo final do texto. Devem ser contadas e numeradas na seqliéncia
do trabalho. A referéncia bibliografica € um conjunto de elementos que permite a
identificacdo, no todo ou em parte, de documentos impressos ou registrados em diversos
tipos de materiais. Sua apresentacdo deve seguir a NBR 6023 da ABNT (veja exemplo).

As referéncias bibliograficas devem ser relacionadas em ordem alfabética.

c) Bibliografia complementar: difere da lista de referéncias bibliograficas por se tratar de
um levantamento bibliografico sobre o tema, contendo documentos ndo citados, devendo

ser relacionada em ordem alfabética, apos a lista de referéncias bibliogréaficas.

Notas e Citacdes Bibliograficas
CitacOes

As citacGes podem ser textuais (transcri¢es) ou livres (parafrases). A citacdo textual
ocorre quando sdo reproduzidas as préprias palavras do texto citado. A citacdo livre ocorre
quando se reproduzem idéias e informacBes do documento, sem, entretanto, reproduzir as
palavras do texto citado. As citagdes textuais curtas (até trés linhas) sdo inseridas no texto e
devem estar entre aspas ou em italico.

As citacOes diretas, no texto, com mais de trés linhas, devem ser destacadas com recuo de

4cm da margem esquerda, com letra menor que a do texto utilizado e sem as aspas. Exemplo:
A teleconferéncia permite ao individuo participar de um encontro nacional ou regional
sem a necessidade de deixar seu local de origem. Tipos comuns de teleconferéncia
incluem o uso da televisdo, telefone e computador. Através de audio-conferéncia,
utilizando a companhia local de telefone, um sinal de dudio pode ser emitido em um
saldo de qualquer dimenséo (NICHOLS, 1993).

Chamadas de citacoes
As citagOes devem ser indicadas no texto através do sistema autor-data. Por este sistema,

a indicagéo da fonte citada é feita pelo sobrenome do autor ou nome da instituicdo responsavel
ou, ainda, pelo titulo de entrada seguido pelo ano da publicacgéo.

Nas cita¢des, as chamadas pelo sobrenome do autor, pela instituicdo responsavel ou titulo
incluido na sentenca devem ser em letras maiusculas e minusculas, e quando estiverem entre
parénteses, devem ser em letras maiusculas.

Exemplos:

e Oliveira (1943) afirma que a relacao da série com os granitos....
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e Apesar das aparéncias, a desconstrucdo do logocentrismo ndo é uma psicanélise da filosofia
(DERRIDA, 1967).

Quando houver coincidéncia de sobrenomes de autores, acrescentam-se as iniciais de

Seus prenomes, €, Se mesmo assim existir coincidéncia, colocam-se 0s prenomes por extenso.

Exemplo:
(BARBOSA, C., 1998) (BARBOSA, Cassio, 1995)
(BARBOSA, M., 1998) (BARBOSA, Melia, 1998)

As citacOes de diversos documentos de um mesmo autor, publicados num mesmo ano,
sdo distinguidas pelo acréscimo de letras minusculas, em ordem alfabética, ap6s a data e sem
espacejamento, conforme a lista de referéncias.

Exemplo: De acordo com Ferreira (1997a)
(FERREIRA, 1997b)

As citagdes indiretas de diversos documentos da mesma autoria, publicados em anos
diferentes e mencionados simultaneamente, tém as suas datas separadas por virgula.
Exemplo: (CORREA, 1999, 2001, 2003)

As citacBes diretas de diversos documentos de varios autores, mencionados
simultaneamente, devem ser separadas por ponto-e-virgula, em ordem alfabética .
Exemplos:
Ela polariza e encaminha sob a forma de demanda coletiva, as necessidades de todos
(FONSECA, 1997; PAIVA, 1997, SILVA, 1995).
Diversos autores salientam a importancia do acontecimento desencadeador no inicio
de um processo de aprendizagem (CROSS, 1994; KNOX, 1996; MEZIROW, 1991).

Devem ser indicadas as supressoes, interpolagdes, comentarios, énfase ou destaques, do
seguinte modo:
a) supressoes: [...]
b) interpolacGes, acréscimos ou comentarios: [ ]

c) énfase ou destaque: grifo ou negrito ou italico.
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Para enfatizar trechos de citacdo, deve-se destaca-los indicando esta alteracéo
com a expressao “grifo nosso” entre parénteses, apoés a chamada da citagao, ou “grifo

do autor”, caso o destaque ja faca parte da obra consultada. Exemplos:

[...] para que ndo tenha lugar, a producdo de degenerados, quer physicos quer morales,

misérias, verdadeiras ameacas a sociedade (SOUTO, 1916, grifo nosso).

[...] desejo de criar uma literatura independente, diversa, de vez que, aparecendo o

classicismo como manifestacéo de passado colonial (CANDIDO, 1993, grifo do autor).

Quando os dados apresentados se tratar de informacdo verbal (palestra, debates,
comunicacdes, etc), indicar, entre parénteses, a expressao informacéao verbal, mencionando-se 0s

dados disponiveis, em nota de rodapé. Exemplo:

O novo medicamento estara disponivel até o final deste semestre
(informacé&o verbal)l.

1. Noticia fornecida por John A Smith no Congresso Internacional de Engenharia
Genética , em Londres, em outubro de 2001.

Notas de rodapé

As notas de rodapé tem por finalidade prestar esclarecimentos, comprovar ou justificar
uma informacao, cuja inclusdo no texto possa prejudica-lo. S&o separadas do texto por uma linha
que se inicia na margem esquerda com, aproximadamente, 5 cm de comprimento. Sao

numeradas em arabicos consecutivos ao longo de todo o trabalho.

llustracdes: Tabelas e figuras

As tabelas suplementam o texto, com dados informativos, contendo palavras e/ou

nameros. As figuras compreendem graficos, diagramas, mapas, fotos, desenhos e outras
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ilustracGes em geral.

A indicacdo das ilustragdes deve ser feita no texto: ... mostrada na Figura 3.5 ... ou ...
devido ao crescimento das exportacdes (Tabela 2.7)...

Todas as ilustracdes devem ser centralizadas horizontalmente na pagina e impressas em
local tdo préximo quanto possivel de sua indicacdo no texto, mas colocadas no topo ou na parte
inferior da pagina. O titulo deve ser breve, porém explicativo, devendo ser colocado centralizado
abaixo das ilustracbes e com espaco de 12 pontos em relagdo ao texto abaixo. Sua numeragao
deve ser feita por capitulo, onde o primeiro digito, separado por ponto do segundo, refere-se ao

numero do capitulo. Exemplo:

Figura 3.5 — Evolucdo dos salarios dos docentes
Fonte: Mariano (1998)

Reproducéo e Encadernacéao

Para defesa: 1 cOpia encadernada para cada membro da banca examinadora

Versao definitiva: 1 copia encadernada em capa dura apds modificacGes/correcoes.
Arquivos da monografia e da apresentacdo (slides) devem ser entregues em disquete ou CD-

ROM, nos formatos .doc, .ppt, .pdf .

Equacdes e Formulas

Aparecem destacadas no texto, de modo a facilitar sua leitura. Na seqiiéncia normal do texto, é
permitido o uso de uma entrelinha maior que comporte seus elementos (expoentes, indices e outros).
Quando destacadas do paragrafo sdo centralizadas e, se necessario, deve-se numera-las (o padrdo de
numeracdo segue 0 mesmo usado para figuras e tabelas, mas com sequenciamento préprio). Quando
fragmentadas em mais de uma linha, por falta de espaco, devem ser interrompidas antes do sinal de

igualdade ou depois dos sinais de adi¢do, subtracdo, multiplicacdo ou diviséo.
Exemplo:

x2+y2=22 (1)

(x2+y3/5=n (2)
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13.4 Descricéo dos Laboratorios

LABORATORIO DE MICROCONTROLADORES — (SALA T- 301A)

ITEM | DESCRICAO QUANT
1 ALICATE DIGITAL VOLT-AMPERIMETRO MOD.M-266,MARCA RENS/PROEP 3
2 AMPERIMETRO PORTATIL SIST.BOB.MOVEL,DIMENSOES 150X200X85MM. 1
3 APAGADOR DE EPROM,MARCA MINIPA,MOD.ME 121 1
4 C.P.U. BASEADO PROC.450MHZ,WINDOW 95/98 M/TARCT PENTIUM 1
5 EQUIPAMENTO P/EXPERIMENTOS DIGITAIS-MINILAB 1
6 KIT EDUCAC.P/CIRC.RETIF.MOD.8440,DATAPOOL,1 CIRC.DISP./PROEP 2
7 LUXIMETRO DIGITAL,MOD. LD-200,MARCA INSTRUTHERM/PROEP 1
8 MICROCOMPUTADOR PENTIUM 350 C/ MONITOR 15", DRIVE CDROM 32X 2
9 MILIAMPERIM.PORT.SIST.BOB.MOVEL,TRAB.HORIZONTAL,ENGRO,2KV. 1
10 PROTOBOARDS C/ 2420 FUROS MARCA ICEL 7
11 TACOMETRO DE FOTO E CONTATO DE 5 A 99999,5DIG.MDT2238,MINIPA. 1
12 TESTADOR E PROGRAMADOR UNIVERSAL,MARCA MINIPA,MOD.MPT 1000. 1
13 VOLT-AMPERIMETRO ALICATE ANALOGICO,ITH5002,INSTRUTHERM/PROEP 2
14 | BANCADAS DIDATICAS PARA PRATICAS 12
15 KIT DIDATICO MC 8958252 8

LABORATORIO DE MANUTENCAO ELETRICA — (SALA T- 301B)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 ALICATE WATTIMETRO MOD.ET 4200,MARCA MINIPA. 1
2 C.P.U.(PROCESSADOR) P.4 2.8 GHZ 533,HD 80GB, MARCA LG 1
3 CAIXA DE CALIBRACAO UNIVERSAL 1 KVA MARCA MAXTESTE RTS-200 1
4 CARCACA DE MOTOR TRIF.1,5CV,380/220V,REF.80,1750 RPM, WEG. 2
5 CARCACA DE MOTOR TRIFASICO,REF.80,1750 RPM,WEG 2
6 CARCACA DE MOTOR TRIFASICO,RREF.90L,1750 RPM, WERG 4
7 CONJ.TRIP.INV.15A,C/2 CONTACT.,3 BOTOES,2 RELES TERM.,SIEMENS 1
8 ENSAIADOR PORT.OLEO ISOL.MOD.E-40-A,C/DISJ.MAGN.E DISP.DE SEG. 1
9 FILTRO PRENSA,MOF.F.38B,CAP.40L,1.1/2HP,C/GRUPO DE MOTOR E ACES. 1
10 FURADEIRA DE BANCADA, CAP.5/8", C/MOTOR DEL/2 HP - MORSA 1
11 GERADOR CC 0,2KW,1.700RPM E 0,37KW,60C,NS.9687 E 27879,220V. 1
12 MEDIDOR DE ANGULO DE FASE MARCA MAXTESTE 1
13 MEDIDOR DE ANGULO,F.DIG.0,1-50A,T.1-500V,MOD.360D,M.ELETROTESTE 2
14 MEDIDOR DE FATOR DE POTENCIA,MOD.600,MARCA ENGRO 1
15 MEDIDOR DE RIGIDEZ DIELETRICA DE OLEO ISOLANTE DE TRANSF.SERTA 1
16 MEGAOHMETRO DE 500 A 1000MGMS,SIST.MAGNET.N.5.113-HEATHKIT 1
17 MEGOMETRO ANALOGICO KYORITSU/MINIPA MODELO 3123 1
18 MOTOR ELETRICO TRIFASICO 50/60HZ,MOD.SA80B,MARCA EBERLE 1
19 MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 2
20 MULTIMETRO DIGITAL,MOD.M-9502, MASTECH CE 1
21 REOSTATO DE RESISTENCIA VARIAVEL, DE 0 A 50R, 1000W, AMEK 4
22 RESISTENCIA DE 75/100/200 OHMS,1000W,VARIAVEL (REOSTATO),ELETELE 4
23 TRANSF.VARIADOR DE TENSAO,TIPO VARIVOLT.TRIF.ENT.380V. 1
24 VOLTIMETRO PORTATIL COMPLETO TIPO HLV-2 METRIMPEX 1

LABORATORIO DE INSTRUMENTACAO E CONTROLE — (SALA T- 302A)

ITEM | DESCRICAO

1 CAIXA DE CONDENSADORES,LIONMOUNT,TIPO CD 2,0.001UF/1.11 UF

CONVERSOR DE FREQ.P/MOTORES ASSINCRONOS,2HP,380V,0,5A60HZ

2
3 FONTE DE ALIMENTACAO DC DISPLAY LDC 3 DIG. MARCA INSTRUTHERM
4 MICRO VITECH PENTIUM 133MHZ COMPLETO, C/ MONITOR ENERGY 14"




MICROCOMPUTADOR PENTIUM |11 GB C/ ACESSORIO

MOTOR ASSINCRONO TRIF.220/380V,0,5 CV,WEG, 4 POLOS

MOTOR ASSINCRONO, TRIF.220/380V,440//760V, 0,5CV,EQUACIONAL

5
6
7 MOTOR ASSINCRONO TRIF.60HZ,220/380V,2 CV. WEG, 2 POLOS
8
9

MOTOR ASSINCRONO,TRIF.PROT.IP-44 ABNT-NB-201,4 POLOS,EQUACIONAL

10 MOTOR TRIF.ASSINCRONO,60HZ,220/380V,1 CV,WEG,4 POLOS

11 MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL

12 BANCADA DIDATICA C/ INVERSOR TRIFASICO, CLP E ACESSORIOS

A R I

NUCLEO DE PESQUISA EM ESTUDOS ELETRICOS — (SALA T- 302B)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 MONITOR 17" TELA PLANA FLANTON MARCA LG 1
2 MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 7
3 PROTOBOARDS C/ 2420 FUROS MARCA ICEL 4
4 SCANNER DE MESA TIPO FLATBED, MARCA CANON 1

LABORATORIO E ALMOXARIFADO DE ELETROTECNICA - (SALA T-303A)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 ALICATE DIGITAL VOLT-AMPERIMETRO MOD.M-266, MARCA RENS/PROEP 2
2 AMPERIMETROS HB BRASIL ESCALA 0-25 E 0-5A 1
3 ANALISADOR DE ENERGIA ELETRICA, MARCA FLUKE 1
4 APARELHO REGISTRADOR DE DISTURBIOS TIPO SPIKES E SURGE M. AMPROBE 1
5 C.P.U. COM MEMORIA DE 2 GB DDR2, HD SATA 160GB MARCA DELL 1
6 CARCACA DE MOTOR TRIF.1,5CV,380/220V,REF.80,1750 RPM, WEG. 1
7 CARCACA DE MOTOR TRIF.1CV,380/220V,1750 RPM, WEG, REF.80 1
8 DECA RESISTIVA. FAIXA DE RESIST.1 A 1M MARCA INSTRUTHERM 4
9 DETECTOR DE TENSAO,110V A 15.000VAC.ALARME,MARCA RITZ CHANCE 2
10 ESTANTES DE ACO, C/07 PRATELEIRAS, 243X93X30CM, MARCA METALSON 1
11 ESTANTES DE ACO, C/07 PRATELEIRAS, 243X93X30CM, MARCA METALSON 1
12 FONTE DE ALIMENTACAO AJUSTAVEL ATE 30V CORRENTE 3-A 3
13 FONTE DE ALIMENTA(;AO DC DISPLAY LDC 3 DIG. MARCA INSTRUTHERM 2
14 FONTE DE ALIMENTA(;AO SIMETRICA, MARCA EDUTEC 8
15 FONTE DE TENSAO 0-32V 0-3A 3 DIG. DUPLOS MAX. 160W. M. POLITERM 4
16 FREQUENCIM.PORT.T/PBE LIER DE LAMINAS,110/220V,ESC.45 A 65HZ. 1
17 FREQUENCIMETRO DIGITAL DE BANCADA, 0,01-120MHZ, MARCA POLITERM 7
18 GERADOR DE FUNCAO MARCA MINIPA,MOD.MFG4200 1
19 GERADOR DE SINAIS, MARCA POLITERM 8
20 HP-CD WRITER 93501 1
21 INDICADOR DE SEQ.DE FASES,35.490-4-0868906,HARTMANN,600V,60HZ 1
22 KIT DITATICO P/ MOTAGENS DE ROBOTICA C/ FUN.TEMPORIZADAS, M. LEGO 3
23 LUXIMETRO DE 0/6000 LUX C/VARIAS SENSIB., GOSSEN 1
24 LUXIMETRO DIGITAL MIN. L.03 MARCA MINIPA 1
25 MADRIL EXTRATOR P/ROLAMENTOS DE MOTORES DE 5 A 32MM KUKKO 1
26 MEDIDOR DE CAMPO MAGNETICO, MOD. EMF 822A, MARCA LUTRON 1
27 MEDIDOR DE POTENCIA REATIVA DE BANCADA, MARCA POLITERM 8
28 MEDIDOR DE RESIST.DE TERRA DIGITAL,MOD.MTD-20KW, MEGABRAS 1
29 MEDIDOR DE RESISTENCIA DE TERRA,INSTRUM. MOD.TMLOOW 1
30 MEDIDOR UNIVERSAL PORTATIL COMPLETO TIPO GANZUNIV-1 METRIMPEX 1
31 MILIAMPERIM.PORT.SIST.BOB.MOVEL,TRAB.HORIZONTAL,ENGRO,2KV. 1
32 MOTOR TRIF.ASSINCRONO,60HZ,220/380V,1 CV,WEG,4 POLOS 1
33 MOTOR TRIFASICO, 1CV, 380/660V, 4P, MARCA VOGES 2
34 MULTIMETRO ANALOGICO, MOD. HC-2020S, HUNG CHANG 1
35 MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 34

~
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36

MULTIMETRO DIGITAL MARCA POLIMED.

37 MULTIMETRO DIGITAL PORTATIL C/DISPLAY LCD M. INSTRUTHERM 10
38 MULTIMETRO DIGITAL, MOD. ET2702, MARCA MINIPA 15
39 MULTIMETRO MOD. ANALOGICO MARCA POLIMED 2
40 OSCILOSCOPIO ANALOGICO CRT 6, 2 CANAIS DE ENTRADA M.INSTRUTHER 1
41 OSCILOSCOPIO ANALOGICO DE BANCADA MARCA MINIPA MOD. MO 1222 4
42 OSCILOSCOPIO ANALOGICO, CRT 6, 2 CANAIS DE ENTRADA M.INSTRUTHERM 1
43 OSCILOSCOPIO ANALOGICO,2 CANAIS, TENSAO MAXIMA 400 V 6
44 OSCILOSCOPIO DIGITAL, MARCA TEKTRONIX 6
45 OSCILOSCOPIO DIGITAL. MARCA TKS - HANG 1
46 OSCILOSCOPIO, TIPO ANALOGICO MARCA ICEL T.MAX.400V 2
47 OSCILOSCOPIO,MARCA MINIPA,MOD.MO 1250S 1
48 0SILOSCOPIO ANALOGICO CRT, 2 CANAIS, MARCA INSTRUTHERM 6
49 PONTE LCR, MINIPA, MOD. MX.801 2
50 PROJETOR MULTIMIDIA MARCA HITACHI MODELO CP-X401 1
51 RESISTENCIA DE 10 OHMS,500W,VARIAVEL,(REOSTATO),ELETELE 1
52 TACOMETRO P/MEDIR ROTACOES DE 40 A 50.000 RPM-DEUMO 2 1
53 TERMOMETRO ANG. 150'C, 3" - 150MM 1
54 TERMOMETRO DIGITAL TIPO VARETA 10-220°C RESOL 0,1°C. M.INSTRUTEMP 10
55 TRANSF. VARIADOR DE TENSAO TIPO VARIVOLT,TRIF. ENT.380V. 1
56 TRANSFORMADOR 220V (15+15)V 100W, MARCA LUNE 3
57 TRANSFORMADOR 220V/(12+12)V 100W, MARCA ENTRAN 3
58 TRANSFORMADOR DE CORRENTE,ENGRO,MOD.BDE-67P,C/BARRA PRIM.FIXA 1
59 TRANSFORMADOR MONOFASICO 220/110V 250VA, MARCA LUNE 6
60 TRANSFORMADOR MONOFASICO, 250 VA, MARCA OPUS 6
61 TRANSFORMADOR TRIFASICO, 380/220V, 1KVA, MARCA ENTRAN 6
62 VARIADOR DE VOLTAGEM MONOFASICO MANUAL, 660V, MARCA NJG 6
63 VARIADOR DE VOLTAGEM TRIFASICO MANUAL, 660V, MARCA NJG 6
64 VARIMETRO PORTATIL,SIST. ELETRODINAMICO,MOD.71,MARCA ENGRO 1
65 VARIVOLT MONOF.1,5KVA,ENT.220V,SAIDA 0-240V,SOC.TEC.PAULISTA 1
66 VOLT-AMPERIMETRO ALICATE ANALOGICO.ITH-5002,INSTRUTHER/PROEP 1
67 VOLTIM.PORTATIL,SIST.BOB.MOVEL,N S.8562,8560,8558,8559,8561 1
68 VOLTIM.PORTATIL,SIST.FERRO MOVEL,N S.8557-8553-8555-8554-8556 1
69 WATTIMETRO DIGITAL DISPLAY LCD. MARCA INSTRUTHERM 3
LABORATORIO DE INFORMATICA — (SALA T- 303B)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 CP UINTEL DUAL E2180 2GHZ HD 60GB MEM RAM 2GB M. SEMP TOSHIBA 25
2 C.P.U. PROCESSADOR 1,8 GHZ MARCA ITAUTEC 3
3 C.P.U. PROCESSADOR PENTIUM IV 1,7 GHZ, DISCO RIG. - PROEP. 2
4 HUB,MOD.SUPERSTACK 11 DUAL SPEED HUB 500 24 TP RJ 45 M/COM 1
5 MONITOR DE VIDEO 14 POL. MARCA SVGA - PROEP. 8
6 MONITOR DE VIDEO DE 15 POL. MARCA ITAUTEC. 5
7 MONITOR LCD 19" RES. 1440X900 TELA WIDE MLC 1931W M.SEMP TOSHIBA 25
8 PROJETOR MULTIMIDIA MARCA HITACHI MODELO CP-X401 1

LABORATORIO DE INTALACOES ELETRICAS — (SALA T-304)

ITEM|DESCRICAO QUANT
1 C.P.U. COM MEMORIA DE 2 GB DDR2, HD SATA 160GB MARCA DELL 1
2 MEDIDOR DE KVA/H POTENCIA RETIVA 2 ELEM. MARCA GE MOD DR-58 3
3 MEDIDOR DE KWH,TRIFASICO,GENERAL ELETRIC,MOD.D-58,240V,2,5/10A 4
4 MEDIDOR KVARH, TRIFASICO,GENERAL ELETRIC,MOD.DR-58,240V,2,5/10A 3
5 MODULO DE INDUTANCIA E CA P/REALIZACAQO DE EXPERIENCIAS 1




MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL

~

TELEVISOR FULL HD 47" LG60FR 119CM 2XHDMI CONTR.100000:1 MARCA LG

TRANSF.VARIADOR DE TENSAQO,TIPO VARIVOLT. TRIF. ENT.380V.

BANCADAS DIDATICAS P/ PRATICAS DE ACIONAMENTOS DE DISPOSITIVOS

9 ELETRICOS C/ LAMPADAS MOTORES TRIFASICOS ASSINCRONOS, MOT. MONOF. E 2
INSTRUMENTACAO.

10 | KIT DIDATICO P/ PRATICAS DE INSTALACOES ELETRICAS RESIDENCIAL 16

11 |KIT DIDATICO P/ PRATICAS DE PROTECAO, MEDICAO EM INSTALACOES ELETRICAS 5
INDUSTRIAIS

LABORATORIO DE ELETRONICA E CIRCUITOS DIGITAIS — (SALA T- 305)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 EQUIPAMENTO P/EXPERIMENTOS DIGITAIS-MINILAB 5
2 FONTE DE ALIMENTACAO DC DISPLAY LDC 3 DIG. MARCA INSTRUTHERM 5
3 FONTE DE ALIMENTACAO MARCA CONTROLLER MOD FCC-3002 2
4 FONTE DE ALIMENTACAO, MARCA INSTRUMED-SME MOD. 532 1
5 | GERADOR DE FUNCAO MARCA MINIPA,MOD.MFG4200 7
6 | GERADOR DE RF, 3405, 15HZ E 1,5MHZ, LABO,GERADOR DE AUDIO) 1
7 KIT DE DISPARO P/INVERSORES TRIFASICOS,MOD.8444, MARCA DATAPOOL 5
8 KIT DE DISPARO P/INVERSORES MONOFAS.MOD.8444, MARCA DATAPOOL 4
9 KIT DE DISPARO P/RETIFICADORES MONOFASICOS,MOD.8444,M.DATAPOOL 5
10 |KIT EDUCAC.1/CIRC.DE DISP.P/CHOPPERS MOD.8444, DATAPOOL/PROEP 10
11 | KIT EDUCAC.P/CIRC.RETIF.MOD.8440,DATAPOOL,1 CIRC.DISP./PROEP 8
12 | MODULO DE MEDICAO DE ANGULO E DISPARO DE TIRISTORES 4
13 | MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 6
14 | OSCILOSCOPIO COS ATP/HI-TEK 2
15 | OSCILOSCOPIO DUPLO TRACO,PORT.P/BANCADA MOD.MO-1220,KE MINIPA 1
16 | OSCILOSCOPIO MOD. UNIVERSAL COMPLETO TIPO EMG-1533 - METRIMPEX 1
17 | OSCILOSCOPIO, TIPO ANALOGICO MARCA ICEL T.MAX.400V 1
18 | OSCILOSCOPIO,MARCA MINIPA,MOD.MO 1250S 2
19 |REOSTATO DE RESISTENCIA VARIAVEL, DE 0 A 50/100R, 500/1000W 5
20 |RETROPROJ.MOD.VG,IEC,C/TELA P/PROJ.MOD.C3,220V,60HZ,PLASTILUX 1
21 | TRANSFORMADOR DIDATICO,MONOF.1 KVA,110-220/110-220V,SAGEL 3
22 | TRANSFORMADOR VARIAVEL,BAIXA TENSAO CA. 1
23 | BANCADAS DIDATICAS C/ ALIMENTACAO TRIFASICA E MONOFASICA 6

LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS - (SALA T- 306)

ITEM |DESCRICAO QUANT
1 | AMPERIMETRO ENGRO,BOB.MOVEL,CLAS.0,50,ESC.0-10A,0-50AA,N.1436 1
2 | AMPERIMETRO PEKLY,MOD.1125 A-67,Ferro.MOVEL 1
3 | AMPERIMETRO PORTATIL T/PBE LIER 5/10 A CA CLASSE 2% 2
4 | AMPERIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SISTEMA FERRO MOVEL 9
5 | AMPERIMETRO PORTATIL,SIST.BOB.MOVEL,DIMENSOES 150X200X85MM. 2
6 | AMPERIMETROS HB BRASIL ESCALA 0-25 E 0-5A 1
7 BANCADA P/ TREINAMENTO EM MEDIDAS ELETRICAS, MODULAR 1
8 | CAIXA DE CONDENSAD.CALIBR.TIPO C-18,A0IP,ACAB.METALICO/ACRILICO 1
9 | CAPACITOR ITEL C/RESIST.INT.0,83KVAR,TRIF.50HZ 220V N.14.965 3
10 |CARCACA DE MOTOR TRIFASICO,REF.80,1750 RPM,WEG 1
11 | FASIMETRO MONOF.CAPACITIVO,REF.35/08838610,HARTMANN & BRAUN 3
12 | FASIMETRO TRIF.DESEQ.240V,CAPAC.REF.35/08838630,HARTMANN&BRAUN 1
13 | FAZIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.60,SIST.ELETROD.LIG.E CIRC.MONOF. 3
14 |FAZIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.60,SIST.ELETROD.LIG.E CIRC.TRIF. 7
15 |FONTE DE ALIMENTACAO MARCA CONTROLLER MOD FCC-3002

~
~




16 FREQUENCIMETRO, LIGUETAS VIBRANTES,45/65HZ,240V,ENGRO,MOD.60 2
17 INDICADOR DE FATOR DE POTENCIA,MONOF.PORT.TRAB.HORIZ.,COMPLETO 3
18 MED. FATOR DE FORCA FERRODINAMICO COMPLETO TIPO HFQA-B METRIMPEX 2
19 MEDIDOR DE FATOR DE POTENCIA,MOD.600,MARCA ENGRO 9
20 MEDIDOR DE FREQUENCIA COMPLETO TIPO HP METRIMPEX 3
21 MEDIDOR DE RESISTENCIA COMPLETO TIPO HDE METRIMPEX 2
22 MEDIDOR UNIVERSAL PORTATIL COMPLETO TIPO GANZUNIV-1 METRIMPEX 2
23 MILIAMP.PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.FERRO MOVEL,N S 9467/8/9 2
24 MILIAMPERIM.PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SISTEMA FERRO MOVEL 3
25 MILIAMPERIMETRO ENGRO,BOBINA MOVEL,CLAS.0,5,ESC.0-100MA. 1
26 MILIAMPERIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.BOB.MOVEL,ESC.800MA 13
27 MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 1
28 MULTIMETRO PORTATIL,30.0000HMS/V-DC,10.0000HMS/V-AC,ENGRO. 8
29 MULTITESTE SANWA MOD. 430-ES N. 703121 1
30 MULTITESTE, REF.35/17241000, HARTMANN & BRAUN 3
31 | OSCILOSCOPIO ANALOGICO DE BANCADA 4
32 PONTE DE WHEASTONE, MOD.NL-024,MARCA NANSEM, MEDIDOR DE RESIST. 1
33 RESISTENCIA DE 10/75/100 OHMS,500W,VARIAVEL,(REOSTATO),ELETELE 16
34 RETIFICADOR DE SILICIO CC 220V, 20A,CA TRIF.220/380V,60 HZ. 1
35 RETROPROJETOR MARCA ECONOMYCS 300/200/285V (611) IEC IND. 1
36 | TRANSF.VARIADOR DE TENSAO ,TIPO VARIVOLT., TRIF. ENT.380V. 7
37 | TRANSFORMADOR DE CORRENTE PORTATIL COMOPLETO TIPO MAH METRIMPEX 1
38 | TRANSFORMADOR DIDAT.3KVA,PRI.380-220V,SEC.440/217V,SAGEL 2
39 | TRANSFORMADOR FIXO MOD. TF 100, EST. 220V SAIDA 110V, 110VA 1
40 | TRANSFORMADOR MONO. ESP. POT. 25 KVA 220 X 63,5 V. INDUSBRAS 3
41 | VARIADOR DE VOLTAGEM,TRIFASICO,STP(VARIVOLT),MOD.VT-225. 2
42 | VARIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.ELETROD.LIG.E CIRC.MONOF. 5
43 | VARIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.ELETROD.LIG.E CIRC.TRIF. 2
44 | VARIMETRO PORTATIL,SIST. ELETRODINAMICA,MOD.71 MARCA ENGRO 13
45 | VARIVOLT ENT.220V, SAIDA 0-240V, POT.6,3A MOD.ATV MARCASTP _ * 1
46 | VILTIMETRO DIDATICO CA E CC P/MED.0-30Vv/0-300VM,MOD.PBE,MARCALIER 3
47 | VOLTIM.PORTATIL,SIST.BOB.MOVEL,N S.8562,8560,8558,8559,8561 2
48 | VOLTIM.PORTATIL,SIST.FERRO MOVEL,N S.8557-8553-8555-8554-8556 1
49 | VOLTIMETRO HB BRASIL,ESCALA 0-150, 0-300 E 0-600V. 1
50 |VOLTIMETRO PORTATIL COMPLETO TIPO HLV-2 METRIMPEX 1
51 |VOLTIMETRO PORTATIL SIST.BOB.MOVEL,DIMENSOES 150X200X85MM 1
52 | VOLTIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SISTEMA FERRO MOVEL 6
53 |VOLTIMETRO PORTATIL,SIST.BOB.MOVEL,DOMENSOES 150X200X85MM 5
54 | VOLTIMETRO REGRA C/3 ESCALAS DE 0-7,5-15-30V, N. 538. 2
55 |VOLTIMETROS HB BRASIL,ESCALA 0-150, 0-300 E 0-600V. 1
56 |VOLT-OHM-MILIAMP.MOD.462,ENGRO,SENSIB.20K/V EM CA E CC. 4
57 | VOLTOMETRO LIER-PBE-DE 15V, N.190070 1
58 |VOLTOMETRO PBE, 30V LIER, N. 254547 1
59 | WATIM.ELETRON.CL.0,5-FP.0,1-ESC.2,5-5A,75/600, NORMA 1
60 | WATIMETRO PORT.T/PBE LIER MONOF.ELETRODIN.CA,ESC.300,600,1200W 1
61 |WATTIM.TRIF.DESEQ.ELETROD.,REF.35/08838330, HARTMANN & BRAUN 1
62 |WATTIMETRO P/COR.TRIF.PORTATIL,TRAB.HORIZ..ENGRO,2KV,COMPLETO 1
63 | WATTIMETRO PORT.PBE, SIST. ELETRODIN. CIRCUITO MONOF.MARCA LIER * 1
64 |WATTIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.60,SIST.ELETRODIN.LIGACAO TRIF. 6
65 |WATTIMETRO,MONOF.PORTATIL,5 A, N 8629,1400W,480V,ENGRO,2KV 1
66 BANCADA DIDATICA P/ PRATICA DE CIRCUITOS ELETRICOS 220/380V 6
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LABORATORIO DE MAQUINAS ELETRICAS — (SALA T- 307)

ITEM DESCRIQAO QUANT
1 | ALICATE WATTIMETRO MOD.ET 4200,MARCA MINIPA. 1
2 | AMPERIMETRO H B BRASIL, ESCALAS 0 A 25 E 5A 3
3 | AMPERIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SISTEMA FERRO MOVEL 3
4 | AUTO TRANSF.VARIAVEL,1000VA,ENT.220V,SAIDA 0-250V,SOC.TEC.PAUL. 2

BANCADA DIDATICA C/ MOTOR TRIFASICO ASSINCRONO, COMANDO
5 |ELETROMAGNETICO, CARGA E INSTRUMENTOS VOLT.220/380/440 M.WEG. 3
¢ |BANCADA DIDATICA C/ MOTOR CC E COMANDO ELETRONICO, CARGA E

INSTRUMENTOS VOLT.220/380/440 M.WEG 1

BANCADA DIDATICA C/ MOTOR TRIFASICO ASSINCRONO, COMANDO ELETRONICO,
7 | INVERSOR DE FREQUENCIA E CARGA ELETROMAGNETICA VOLT.220/380/440 M.WEG. 5
g | BANCADA DIDATICA P/ SERVOMECANISMO C/ SERVODRIVE C/ INSTRUMENTAGAO E

ACESSORIOS 3
9 |FREIO A COR.DE FOUCAULT,2GA 17 14,C/MANCAIS,POT.4.0KW,SIEMENS 1
10 | GERADOR ALTERNADOR,2KVA 180 RPM,230/133V,60C,N.9685. 1
11 | GERADOR/DINAMO DE CC,DE 2 KW, 1.800 RPM,220V, 2 N. 9.686. 1
12 |GRUPO COMP.P/FREIO ELETROM.E MOTOR ASSINCR.C/ACESSORIOS,SIEMENS 1
13 | GRUPO CONVERSOR DE CA P/CC,COMP.DE MOTOR E DEMAIS ACESSORIOS. 2
14 | GRUPOS MOTO-GERAD.CA/CC,MAQ.HORIZ.ABERTAS,B.D/FERRO,C/ACESSORIOS 1
15 | INDICADOR DE SEQ.DE FASES,35.490-4-0868906, HARTMANN,600V,60HZ 1
16 | MED. FATOR DE FORCA FERRODINAMICO COMPLETO TIPO HFQA-B METRIMPEX 2
17 | MEDIDOR DE FORCA FERRODINAMICO COMPLETO TIPO HFWBM METRIMPEX 2
18 | MEDIDOR DE RESISTENCIA COMPLETO TIPO HDE METRIMPEX 1
19 | MILIAMPERIM.PORTATIL,FERRO MOVEL, TRAB.HORIZ.,ENGRO,2KV 2
20 | MILIAMPERIMETRO BOB.MOVEL,CLAS.0,5,ESC.0-20MA,0-60MA,N.1429 1
21 | MILIVOLTIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SISTEMA BOBINA MOVEL. 1
22 | MOTOR ASSINCR.DE INDUCAO,TRIF.380/660V,ICV,4 POLOS,EQUACIONAL 1
23 | MOTOR CARMOS CC,COMPOUND,1,5KW 120V 300/2000RPM,13,1A,C/REOST. 2
24 | MOTOR CC SHUNT POLOS AUX.C/PES,PROT.P 22,1SOL.CLAS.B,APLIC.EPOXI 2
25 | MOTOR DE CC,SHUNT POLOS AUX.N.14047,REOST.C/PES,PROT.P 22,CLAS.B 1
26 | MOTOR ELETRICO TRIFASICO 50/60HZ,MOD.SD100LE857, MARCA EBERLE 1
27 | MOTOR TRIF.ROTOR BOB.C/2 REOST.2 CONT/DISJ.3KW,4 P.1800RPM. 2
28 | MOTOR TRIF.ROTOR EM GAIOLA,2 VELOC/POT.3600/1800RPM E ACESSORIOS 4
29 | MOTORES MONOFASICOS DE REPULSAO, 1 KW, 1500 RPM. 1
30 | MOTORES TRIF.ASSINCR.ROTOR DE GAIOLA,CCA 1KW,6 POLOS,1200RPM. 1
31 |MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 5
32 | PONTE DE WHEASTONE, MOD.NL-024,MARCA NANSEM, MEDIDOR DE RESIST. 3
33 | RESISTENCIA DE 100 OHMS,1000W,VARIAVEL (REOSTATO),ELETELE 1
34 | TACOMETRO DIGITAL,DIGITAL,20.000RPM,TAKO GRAMEL & BAUER,TD-301 3
35 | TRANSFORMADOR DIDATICO,MONOF.1 KVA,110-220/110-220V,SAGEL 1
36 | VOLTIM.PORTATIL,SIST.FERRO MOVEL,N S.8557-8553-8555-8554-8556 2
37 | VOLTIMETRO HB BRASIL,ESCALA 0-150, 0-300 E 0-600V. 3
38 | VOLTIMETRO PORTATIL COMPLETO TIPO HLV-2 METRIMPEX 1
39 | WATTIM.MONOF.ELETROD.REF.35/08838110, HARTMANN & BRAUN 1
40 |WATTIMETRO ALICATE DIGITAL, 31/2 C/LEITURA INSTANT. MARCA MINIPA 2
41 |WATTIMETRO MONOF.PORTATIL,5 A,ENGRO,480V,1400W,N 8636 3
42 |WATTIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.ELETRODIN.LIGACAO TRIF. 2
43 | BANCADAS C/ ALIMENTAGAO, QUADRO DE INSTRUMENTOS E CONTROLE P/

GRUPOS MOTOR GERADOR.
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LAB. DE ACIONAMENTOS ELETRICOS E AUTOMACAO — (SALA T- 308)

ITEM|DESCRICAO QUANT
1 | CHAVE DE PARTIDA SUAVE RS232, MOD. 3R2225, M.SIEMENS. 1
2 | CONJUNTO GERADOR YANMAR DIESEL 5,5 KV.1 1
3 | MICRO VITECH PENTIUM 133MHZ COMPLETO, C/ MONITOR ENERGY 14" 1
4 | MONITOR DE V[IDEO ENERGY 17" 2
5 | MOTOR ASSINCRONO,60HZ, MONOF.110/220V,2 P.1/2 CV, WEG. 2
6 | MOTOR ASSINCRONO,TRIF.60HZ,220/380V,1/2CV, WEG,4 POLOS 2
7 | MOTOR ASSINCRONO,TRIF.PROT.IP-44 ABNT-NB-201,4 POLOS,EQUACIONAL 1
8 | MOTOR ELETRICO MONOFASICO,60HZ,MOD.A56,  MARCA EBERLE 2
9 | MOTOR TRIF.PROT.IP-44,380V,4/2 POLOS,60HZ,1,0-1,6CV,EBERLE 1
10 |MULTIMETRO DIGITAL C/ DISPLAY 3.1/2 DIGITOS MARCA ICEL 6
11 | QUADRO DE COMANDO INDUSTRIAL,MOD.ED-5,SIEMENS S/A,COMPLETO C/

SIMULACAO DE DEFEITOS 3
12 | TRANSF.VARIADOR DE TERNSAO,TRIF. TIPO VARIVOLT,ENT.380V 2
13 | VARIADOR DE VOLTAGEM,TRIFASICO,STP(VARIVOLT),MOD.VT-225. 1
14 | VARIMETRO PORTATIL,SIST.ELETRODINAMICO,MOD.71, MARCA ENGRO 4
15 | WATIM.MONOF.ELETRODIN.REF.35/08838110,HARTMANN & BRAUN 2
16 | WATTIMETRO PORTATIL,ENGRO,MOD.71,SIST.ELETRODIN.LIGACAO TRIF. 1
17 |BANCADA P/ ACIONAMENTOS ELETROMECANICOS DE MOTORES ELETRICOS C/

AUTOTRASFORMADOR, CLP, SENSORES, CONTACTORES E RELES 5
1g | BANCADA P/ ACIONAMENTOS ELETROMECANICOS DE MOTORES ELETRICOS C/

AUTOTRASFORMADOR, CLP, SENSORES, CONTACTORES E RELES MARCA WEG 4

LABORATORIO METROLOGIA — (Sala S-216)

ITEM|DESCRICAO QUANT
01 |ANEL PADRAO DIAMETRO 16MM, SEGUNDO DIN 2250 01
02 |ANEL PADRAO DIAMETRO 20MM, SEGUNDO DIN 2250 01
03 |ANEL PADRAO DIAMETRO 25MM, SEGUNDO DIN 2250 01
04 |BANCADA COM TAMPO DE MADEIRA, ESTRUTURA EM METALON, CINZA, 10

1,00X0,90X0,83M
05 |BASE MAGNETICA PARA RELOGIO COMPARADOR, STARRET 02
06 |BLOCOV COM GRAMPO. 01
07 |CALIBRADOR DE BOCA AJUSTAVEL 13-19MM , UM BATENTE FIXO E DOIS 01

CALIBRADORES TEMPERADOS E RATIFICADOS
08 |CALIBRADOR DE BOCA AJUSTAVEL 19-25MM , UM BATENTE FIXO E DOIS 01

CALIBRADORES TEMPERADOS E RATIFICADOS
09 |[CALIBRADOR DE FOLGA, 16 LAMINAS 02
10 |[CALIBRADOR DE FOLGA, DE 0,05 A 1,00 MM, COM 20 LAMINAS 02
11 [CALIBRADOR DE RAIOS CONCAVOS/CONVEXOS, 16 LAMINAS, STARRET 03
12 |CALIBRADOR TAMPAO 16MM, SEGUNDO ISSO/DIN 01
13 |CALIBRADOR TAMPAO 20MM, SEGUNDO ISSO/DIN 01
14 |CALIBRE PARA ANGULO DE BROCA, 150 MM, 5 3/4", STARRET 02
15 |[COMPASSO COM MOLA AJUSTE FINO, MITUTOYO, EM ACO 8" 19
16 |COMPASSO DE CENTRAR, ACO ESPECIAL, 200 MM, STARRET, PONTA TEMPERADA 02
17 |COMPASSO RETO, ACO ESPECIAL, 200 MM, STARRET, PONTA TEMPERADA 02
18 |DESEMPENO DE FERRO FUNDIDO, MITUTOYO 01
19 |DESEMPENO DE FERRO FUNDIDO, MITUTOYO, 450 X 300 X 80 MM 01
20 |DESEMPENO DE GRANITO 630 X 630MM 01
21 |DISPOSITIVO PARA FIXACAO DE PECAS CONTENDO GRAMPOS 01
22 |ESCALA DE ACO INOXIDAVEL 300MM/12”. LARGURA: 20MM # 1,2MM. 40
23 |ESCANTILHAO DE ACO — ROSCA METRICA 02
24 |ESCANTILHAO DE ACO — ROSCA WHITWORTH 02
25 |[ESCANTILHAO DE ACO, 55<ISO>0<FSO>, WHITWORTH 02
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26 |[ESCANTILHAO DE ACO, 60<ISO>0<FSO>, WHITWORTH 03
27 |[ESQUADRO COMBINADO COMPLETO COM REGUA 300 MM, STARRET 06
28 |[ESQUADRO COMBINADO DE PRECISAO, 3 PECAS, STARRET 01
29 |ESQUADRO DE CONTROLE MITUTOYO 02
30 |[ESQUADRO DE PRECISAO, MITUTOYO, EM ACO TEMPERADO ESPECIAL 32
31 |FIEIRA DE ACO P/ FIOS E CHAPAS 0,05 A 1,00MM AWG 02
32 |FIEIRA DE ACO PARA FIOS E CHAPAS DE 0 A 36 MM - AWG. 02
33 |GRAMINHOS PARA TRACAGEM, STARRET, BASE DE FERRO PRISMATICA 03
34 |JOGO DE BLOCO PADRAO CLASSE 0 - MITUTOYO 01
35 |JOGO DE TELAS PADRAO COM DIAMETRO DE 300MM 01
36 |[MAQUINA DE MEDICAO DE COORDENADAS CNC - MITUTOYO 01
37 |MEDIDOR DE ESPESSURA UNIVERSAL STARRET 02
38 |MEDIDOR DE RUGOSIDADE COM DISPLAY DE CRISTAL LIQUIDO LEITURA NO 02
SISTEMA METRICO OU INGLES.
39 |MESA DE DESEMPENO 01
40 |MICROMETRO DE PROFUNDIDADE, STARRET, HASTES INTERCAMBIAVEIS, 01
CAPACIDADE 25 A 150 MM, COM LEITURA DE 0,01 MM
41  |[MICROMETRO EXTERNO C/ FUSO 14
42  [MICROMETRO EXTERNO CAPACIDADE: 0 — 1 “LEITURA 0,0001” 10
43  [MICROMETRO EXTERNO COM FUSO INTEIRICO, COM ESTOJO, STARRET, 13
CAPACIDADE 0 A 1 POLEGADA, COM LEITURA DE 0,001 POLEGADA
44 [MICROMETRO EXTERNO COM FUSO INTEIRICO, COM ESTOJO, STARRET, 23
CAPACIDADE 1 A 2 POLEGADA, LEITURA DE 0,001 POLEGADA
45 |[MICROMETRO EXTERNO COM FUSO INTEIRICO, STARRET, CAPACIDADE 00 A 25 05
MM, LEITURA DE 0,01 MM
46 [MICROMETRO EXTERNO COM FUSO INTEIRICO, STARRET, CAPACIDADE 25 A 50 MM, 04
LEITURA DE 0,001 MM
47  [MICROMETRO EXTERNO CROMADO MITUTOYO, COM ESTOJO, CAPACIDADE 25 A 50 02
MM, LEITURA DE 0,001 MM
48 |MICROMETRO EXTERNO MITUTOYO 28
49 |MICROMETRO EXTERNO PONTAS INTERCAMBIAVEIS STARRET, CAPACIDADE 50 A 01
150 MM, LEITURA DE 0,01 MM.
50 |MICROMETRO EXTERNO SIMPLES, CAPACIDADE 0 A 25 MM, 25 DIVISOES. 22
51 |MICROMETRO EXTERNO SIMPLES, CAPACIDADE 0 A 25 MM, 50 DIVISOES. 21
52 |IMICROMETRO EXTERNO SIMPLES, CAPACIDADE 1 A 2 POLEGADAS, 25 DIVISOES. 03
53 |MICROMETRO EXTERNO SIMPLES, CAPACIDADE 2 A 3 POLEGADAS, 25 DIVISOES. 02
54 |MICROMETRO EXTERNO SIMPLES, CAPACIDADE 25 A 50 MM, 50 DIVISOES. 37
55 |MICROMETRO EXTERNO, MITUTOYO, CAPACIDADE 0 A 150 MM, 50 DIVISOES. 01
56 |[MICROMETRO HASTE 02
57 |MICROMETRO INTERNO CROMADO MITUTOYO COM ESTOJO, CAPACIDADE 05 A 30 02
MM, LEITURA DE 0,001 MM.
58 |MICROMETRO MITUTOYO, CAPACIDADE 05 A 25 MM, COM LEITURA DE 0,01 MM. 01
59 |[MICROMETRO MITUTOYO, CAPACIDADE 100 A 125 MM, COM LEITURA DE 0,01 MM. 01
60 |MICROMETRO MITUTOYO, CAPACIDADE 25 A 50 MM, COM LEITURA DE 0,01 MM. 02
61 |MICROMETRO MITUTOYO, CAPACIDADE 50 A 75 MM, COM LEITURA DE 0,01 MM. 01
62 |MICROMETRO MITUTOYO, CAPACIDADE 75 A 100 MM COM LEITURA DE 0,001 MM. 01
63 |MICROMETRO SIMPLES, STARRET, TIPO PAQUIMETRO, 25-50 MM, 50 DIVISOES. 03
64 |MICROMETRO TIPO PAQUIMETRO 08
65 |MICROSCOPIO DE MEDICAO MODELO TM101 MITUTOYO 01
66 |MINIPROCESSADOR ESTATICO MITUTOYO 01
67 |NIVEL DE PRECISAO COM BASE, 300 MM DE COMPRIMENTO, 0,02 DE SENSIBILIDADE, 01
MASSI
68 |NIVEL LINEAR, ALTA PRECISAO, HERB, ALEMAO, MODELO WWP. 01
69 |PAQUIMETRO COM RELOGIO INDICADOR MITUTOYO, CAPACIDADE 150 MM, 02
LEITURA DE 0,05 MM.
70 [PAQUIMETRO DE ACO INOX, CAPACIDADE 300 MM, COM LEITURA DE 0.05 MM. 01
71  |PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, CAPACIDADE 150 MM, COM LEITURA DE 10
0,02 MM.
72 |PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, CAPACIDADE 150 MM, COM LEITURA DE 31

0,05 MM.
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73

PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, CAPACIDADE 200 MM, COM LEITURA DE
0,02 MM.

06

74 PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, CAPACIDADE 300 MM, COM LEITURA DE 02
0,02 MM.

75 |PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, CAPACIDADE 500 MM, COM LEITURA DE 01
0,02 MM.

76  [PAQUIMETRO DE ACO INOX, MITUTOYO, COM RELOGIO E ESTOJO, CAPACIDADE 8 01
POLEGADAS, COM LEITURA DE 0,001 POLEGADA.

77  [PAQUIMETRO DE ACO, QUADRIMENSIONAL COM CAPACIDADE: 150MM / 67, 25
LEITURA: 0,05MM X 1/128”.

78 |PAQUIMETRO DE ACO, QUADRIMENSIONAL COM CAPACIDADE: 150MM / 6”, 25
LEITURA: 0,02MM X 0,001.

79 |PAQUIMETRO DIGITAL MITUTOYO, CAPACIDADE 150 MM, COM LEITURA DE 0,001 01
MM.

80 [PAQUIMETRO PARA MEDICAO DE MATERIAIS MOLES COM PRESSAO DE MEDICAO 01
AJUSTAVEL (50 A 100 GF), 0-180MM.0,05MM.

81 |PENTE DE ROSCA 10

82 |PENTE DE ROSCA UNIVERSAL, MITUTOYO, CAPACIDADE 4 A 60 FIOS. 05

83 |PLACA MAGNETICA, RETANGULAR 01

84 |PRISMA DE FIXACAO C/ GRAMPOS STARRET 01

85 |PRISMA DE FIXACAO COM GRAMPOS, CAPACIDADE 25 MM, STARRET, ANGULO EM 02
V.

86 |PRISMA SIMPLES, SUPORTE EM V MITUTOYO 01

87 |REGUA C/FI0, ACO CARBONO, MITUTOYO 02

88 |REGUA COM FIO, ACO CARBONO, MITUTOYO, 300 X 40 X 12 MM. 02

89 |RELOGIO COMPARADOR C/ LEITURA VERTICAL MITUTOYO 02

90 |RELOGIO COMPARADOR DIGITAL MITUTOYO 01

91 |RELOGIO COMPARADOR MITUTOYO 02

92 |RELOGIO COMPARADOR SUPORTE MAGNETICO MITUTOYO 01

93 |RELOGIO COMPARADOR TAMANHO MEDIO, CURSO DE 1IMM/VOLTA, CURSO TOTAL 05
DE 10MM.

94 |RELOGIO COMPARADOR TAMANHO MEDIO, DIAMETRO APROXIMADO 77MM. 01

95 |RELOGIO COMPARADOR UNIVERSAL STARRET 02

96 |RUGOSIMETRO PORTATIL MITUTOYO 01

97 |SUPORTE PARA DESEMPENO 630 X 630MM. 01

98 |SUPORTE UNIVERSAL C/ BASE PRISMATICA MITUTOYO 01

99 [TACOMETRO PORTATIL JAQUET, MODELO 623 E ACESSORIOS. 01

100 |[TRANSFERIDOR DE ANGULO, ACO ESPECIAL CROMADO, STARRET, 150 MM. 02

101 |[TRANSFORMADOR DE ANGULOS UNIVERSAIS, MITUTOYO, LAMINA DE 150 A 300 MM. 06

LABORATORIO DE ROBOTICA E MANUFATURA. - (Sala T - 503C)

ITEM | DESCRICAO QUANT
01 |COMPUTADORES, INSTALADOS EM REDE, AQUISICAO 2005. 01
02 |[TORNO COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO MIRAC PC, FABRICANTE 01

DENFORD.
03 |[FRESADORA COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADA TRIAC PC, FABRICANTE 01
DENFORD.
04 |ROBO INDUSTRIAL. 10
05 |ESTEIRA DE DESLOCAMENTO DO ROBO. 02
06 |MAQUINA E SOFTWARE PARA MEDICAO DE COORDENADAS — CNC FORNECIDO PELA 01
MITUTOYO.
07 |SISTEMA OPERACIONAL XP 01
08 [SOFTWARE ARENA PARA SIMULACAO DE LINHAS DE PRODUCAO 01
09 |[SIMULADOR PARA COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO (FREEWARE) 02
10 |DENFOR SIMULADOR COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO 02
11 |DENFOR OPERATOR COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO 03
12 |PROMFAC SIMULADOR COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO 01
13 |DIDATIK SIMULADOR COMANDO NUMERICO COMPUTADORIZADO 01
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LABORATORIO USINAGEM - (Sala T- 503)

ITEM ESPECIFICA(;()ES QTDE.
01 [BIGORNA DE ACO 60KG 01
02 |[TORNO CNC INDUSTRIAL DIPLOMAT 01
03 |[CENTRO DE USINAGEM CNC INDUSTRIAL DIPLOMAT 01
04 |COMPRESSOR DE AR 25 PES, MARCA CHIAPERINI 01
05 [DISPOSITIVO PARA TORNEAR ESFERAS 01
06 |[ESMERILHADEIRA MANUAL DE 9> MARCA BOSH 01
07 |[FRESADORA UNIVERSAL ROMI U-30 01
08 [FRESADORA UNIVERSAL VAN NORMAN 01
09 [FURADEIRA DE COLUNA COM CREMALHEIRA 02
10 |[FURADEIRA MANUAL BOSH/ MILLER 02
11  |GRAMINHOS P/ TRACAGEM 04
12 |[MAQUINA DE FURAR MANUAL SILENT LINE 01
13  [MAQUINA DE FURAR MARCA MAUA MODELO FUR160 01
14  |MESA SUPORTE PARA FURADEIRA 01
15 |MORSA DE BANCADA 24
16  [MOTO ESMERIL DE BANCADA 07
17 |PAQUIMETRO C/ RELOGIO 04
18  |PAQUIMETRO DE ACO INOX 16
19 |PAQUIMETRO DIGITAL 01
20 [PAQUIMETRO UNIVERSAL, MITUTOYO 33
21 [PARAFUSADEIRA PNEUMATICA, C/ TORQUIMETRO 01
22  |PLAINA LIMADORA CUTLER HAMMER 01
23  |PRENSA DE BANCADA MEIRE 01
24  |PRENSA EXCENTRICA DE BANCADA UMJ 01
25 [PRENSA HIDRAULICA MANUAL EVA 01
26  [RETIFICA UNIVERSAL NORTON 01
27 |RETIFICADORA INTERNA DE FUROS JOTES 01
28 |SERRA HORIZONTAL DE FITA SEMI-AUTOMATICA FRANHO 01
29 |SERRA MECANICA RACINE 01
30 [SERRA TICO-TICO 43 HP, BOSH 01
31 |[TALHA N.°8 C/ CAPACIDADE 1000KG 01
32 |[TESOURA ELETRICA PORTATIL 01
33  [TORNO UNIVERSAL IMOR - 0,5M 01
34  [TORNO UNIVERSAL IMOR - 1,0M 04
35 |[TORNO UNIVERSAL NARDINI -1,5M 03

LABORATORIO SOLDAGEM — (Sala T- 503D)

ITEM ESPECIFICA(;:C)ES QTDE.
01  |MICROCOMPUTADOR COM PROCESSADOR PENTIUM 133 MHZ, 1,2 GB DE MEMORIA, 01

AQUISICAO 1996.
02 [SISTEMA OPERACIONAL WINDOWS 95 (1), SOFTWARE SIMULADOR DE SITUACOES E o1
PROCEDIMENTOS DE SOLDAGEM.
03 |CONJUNTO COMPLETO DE SOLDA E CORTE OXIACETILENICO DA MARCA RECORD 06
04 |CONJUNTO PLASMARC PARA CORTE DE METAIS COM ESPESSURA DE ATE 19MM 01
05 |CONJUNTO RETIFICADOR ESTACIONARIO DE CORRENTE CONTINUA (600 A) PARA o1
SOLDAGEM PELO PROCESSO ARCO SUBMERSO
06 |CONJUNTO RETIFICADOR DE CORRENTE CONTINUA (250 A) PARA SOLDAGEM PELO o1
PROCESSO MIG/MAG
07 |CONJUNTO RETIFICADOR DE CORRENTE CONTINUA (350 A) PARA SOLDAGEM PELO o1
PROCESSO TIG
08 |CONJUNTO PORTATIL PARA SOLDA E CORTE PELO PROCESSO OXIACETILENICO 01
09 |ESTUFA DE SECAGEM DE ELETRODOS DE SOLDA 50 KG, 250°C 01
10  [MAQUINA DE SOLDA A PONTO POR RESISTENCIA PNEUMATICO C/ TEMPORIZADOR 01
11 [TRANSFORMADOR RETIFICADOR DE CORRENTE CONTINUA PARA SOLDAGEM
. 03
ELETRICA
12 [MAQUINAS INVERSORAS MULTI-PROCESSO (CA/CC 400A) 06
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13  [FONTES INVERSORAS CA/CC-450 A - 38 VV 01

14  [CILINDROS COM CAPACIDADE PARA ATE 10M3 DE GAS ARGONIO 02

15 |MASCARA DE PROTECAO SOLDADOR C/ ESCURECIMENTO AUTOMATICO OPTREL 12

16  |CILINDROS COM CAPACIDADE DE ATE 10M? DE MISTURAS DE GASES 03
ARGONIO/DIOXIDO DE CARBONO

17  |CILINDRO DE GAS OXIGENIO COM CAPACIDADE DE 1,00M3 (CNTP) 03

18 |CILINDRO DE GAS ACETILENO COM CAPACIDADE DE 1,00KG (CNTP) 03

19 [CONJUNTO DE MACARICOS, MANGUEIRAS, BICOS DE CORTE E EXTENSOES DE
SOLDA COM CAPACIDADE PARA SOLDAR CHAPAS COM ATE 6MM E CORTE DE ATE 12
25MM DE ESPESSURA

20 |COMUTADOR BIPOLAR PARA INVERSAO DE MARCHA 01

21 |BANCADA METALICA DIMENSOES DE 1,15M X 4,50M, COBERTA COM T1JOLOS
REFRATARIOS E SUBDIVIDIDA COM PLACAS DE AMIANTO DE 0,50M DE ALTURA EM 01
10 BOXES INDIVIDUAIS DE 0,57 X 0,90M

LABORATORIO TRATAMENTO TERMICO E FUNDIC;AO — (Sala T- 218)

ITEM ESPECIFICAQ@ES QTDE.
01 |FORNO CUBILOT DIDATICO DE 25 KG 01
02 |FORNO ELETRICO MODELO MPL 25 LLT, MARCA MILLEY 01
03 |FORNO MUFLA AUTOMATICO, MARCA FANEM 01
04 |FORNO MULFA C/ CAMARA, MARCA EDG 01
05 |FORNO MUFLA FI-1 01
06 |APARELHO DE MEDIR DUREZA BRINNEL E VICKERS, MARCA WOLPERT 03
07 |LIXADEIRA METALOGRAFICA MANUAL PARA DESBASTE DE AMOSTRA 03
08 |PRENSA HIDRAULICA P/ EMBUTIMENTO DE AMOSTRA DE RESINA 01
09 |MICROSCOPIO METALOGRAFICO, COM SOFTWARE 01
10 |MICROCOMPUTADOR 01

ENSAIOS NAO DESTRUTIVOS — (Sala S — 214)

ITEM |ESPECI FICAC;()ES QTDE.
01  |CONJUNTO PORTATIL PARA ENSAIOS POR PARTICULAS MAGNETICAS o1

(ACESSORIOS: CONJUNTO DE LUMINARIA, ESPELHO REFLETOR - 220V)

02 |CONJUNTO DE ULTRA SOM PORTATIL MARCA KRAUTKRAMER COM OS SEGUINTES
ACESSORIOS: TRANSDUTOR DUPLO CRISTAL, CABO DE CONEXAO PARA 01
TRANSDUTORES

03 [SISTEMA DE COLETAS DE DADOS, ANALISE E GERENCIAMENTO DE VIBRACOES
MECANICAS MARCA CSI (ANALISADOR DE ESPECTROS PORTATIL MODELO 2120, 01
ACELEROMETRO, CABOS)

04 [SISTEMA PARA BALANCEAMENTO DE CAMPO MARCA CSI 01

05 |SISTEMA PORTATIL PARA ALINHAMENTO A LASER MARCA CSI (ANALISADOR 2117, 01
CABECOTES EMISSORES E RECEPTORES, TACOMETRO OPTICO)

06 |SISTEMA DE ANALISE DA QUALIDADE DE OLEO LUBRIFICANTE MARCA CSI 01

07 |ALICATE AMPERIMETRO PARA MEDICAO DE CORRENTE ELETRICA, MARCA CSI 01

08 |BOBINA PARA DETECCAO DE CORRENTE DE FUGA (FLUXO MAGNETICO) MARCA o1
Csl

LABORATORIO DE SISTEMAS PNEUMATICOS E SISTEMAS OLEODINAMICOS -

(Sala T —408)

ITEM [ESPECI FICAQOES QTDE.
01 |COMPUTADOR COM PROCESSADOR PENTIUM 133 MHZ, 1,2 GB DE MEMORIA, 01

INSTALADOS EM REDE, AQUISICAO 1996.

02 |COMPUTADORES 486, DX2, 66 MHZ, AQUISICAO 1995. 01

03 [SIMULADORES PNEUMATICOS SCHRADER 02

04 [SIMULADOR ELETRO-PNEUMATICO SCHRADER 01

05 [SIMULADORES OLEODINAMICOS (UNIDADE DE TREINAMENTO P/ HIDRAULICA 01
REXROTH)
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06

PROTOTIPO DE FILTRO SIMPLEX EM ALUMINIO MARCA PENTY

01

07

SIMULADOR PNEUMATICO COM OS SEGUINTES COMPONENTES:

VALVULA DIRECIONAL INTERMEDIARIA; CV: 1,02 - 5/3 (2),VALVULA DIRECIONAL
INTERMEDIARIA; CV: 1,02 - 5/3 (3),VALVULA DIRECIONAL MINIATURA; CV: 0,24 - 5/2
(1), VALVULA DIRECIONAL MINIATURA; CV: 0,24 - 3/2 (4),VALVULA DIRECIONAL M5;
CV: 0,075 - 3/2 (10), VALVULA DIRECIONAL SERVICO PESADO; CV: 2,65 - 3/2

(1), VALVULA DE CONTROLE DE VAZAO, MICROMETRICA CV: 1,37 - SENTIDO LIVRE
(1), VALVULA SELETORA (ELEMENTO OU); CV: 0,32 (1), UNIDADE DE
CONDICIONAMENTO DO TIPO LUBRIFIL (1),CILINDRO PNEUMATICO DIFERENCIAL 0
1 1/2" COMP. 170 MM (2), CILINDRO PNEUMATICO SIMPLES EFEITO (RETORNO POR
MOLA) 0 1" COMP. 150 MM (1),SINALIZADOR PNEUMATICO FOSFORESCENTE (3)

01

08

SIMULADOR PNEUMATICO COM OS SEGUINTES COMPONENTES:

VALVULA DIRECIONAL MINIATURA; CV: 0,24 - 5/2 (4),VALVULA DIRECIONAL
MINIATURA; CV: 0,24 - 3/2 (5), VALVULA DIRECIONAL M5; CV: 0,075 (7),VALVULA DE
CONTROLE DE VAZAO SENTIDO LIVRE, MICROMETRICA;2 CV: 1,37 (2), VALVULA
SELETORA (ELEMENTO OU); CV: 0,32 (3),UNIDADE DE CONDICIONAMENTO DO TIPO
LUBRIFIL (1),CILINDRO PNEUMATICO DIFERENCIAL 0 1 1/2" COMP. 170 MM
(2),CILINDRO PNEUMATICO, TIPO FIXADOR 0 1" COMP. 1" (1)

01

09

SIMULADOR ELETRO-PNEUMATICO COM OS SEGUINTES COMPONENTES:
ELETRO-VALVULA DIRECIONAL INTERMEDIARIA COM SOLENOIDE; CV: 1,02 - 5/2 (3),
ELETRO-VALVULA DIRECIONAL INTERMEDIARIA COM SOLENOIDE; CV: 1,02 - 3/2 (1),
VALVULA DIRECIONAL SERVICO PESADO; CV: 2,65; 3/2 (1), UNIDADE DE
CONDICIONAMENTO DO TIPO LUBRIFIL (1), CILINDRO PNEUMATICO DIFERENCIAL 0
1 1/2" COMP. 170 MM (2), BOTOEIRA COM UM CONTADO ABRIDOR E OUTRO
FECHADOR (5), RELE CONTATOR COM TRES CONTATOS NA E TRES CONTATOS NF
(6), UMA FONTE DE TENSAO 24 VCA (1), SINALIZADORES INCANDESCENTES (2)

01

10

SIMULADOR OLEODINAMICO COM OS SEGUINTES COMPONENTES:

MOTOR ELETRICO (1), BOMBA DE ENGRENAGENS (1), MANOMETRO (1),
VACUOMETRO (1), RESERVATORIO DE 50 LITROS (1), VALVULA DE SEGURANGA
TIPO LIMITADORA TN 10 (2), VALVULA DIRECIONAL TN6 7/3 (1), ELETRO-VALVULA
DIRECIONAL TN5 4/3 COM CONTROLADOR DE VAZAO INCORPORADO E SOLENOIDES
(1), ELETRO-VALVULA DIRECIONAL TN20 4/3 COM TEMPORIZADOR INCORPORADO E
SOLENOIDES (1), ELETRO-VALVULA DIRECIONAL TN5 4/2 COM SOLENOIDES (1),
VALVULA REGULADORA DE VAZAO TIPO CARTUCHO COM PRECISAO FINATNG (1),
VALVULA DE SEQUENCIA DE PRESSAO DIRETAMENTE OPERADA TN6 (1), CILINDRO
HIDRAULICO DIFERENCIAL DIAMETRO 40 MM, COMP. 40 CM (1), MOTOR
HIDRAULICO DE ENGRENAGENS DE DENTES RETOS TN12 (1), PAINEL DE COMANDO
COM FONTE DE TENSAO DE 24VCC (1)

02

11

UNIDADE GERADORA DE AR COMPRIMIDO COM OS SEGUINTES ITENS:
COMPRESSOR ALTERNATIVO DE 2 CILINDROS E DESLOCAMENTO DE 280 L/MIN E
PRESSAO MAXIMA DE 9 KGF/CM2 (1), MOTOR ELETRICO TRIFASICO 2,0 CV (1),
RESERVATORIO DE 200 LITROS (1)

01

12

CONJUNTO DE ELETROPNEUMATICA BASICA COM OS SEGUINTES ITENS:

VALVULA 3/2 VIAS (2), INDICADOR OPTICO (2), TEMPORIZADOR PNEUMATICO (2),
CILINDRO HASTE PASSANTE E VAZADA (2), SENSOR ROTATIVO (2), ADAPTADOR (2),
GERADOR DE VACUO (2), COMANDO PARA MICRO-SEQUENCIADOR (2), MICRO-
SEQUENCIADOR PNEUMATICO (2), PLACA PARA CPU (2), PLACA 1/0 DIGITAIS (2),
PLACA 1/0 ANALOGICAS (2), BATERIA DE LITIO (2), CABO DE LIGACAO PC/CLP (2),
ADAPTADOR (2), CAIXA DE ACESSORIOS (1), PLACA CHAVE SELETORA (2), PLACA
CONTATOR (2), JOGOS DE CABOS (2), CILINDRO COM CARGA (2), CILINDRO
ROTATIVO (2), GUIA LINEAR COM FUSO (2), MOTOR DC PARA GUIA LINEAR (2),
PLACAS DE MONTAGEM (2)

01

13

KIT COMPLEMENTACAO ELETROPNEUMATICO TP201/101 CONTENDO:

PASTA COM SIMBOLOS (1), JOGO TRANSPARENCIAS ELEMENTOS DE TRABALHO (1),
JOGO TRANSPARENCIAS VALVULAS | (1), JOGO TRANSPARENCIAS VALVULAS 11 (1),
JOGO TRANSPARENCIAS TREINAMENTO VOCACIONAL (1), JOGO DE
TRANSPARENCIAS ELETROPNEUMATICO (2), GABINETE PNEUMATICA LP-06 COM 1
PAINEL (2), MALETA COM ELEMENTOS EM CORTE COM JOGO BASICO (1), JOGO
COMPLEMENTAR DE ELEMENTOS EM CORTE (1)

02

14

TP 202 - CONJUNTO DE ELETROPNEU MATICA AVANGCADA CONTENDO:
PLACA DE BOTOES ELETRICOS (1), PLACA COM BOTAO DE EMERGENCIA (1), SENSOR

01
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DE PROXIMIDADE INDUTIVO (1), SENSOR DE PROXIMIDADE OPTICO (1), SENSOR DE
PROXIMIDADE CAPACITIVO (1),VALVULA 5/2 VIAS DUPLO SOLENOIDE (2), PLACA
COM 3 RELES (4), PLACA COM 2 TEMPORIZADORES ELETRICOS (1), PLACA COM 1
CONTADOR ELETRICO (1), PLACA COM 3 VALVULAS 5/2 VIAS DUPLO PILOTO (),

15

TP 102 —- CONJUNTO DE PNEUMATICA AVANGADA CONTENDO:

PLACA COM 4 VALVULAS 3/2 VIAS NF ACIONAMENTO POR BOTOES (1), VALVULA 3/2
VIAS ACIONAMENTO INDIRETO POR ROLETE MECANICO (1), FIM DE CURSO
PNEUMATICO 3/2 VIAS NF (1), SENSOR DE PROXIMIDADE MAGNETICO PNEUMATICO
(3), PLACA COM 1 CONTADOR E 1 TEMPORIZADOR PNEUMATICOS (1), VALVULA
REGULADORA DE FLUXO UNIDIRECIONAL (2), PLACA COM 6 ELEMENTOS “E” (1),
PLACA COM 6 ELEMENTOS “OU” (1), PLACA PARA FUNCOES LOGICAS “NAND” E
“NOR” (1), MODULO SEQUENCIAL DE 4 PASSOS — ULTIMO DESATIVADO (1), GUIA
LINEAR COM CILINDRO DE DUPLA ACAO SEM HASTE (1), BASE PARA FIXAGAO DE
GUIA LINEAR EM PAINEL PERFURADO (1), VALVULA GERADORA DE VACUO COM
VENTOSA (1), VACUOSTATO (1), TUBO FLEXIVEL DIAMETRO INTERNO 4MM (25 M),
CONEXAO “T” (20), JOGO DE CONEXOES PARA REPOSICAO (1)

01

16

CONJUNTO DE PNEUMATICA BASICA TP 101 CONTENTO:

VALVULA 3/2 VIAS NF ACIONAMENTO DIRETO POR BOTAO PULSADOR (2), VALVULA
3/2 VIAS NF ACIONAMENTO INDIRETO POR BOTAO PULSADOR (1), VALVULA 3/2
VIAS NF ACIONAMENTO INDIRETO POR BOTAO COGUMELO (1), VALVULA 5/2 VIAS
ACIONAMENTO DIRETO POR BOTAO SELETOR (1), MANOMETRO (2), VALVULA 3/2
VIAS NF ACIONAMENTO DIRETO POR ROLETE MECANICO (3), VALVULA 3/2 VIAS NF
ACIONAMENTO DIRETO POR ROLETE ESCAMOTEAVEL - GATILHO (1), VALVULA 5/2
VIAS SIMPLES PILOTO (1), VALVULA 5/2 VIAS DUPLO PILOTO (3), VALVULA
ALTERNADORA - ELEMENTO “OU” (1), VALVULA DE SIMULTANEIDADE - ELEMENTO
“E” (1), VALVULA DE ESCAPE RAPIDO (1), VALVULA REGULADORA DE FLUXO
UNIDIRECIONAL (1), PLACA COM TEMPORIZADOR 3/2 VIAS NF E VALVULA DE
SEQUENCIA (1), CILINDRO DE SIMPLES ACAO (2), CILINDRO DE DUPLA AGAO (1),
CILINDRO DE DUPLA AGAO COM EMBOLO MAGNETICO (1), UNIDADE DE
CONSERVAGCAO (1), VALVULA REGULADORA DE PRESSAO (1), BLOCO DISTRIBUIDOR
DE 8 SAIDAS COM VALVULA DE FECHAMENTO (1), TUBO FLEXIVEL DIAMETRO
INTERNO 4MM (25 M), CONEXAO “T” (10), JOGO DE CONEXOES PARA REPOSICAO (1),

01

17

MALETA SIMBOLOS MAGNETICOS DE ELETRICA

01

18

LIVRO TEXTO TP 302

01

19

VIDEO TP 301 EM INGLES

01

20

CONTROLADOR PROGRAMAVEL FPC 101 AF LED

02

21

FONTE DE ALIMENTACAO

02

22

KIT COMPLEMENTAR DE ELETROPNEUMATICA BASICA TP 201/101 CONTENDO:
PLACA DE BOTOES ELETRICOS (1), FIM DE CURSO ELETRICO (2), SENSOR DE
PROXIMIDADE MAGNETICO ELETRICO COM CABO (2), CONVERSOR P-E (1),
VALVULA 3/2 VIAS N/F SIMPLES SOLENOIDE (1),VALVULA 5/2 VIAS SIMPLES
SOLENOIDES (2), PLACA COM 3 RELES (1), PLACA DISTRIBUIDORA ELETRICA COM
INDICADORES OPTICO E SONORO (2), JOGO DE CONEXOES PARA REPOSICAO (1)

01
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13.5 Corpo Docente do Colegiado do Curso

NOME DO PROFESSOR GRADUACAO/ TITULACAO AREA DE REGIME DE
INSTITUICAO | /INSTITUICAO | CONCENTRAGAO | TRABALHO
Eng. Elétrica Processamento da
(Bacharelado) / Informacéo —
i i Fisica Doutor — Eng. Processamento
Acelino de Carvalho Costa Filho (Bacharelado- Elétrica/UFU | Digital de Sinais — DE
Licenciatura) / Processamento de
UFG sinais de voz
Ayton José Alves Engenharia Doutor / UFU Maquinas DE
Elétrica / UFG Elétricas
Engenharia Eletronica de
Carlos Alberto V. Bezerra Elétrica/ UEG Mestre / UFU Poténcia 40h
Tecnologia em Espeuallza}(;_ao Sistemas de
i em Informaética x
Carlos Augusto da Silva Cabral Processamento de Ed 30 / Informacéo DE
Dados / UEMG | & @ =ducacao
UFLA
Mecanica Mestre / Geréncia da
Celso da Silva Espindola Industrial/IEMG UTFPR Produgao! DE
Manutencao
Engenharia Sistemas de
Charles dos Santos Costa Elétrica/ UEG Mestre / UFU Controle DE
Claudio Afonso Fleur Engenharia Doutor/UFU Processamento de 40h
y Elétrica/ UFG Sinais
- Gestdo do
. Mestre / Conhecimento e
| Tec.em Analise | ;i ersidade | da Tecnologia da
Dory Gonzaga Rodrigues de Sistemas/ Cat6lica de Informagéo 20h
Fac. Objetivo e _
Brasilia - Sistemas de
Computacao
Edni Nunes de Oliveira Gr,at_juagao M | Doutor / Unesp Sistemas Eletricos DE
Fisica/ UFG
A Mestre em :
Ciéncia da E est f]e . Planejamento e
: Computagdo / ngenharia Computacao
Eduardo Noronha de A. Freitas Elétrica e de ! DE
Faculdades x Aplicada
Objetivo Computacdo /
UFG
Elder Geraldo Domingues Engenharia Doutor / Eils'tte'mas DE
g Elétrica / UFG UNIFEI etricos
Everson José da Silva Matematica / UCG | Mestre / UFG Mate_matlca DE
Aplicada
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Engenharia

Doutor em
Engenharia

Ezio Fernandes da Silva Elétrica/ UEG Mecanica / Magu_lnas DE
Elétricas
UFU
Bacharel em Doutor/ Matematica/
Flavio Raimundo de Souza o Universidade Geometria DE
Matematica/ UFG 1
de Brasilia
N - Engenharia de
Humberto Rodrigues Mariano Engenharia Civil /| - Especialista / Seguranca do DE
UCG UFG
Trabalho
Licenciatura em
) Ciéncias — Estatistica e
Iran Martins do Carmo Habilitacéio Doutor / USP Probabilidade 40h
Matematica / UFG Aplicada
N . : Engenharia Ciéncias
Jair Dinoah de Aradjo Junior Mecanica / UEU Mestre / UNB Mecanicas DE
Equactes
Jodo Batista de Paula Abreu Matematica/ UFG | Mestre / UFG diferenciais 40h
Parciais
N . Especialista / Matematica
Jorge Antdnio de Souza Fisica/ UFG EACEN DE
. - Engenharia Engenharia
José Edmundo Pitillo Mecanica / UFU Mestre / UFU Mecanica DE
oo | MeSeem | Polie oo
Josué Vidal Pereira Universidade do a¢ P | educac DE
. ersidade de Profissional e
Tocantins i ..
Brasilia Tecnolodgica
Karoline Victor Fernandes Matematica/UFG Mestre/lUFG Matematica DE
Lays Grazielle Cardoso Silva de Matematica / UET Especialista / Econom_la 40h
Jesus UFG Matematica
Engenharia Sistemas de
Leonardo Costa de Paula Elétrica / UEPR Mestre / UFU Energia Elétrica DE
Luciana Schuster Letras / UFG Mestre / UFG _Letrz;s € DE
Linguistica
. . Engenharia Sistemas Elétricos
Luis Fernando Pagotti Elétrica/UEU Mestre / UFU de Poténcia 40h
Marcia do Socorro B. A. Cardoso | Matematica/ UFG | Mestre / UFG G_eometr_la 40h
Diferencial
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Sistemas

Marcos Roberto Batista UNIPAMMG Mestre\UFG Dinamicos DE
\Topologia
Mauricio Braga de Araujo Fisica/UnB Dr./UFRJ R&ssongr}ua DE
agnética
Doutor em Maquinas
Omar dos Santos Rosa Fisica/ UFG EngeAnharla Elétricas DE
Mecanica /
UFU
. Doutor em Materiais e
Tecnologo em Engenharia Processos de
Paulo Rosa da Mota Eletromecanica/ genn Tk DE
IEG Mecanica / Fabricacéo
UFU
. < Engenharia Doutor / Sistemas Elétricos
Pedro Jose Abrdo Elétrica/ UFU UNIFEI de Poténcia DE
Ciéncia da Ciéncia da
Raphael de Aquino Gomes Computacao / Mestre / UFG Computacao DE
UFG
Mestre em Gestao de
o Administragdo/ | Engenharia de Qualidade e
Regis Silas Cardoso PUC GO Producéo / Produtividade 40h
UFSC
. Engenharia Mestre / Maquinas
Ronaldo Martins de Souza Elétrica/ UFPB Unicamp Elétricas DE
. . Engenharia Acustica
Ricardo Vitoy Mecanica / UESC Mestre / UFSC DE
Samuel César Mota de Paula . Aterramentos
Engenharia Lo
Elétrica/ UFU Doutor / UFU Elétricos DE
Mestre
. . Engenharia Engenharia i
Sérgio Pires Pimentel Elétrica / UEG Elétrica / Energia Elétrica DE
UNICAMP
Silmar Barbosa Silva Quimica / UFG Doutor / USP Fisico-Quimica DE
Soraya Bianca Reis Duarte Fonoaudidloga Especialista | Ciéncias da saude DE
Engenharia Maquinas
Tauler Teixeira Borges J Doutor / UFU Elétricas e DE

Elétrica / UFU

Acionamentos
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